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Aircraft

The DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Advanced features omnidirectional Vision Systems
and Infrared Sensing Systems*, and comes with a fully stabilized 3-axis gimbal camera
with a thermal camera and a visual camera, providing both infrared and visual images
simultaneously. DJI's Obstacle Sensing technology helps users to fly and capture
complex shots while AirSense provides awareness of the surrounding airspace and
password protection ensures access to the aircraft and all data is secure. The Mavic
2 Enterprise Advanced supports up to 32x digital zoom and has a smoother thermal
imaging sensor with a significantly higher resolution as well as a higher pixel visual
sensor. The aircraft boasts a maximum flight speed of 44.7 mph (72 kph) and a
maximum flight time** of 31 minutes

1. Gimbal and Camera
A. Thermal Camera 9. Motors

B. Visual Camera 10. Propellers

2. Forward Vision System 11. Antennas

3. Downward Vision System  12_ Ajrcraft Status Indicator  1g, Battery Buckles

4. Lateral Vision System 13. Upward Infrared Sensing 19 SB-C Port

5. Downward Infrared Sensing System 20. Link Button/Linking
System 14. Backward Vision System " §iatus Indicator

6. Auxiliary Bottom Light 15. Intelligent Flight Battery 51 Extended Port (to

7. MicroSD Card Slot 16. Battery Level LEDs connect accessories)

8. Front LEDs 17. Power Button 22. Extended Port Cover

* The Vision Systems and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the
Disclaimer and Safety Guidelines and User Manual to learn more. hitp://www.dji.com/mavic-2-enterpise-
advanced

** Maximum flight time was tested in an environment with no wind while flying at a consistent 15.5 mph (25 kph).
This value is for reference only.
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DJI Smart Controller

The DJI Smart Controller is a remote controller built with DJI's long-range transmission
technology OCUSYNC™ 2.0, offering a maximum transmission range of 6.2 mi (10 km)
and provides a live HD view from the aircraft's camera. The Smart Controller comes
with a number of aircraft and gimbal controls as well as customizable buttons and has
a built-in 5.5-inch high-brightness screen with multiple functions such as Bluetooth and
GNSS. Connection to the Internet via Wi-Fi is also supported. The Smart Controller has a
maximum working time of 2.5 hours*.

16. Record Button

17. HDMI Port

18. MicroSD Card Slot

19. USB-A Port

20. Focus / Shutter Button

21. Aperture/Shutter Adjustment Dial

Antennas

Back Button / Function Button
Sticks

RTH Button

Flight Mode Switch

1
2
3
4
5. Flight Pause Button
6.
7
8

Status LED
Battery Level LEDs
9. 5D Button
10. Power Button 22. Air Vent
11. Confirm Button / Customizable Button C3 23. Sticks Storage Slot
12. Touch Screen 24. Customizable Button C2
13. USB-C Port 25. Speaker
14. Microphone 26. Customizable Button C1
15. Gimbal Dial 27. Air Intake

* The Smart Controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC) in a wide-open area
with no electromagnetic Interference at an altitude of about 400 ft (120 m).
The maximum runtime is tested in a laboratory environment. This value is for reference only.



1. Preparing the Aircraft

Remove the gimbal
cover from the camera.

Marked  Unmarked

Match the propellers Press the propellers
to motors. down and rotate until
they click in place.

Unfolded

A Unfold the front arms and the propellers before the rear ones. All arms and propellers
must be unfolded before takeoff.

2. Charging the Batteries

Use the provided charger to fully
charge the Intelligent Flight Battery
before first use.

Remove the Intelligent Flight Battery

@ - Battery Charger

Power Outlet i Charging Time:
100 - 240V USB-C Cable ~2 hours

24W USB Charger

Charging Time:
~1 hour 30 minutes

Please use the official 24W USB charger to charge the Smart Controller. When a
& standard 24W USB charger is not available, it is recommended to use an FCC/
CE certified USB charger rated 12V/2A.



* Checking the Battery Levels and Powering On/Off

Low J T

003D

TN

Low @———— High

Press once to check the battery level. Press once to check the battery level on the
Press, then press and hold to turn onjoff. ~ LCD screen.
Press once, then press and hold to turn on/
off the remote controller.
Install the battery to the aircraft and power it on. Once the battery temperature is lower

than 6° C, it will auto heat to maintain a temperature between 8-10° C. Refer to the
User Manual for more details.

3. Preparing the Remote Controller

Rotate to attach
the sticks

The optimal transmission range is shown above. Ensure the antennas are facing towards
the aircraft. When the angle between the antennas and the back of the Smart Controller
is 80° or 180°, the connection between the Smart Controller and the aircraft can reach
its optimal performance.

& * Ensure the control sticks are firmly mounted.

* In real operation, the DJI Pilot app will prompt to warn that the transmission signal
is weak, and please adjust the antennas to ensure that the aircraft is back to the
optimal transmission range.
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4. Preparing for Takeoff

DJI Pilot
App

Power on the remote controller  Power on the aircraft Launch DJI Pilot

requires an internet connection. Before activating the aircraft in DJI Pilot, power on
internet the Smart Controller and follow the prompts to activate.

ﬁ Use a DJI account to activate the aircraft and the Smart Controller. Activation
J

& Set a password for the aircraft in the DJI Pilot app to ensure secure access and
protect your onboard data.

5. Flight

Before taking off, make sure the Aircraft Status Bar —
Ready to Go (GPS
in DJI Pilot displays “Ready to Go". Y ( )

+ Manual Takeoff / Landing
Combination stick command to @ @ OR @ @@

start/stop the motors % l

ﬁ @ Left stick down (slowly) until you touch the
@ Left stick up (slowly) & ground

to take off Hold a few seconds to stop the motors

& Only stop motors mid-flight in emergency situations when doing so can reduce
the risk of damage or injury. The method to stop the motor can be set in DJI Pilot.



* Remote Controller Operation
The default flight control is known as Mode 2. The left stick controls the aircraft's
altitude and heading, while the right stick controls its forward, backward, left and right
movements. The gimbal dial controls the camera's tilt.

Left Stick " i Right Stick F(Krd
I s VLR
@ — ¢ ZA&
& 3
1 Backward
Gom) CAN)  Gom) o/
Turn Leit Turn Right i Left Right

& * Always set an appropriate RTH altitude before takeoff. When the aircraft is returning to
the Home Point, you should guide it with the control sticks.

* Press the Flight Pause button for emergency braking during flight.

"Modular Accessories

M2E Beacon

M2E Speaker M2EA RTK Module
(not included)



6. Fly Safe

@"7‘+§%+@+®

0m
¥ N i
Fly in Open Strong GPS Maintain Line of  Fly Below 400 Feet
Areas Signal Sight (120m)

2 ] 1
Avoid flying over or near obstacles, crowds, high voltage power lines, trees or
bodies of water.

DO NOT fly near strong electromagnetic sources such as power lines and base
stations as it may affect the onboard compass.

H - =10 m/s

DO NOT use the aircraft in adverse weather conditions such as rain, snow, fog
and wind speeds exceeding 10 m/s or 22 mph.

o () Do

Stay away from the rotating propellers Learn more at:
and motors. http://www.dji.com/flysafe

<((0

7477

It's important to understand basic flight guidelines, for the safety of both you and
those around you. Don't forget to read the Disclaimer and Safety Guidelines.




Specifications

* Aircraft
Takeoff Weight
Max Speed
Max Service Ceiling Above Sea Level
Operating Temperature Range
GNSS
Operating Frequency
Transmission Power (EIRP)

Internal Storage
* Gimbal
Controllable Range
* Thermal Camera
Sensor
Lens Focal Length

Sensor Resolution

Digital Zoom

Pixel Pitch

Spectral Band

Photo

Video

Temperature Measurement Method

FFC
« Visual Camera
Sensor
Lens

ISO Range

Max Image Size

Still Photography Modes
Video Recording Modes

Photo
Video

909g

72 km/h (S-mode) (near sea level, no wind)
6000 m

14° 10 104° F (-10° to 40° C)
GPS+GLONASS

2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz
FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5.8 GHz
FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm
24GB

Tilt: -90 to 30°

Uncooled VOx Microbolometer
Approx. 9 mm

Equivalent: Approx. 38 mm
640x512 @30Hz

16x

12 pm

8-14 ym

R-JPEG

MP4

Spot Meter, Area Measurement

Auto/Manual

1/2" CMOS, Effective pixels: 48 M
FOV: approx. 84°

Equivalent: 24 mm

Aperture: /2.8

Focus: 1 m to e

Video: 100-12800 (auto)

Photo: 100-1600 (auto)
8000x6000

Single shot

Interval (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
Pano: spherical panorama
3840x2160@30fps.
1920x1080@30fps

JPEG

MP4



* Smart Controller
Operating Frequency

Max Transmission Distance
(unobstructed, free of interference)

Transmitter Power (EIRP)

Storage Capacity

Battery

Operating Temperature Range
Charging Time

Battery Life

24W USB Charger

< Intelligent Flight Battery
Capacity
Voltage

Battery Type
Energy
Net Weight
Charging Temperature Range
Heating Method
Heating Temperature Range
Heating Time
Heating Power
< Intelligent Flight Battery Charger
Input
Output

Rated Power

2.400-2.483 GHz; 5.725-5.850 GHz
FCC: 10 km; CE: 6 km; SRRC: 6 km; MIC: 6 km

2.4 GHz

FCC: <25.5 dBm; CE/MIC: <18.5 dBm; SRRC: <19 dBm
5.8 GHz

FCC: <25.5 dBm; CE: <12.5 dBm; SRRC: <18.5 dBm

ROM 16 GB + Scalable (microSD card)
5000 mAh @ 7.2V

-4° t0 104° F (-20° to 40° C)

2 hr (with a USB charger at 12V/2A)
2.5 hr

Input: 100-240 V, 50-60 Hz, Max. 0.8 A
Output: 3.6-8V=30A/12V=20A

3850 mAh

17.6 V (max)
15.4 V (typical)

LiPo

59.29 Wh

Approx. 297 g

41° 10 104° F (5° to 40° C)
Manual/Auto

-4° t0 43° F (-20° to 6° C)
500 s (max)

55 W (max)

100-240V, 50-60 Hz, 1.8 A

Main: 17.6V=3.41 Aor 17.0V=3.53 A
USB:5V=2A

60 W

www.dji

For more information, read the User Manual:

rterpr

3# This content is subject to change without prior notice.

MAVIC is a trademark of DJI.

Copyright © 2021 DJI All Rights Reserved
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4. EF AT

DJI Pilot
App
FrimiEizes 1&17 DJI Pilot App
@‘ SHRETHESER . BETRBRRIHRIBIR T AME, BIEM DJI Piot App i#
N iE KiTRR.
Internet

GERTTEIRIRIE R IR AN EEAN .

& BJFE DJI Pilot App i3 ¢ 788 iR B2 S BRBLURIE T2 Emze

5. %17
FRBNESLEF DJI Pilot App 1BHIREER
C ot (GPS)
FERE/ B }
o @& O
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©kiTRE
EEES 9099
BAKF A THRE 72kmh (iEEhiE, SFEMEEXITE )
BAYTERRE 6000 m
TYERRRE -10CE 40
GNSS GPS+GLONASS
TR 2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
K5I (EIRP) 2.4 GHz
FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5.8 GHz
FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm
HENEF 24GB
=
R AEE 5{D: -90° = +30°
 LTHMEHL
ferkes B EAHURLE
FiskEElE #39 mm
SRERE: £938 mm
e 640x 512 @30Hz
At 16x
Btiaie 12pm
IRSBE 8-14 pm
BBRET R-JPEG
B MP4.
MRS Mg, KILMR
FFC Ba/ Fah
* AT TLARH
e 1/2 55 CMOS; B35 4800 15
Fsk £
1SO B
BARARY 8000 % 6000
FRR AT e3am
SERHBHE: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
5 HRE
FEOHE 3840 x 2160@301ps
1920 x 1080@30fps
BRI JPEG
AMTE MP4
B
TR 2.400-2.483 GHz; 5.725-5.850 GHz

BAESHEMEES (£FH.  FCC: 10 km; CE: 6 km; SRRC: 6 km; MIC: 6 km

T )
FHEOIEHNE (EIRP) 2.4 GHz
FCC: <25.5 dBm; CE/MIC: <18.5 dBm; SRRC: <19 dBm
5.8 GHz
FCC: <25.5 dBm; CE: <12.5 dBm; SRRC: <18.5 dBm



TFiEEsiE) ROM 16GB + microSD -RaJ¥ fE#Ffitzsla)

EBith 5000 mAh @ 7.2V

TERERE -20CZE 40T

FEERATIE) 2 /NS (RIS S 12V/2A ) USB Fe6828 )

EHRAdIE 2.5 /)it

24W USB Feea28 A 100-240V, 50-60 Hz, WA 08A
it 36-8V=30A/12V=20A

- BHREITHI

a2 3850 mAh

BE 17.6 V (i#7EIE )
15,4V (BAEIBIE )

iR LiPo

HER 59.29 Wh

iR ER #2979

FERRRE 5CZE 40T

il = Faningz, Snn

= -20CE6C
8 500s (HX)
hn#mE 55 W (K)
- BEEITHI TR

[N 100-240V, 50-60 Hz, 1.8 A

Bt F88: 176 V=341 AT 17.0V=353A
USB: 5V=2A

fauzs 60w

TRFEREMER, HNRL TR (BRF)

www.dji pri

* NEMEEHN, BABTE.

MAVIC 2AIBOIFTHIET .
Copyright © 2021 X3EBI3T MRAEE Printed in China.
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4. EERIT

DJI Pilot
App

FIRER RS FIRIAIEHE #1147 DJI Pilot App

fEmER
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RE2%

° s
ERER
BRAKFRATIRE
RARATEIRSE

EFRGRIRE

HEETEE
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STHRRIIEE
 ATHMGHENE
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I
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RABARY
ficay 2i i Ee

SRR

B85t
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909g

BN 72 AR (BERN, BFEMARREE)
6000 m

-10C ZE40C

GPS+GLONASS

2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz

FCC: < 26 dBm; CEMMIC: < 20 dBm; SRRC: < 20 dBm
5.8 GHz

FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm; SRRC: < 26 dBm
24GB

5. -90° = +30°

RS TR ARSI R
#9mm

FLERIE: 438 mm
640x512 @30Hz

16%

12 um
8-14 ym
R-JPEG
MP4
EEAR. &
85/ FI

1/2 3 CMOS; B3& % 4800 &

S5 100-12800 (&)
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SERIAHE: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 £
28 KpHE

3840 x 2160@30fps

1920 x 1080@30fps

JPEG
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2.400-2.483 GHz; 5.725-5.850 GHz
FCC: 10 22; CE: 6 A2; SRRC: 6 2E; MIC: 6 A
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FWEEBHNE(EIRP) 2.4 GHz
FCC: < 25.5dBm; CE/MIC: < 18.5dBm; SRRC: < 19 dBm

5.8 GHz
FCC: < 25.5dBm; CE: < 12.5 dBm; SRRC: < 18.5 dBm

fF=E ROM 16 GB + microSD T 7sfi#Fasm

=th 5000 MAh @ 7.2V

IEFRELRE -20C 40T

FeEBSH 25 ({ERIRIES 12VI2A ) USB 7085 )

AEARBSRS 2.5 /B

24W USB %28 #A: 100-240V, 50-60 Hz, ®A 0.8A
#it: 3.6-8V=3.0A12V=20A

© BEERITEI

[ 3850 mAh

BE 17.6 V (imFEE )
15.4 V (14T E )

TR LiPo

Hea 59.29 Wh

TihERES #2979

FRERBE 5CE40C
FENNE. BEIIMEH
-20CE6T
500's (k)

= 55 W (&§K)
. %ﬁéﬂtﬁ%mﬁ@&s

WA 100-240 V, 50-60 Hz, 1.8 A

Wi EBE: 17.6 V=341 A 17.0V=353A
USB: 5V=2A

BENE 60 W

EE ETRERHAEN, naﬁ%ﬁL‘,_l'Fﬂ%hfFéi (fEFEFMm)

www.dji

¥ ABIBEER, WABITEN.

MAVIC 2 ASBRIFHIREE,
Copyright © 2021 X285 higFRE Printed in China.
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- 1k
BiEES 9099
RARE 72km/h (SE—F)  (HkOom, &)
FARRRBE (8 6000 m
B FRETREEE -10~40° C
GNSS GPS + GLONASS
EERRE 24 ~ 24835 GHz.

5725 ~ 5850 GHz (BIATId 2.4 ~ 24835 GHz D)
1mXES) (ERP) 24 GHz
FCC: <26 dBm. CE/MIC(HZ) :=20dBm. SRRC : =20 dBm

5.8 GHz
FCC:<26dBm, CE:=<14dBm. SRRC : =26 dBm

PERR b L—2 24GB
« IV
HRAFATREIEE FIV k190" ~+30°
H=RIVAAS
Y- IEAEVOX XAV OROA—4
L Xt st #9mm
35 mm 25 1 4938 mm
LY — B 640 X 512 @30 Hz
TIRIWA— L\ 1615
[EESVSH 12um
ARG b 8-14 um
BEE R-JPEG
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BERIETS & ZRy MR TUTRE
FFC F—hr/ZaTI
cEVATIVAAS
- 1/2 A >F CMOS, BhEE : 48 M
LYx FOV : #784°
35mm HHEE 24 mm
&Y F28
TH—AX 1 1m~oco
150 R&EE BHE 100 ~ 12800 (F— 1)
BE 1100~ 1600 (F— k)
BARBLEEY X 8000 X 6000
BT PeZAERAS

A > 2—\)b (2/3/5/7/10/15/20/30/60 #)
N/ ZRIRTATIN/ ZR

HEREE—F 3840 X 2160@30fps
1920 X 1080@30fps

BEE JPEG

i MP4
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AR bixfEH
BER R 2400 ~ 2.483 GHz, 5725~ 5.850 GHz (RATIE 2.400 ~
24835 GHz D)
RAGXEERE (EEMPTHH  FCC:10km, CE: 6km. SRRC:6km, MIC (B#) :6km
BLNEE)

=B (ERP) 24 GHz
FCC:<255dBm. CE/MIC(B%):<185dBm. SRRC :<19dBm

5.8 GHz
FCC:<255dBm. CE:<125dBm. SRRC:=185dBm

AL—YVBEE ROM 16 GB + Jii3&M (microSD 77— 1)

Ny T — 5000mAh@7.2V

B FRFEEHE -20°C~40°C

FoERR 2B5f8 (12V/2A 0 USB FEEE(EAR)

Ny 7 —Fd 2 B5fE 30 3

24 W USB FEEa8 AF11100~ 240V, 50-60 Hz, BAE08A

45136 ~8V=30A/12V=20A
AVFUTIVE T5A MR FU—
3850 mAh

176V (]RA)
154V (18%)

LiPo
5929 Wh
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5~40°C
RZa7I/F—+
-20° ~6°C
500% (&K)
55W (8A)
-4/7')/1/ k7354 Ny T —FER
AR 100 ~ 240V, 50-60Hz, 18A

B AA 176V=341 AETlE 17.0V=353 A
USB:5V=2A

EAEHN 60 W

#%Bk?b\‘(ti\ L/(-FLLE%]. H—Za7 N ESRLT Y
www.dji pri
DAV T Y YEFELGEBINSGHBADHIET,

MAVIC | DJI DFSIRT Y.
Copyright © 2021 DJI All Rights Reserved. Printed in China.
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Fluggerat

Die DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Advanced ist mit Sicht- und Infrarotsensoren zur omnidirektionalen
Hinderniserkennung* ausgestattet. Zudem verfugt sie Uber einen auf drei Achsen voll
stabilisierten Gimbal. Dank integrierter Sicht- und Warmebildkamera, kénnen gleichzeitig
langwellige unsichtbare Infrarotstrahlung und Bilder im sichtbaren Spektralbereich dargestellt
werden. Die Technologie zur Erkennung von Hindernissen von DJI unterstitzt Anwender beim
Fliegen und dem gleichzeitigen Erfassen von komplizierten Aufnahmen, wahrend der néhere
Luftraum mithilfe von AirSense bewusst wahrgenommen wird. Der Passwortschutz gewahrleistet
den Zugang zum Fluggerat und die Sicherheit aller Daten. Die Mavic 2 Enterprise Advanced
unterstutzt einen bis zu 32-fachen Digitalzoom und ist mit einem deutlich verbesserten
Warmebildsensor ausgestattet. Sowohl der Warmebildsensor als auch der RGB-Sichtsensor
weisen eine weitaus hohere Auflésung im Vergleich zum Vorgangermodell auf. Das Fluggerat
besticht durch eine Hochstgeschwindigkeit von 72 km/h und eine maximale Flugzeit** von
31 Minuten.

1. Gimbal und Kamera
A. Warmebildkamera

B. Sichtkamera 9. Motoren
2. Vorwarts gerichtetes 10. Propeller
Sichtsystem 11. Antennen
3. Abwarts gerichtetes 12. Statusanzeige des
Sichtsystem Fluggerats 18. Batterieklammern
4. Seitliches Sichtsystem 13. Nach oben gerichtete 19. USB-C-Anschluss.
5. Nach unten gerichtetes Infraroterkennung 20. Koppeltaste/Kopplungsstatus-
Infrarotsensorsystem 14. Ruckwarts gerichtetes LED
6. Hilfsbeleuchtung Sichtsystem 21. Erweiterungssteckplatz (Zur
7. Einschub fur die Micro-SD- 15. Intelligent Flight Battery Anbindung von Zubehér)
Karte 16. Akkuladezustands-LED 22 Apdeckung des
8. Vordere LEDs 17. Ein/Aus-Taste Erweiterungssteckplatzes

* Die Sicht- und Infrarotsensorsysteme reagieren empfindlich auf die Umgebungsbedingungen. Lesen Sie den
Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften sowie das Benutzerhandbuch, um mehr zu erfahren.
http://www.diji.com/mavic-2-enterpise-advanced

** Die maximale Flugzeit wurde ohne Wind und bei einer konstanten Geschwindigkeit von 25 km/h getestet.
Dieser Wert dient nur als Referenz.
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DJI Smart-Fernsteuerung

Die DJI Smart-Fernsteuerung ist mit der Ubertragungstechnologie OCUSYNC™ 2.0 ausgestattet,
diese ermoglicht eine maximale Reichweite von 10 Kilometern und eine HD-Livelbertragung von der
Hauptkamera. Sie bietet eine Vielzahl an Steuerungsmaéglichkeiten fur das Fluggerat und den Gimbal,
mehrere frei belegbare Tasten, einen besonders hellen Bildschirm wie auch weitere Funktionalitaten
wie Bluetooth oder GNSS. Die Verbindung zum Internet kann tber Wi-Fi hergestellt werden. Die
maximale Betriebszeit liegt bei 2.5 Stunden*.

16. Videoaufnahmetaste

17. HDMI-Anschluss

18. Einschub fur die Micro-SD-Karte

19. USB-A-Anschluss

20. Fokus-/Fototaste

21. Einstellradchen fur Blende/Verschlusszeit

1. Antennen

2. Zurick-Taste / Funktionstaste

3. Steuerknuippel

4. Ruckkehrtaste

5. Taste zum Pausieren des Fluges
6. Flugmodusschalter

7. Status-LED

8. Akkuladezustands-LED

9. 6D-Taste

10. Ein/Aus-Taste 22. Entltftungsschlitz

11. Bestatigen-Taste / Anpassbare Taste C3 23. Aufbewahrungsfach flir Steuerkntppel
12. Touchscreen 24. Taste C2 (frei belegbar)

13. USB-C-Anschluss 25. Lautsprecher

14. Mikrofon 26. Taste C1 (frei belegbar)

15. Gimbalradchen 27. Lufteinlass

* Die Smart-Fernsteuerung erreicht inre maximale Ubertragungsdistanz (FCC konform) in einer Hohe von
etwa 120 m (offenes Geldnde, ohne elektromagnetische Interferenzen).
Die maximale Laufzeit wurde unter Laborbedingungen getestet. Dieser Wert dient nur als Referenz.
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1. Fluggerit vorbereiten
e

(1 24
(324

Entfernen Sie die Gimbal- Klappen Sie die Klappen Sie die
Abdeckung von der Kamera. vorderen Arme aus. hinteren Arme aus

Markiert  Nicht markiert
Ordnen Sie die Propeller Drucken Sie die Propeller nach
den richtigen Motoren zu unten und drehen Sie solange,
bis diese einrasten.

Ausgeklappt

& Klappen Sie die vorderen Arme und die Propeller aus, bevor Sie die hinteren Arme ausklappen.
Vor dem Losfliegen mussen alle Arme und Propeller ausgeklappt sein.

2. Die Akkus laden

Verwenden Sie das im Lieferumfang enthaltene
Ladegerat, um die Intelligent Flight Battery vor der
ersten Verwendung vollstandig aufzuladen.

@ - Akkuladegerat

Steckdose Ladezeit:
100 - 240 V USB-C-Kabel ca. 2 Std.

Intelligent Flight Battery entnehmen.

Ladezeit:
ca. 1 Std. 30 Minuten

24 W USB-Ladegerat

Bitte Nutzen Sie zum Laden der Smart-Fernsteuerung das offizielle 24W USB-Ladegerét.
Sollte das offizielle 24W USB-Ladegerat nicht verfligbar sein, empfehlen wir ihnen ein CE-
zertifiziertes USB-Ladegerat mit 12V/2A.
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* Ladezustand priifen und Ein/Ausschalten

3

Niedrig @—————— Hoch

NI

N\
Niedrig J D D fo @
Hoch s
Driicken Sie die Taste einmal, um den Akku- Dricken Sie die Taste einmal, um den
Ladezustand zu Uberprifen. Akkuladezustand auf dem LCD-Display zu
Drticken Sie die Taste einmal kurz und dann Uberprufen.
lang, um das Gerét ein-/auszuschalten Driicken Sie die Taste noch einmal,
und halten Sie sie gedrtckt, um die
Fernsteuerung ein-/auszuschalten.
Legen Sie den Akku in die Drohne und schalten Sie diese ein. Kuhit sich der Akku auf weniger
& als 6°C ab, erwarmt sich dieser automatisch, um seine Temperatur zwischen 8 und 10 °C zu
halten. Fur weitere Details schauen Sie bitte in der Bedienungsanleitung nach.

3. Fernsteuerung vorbereiten

Klappen Sie die Entnehmen Sie die Drehen Sie die Kntippel
Antennen aus Steuerkntppel in die Fernsteuerung

S @,\ - Y
80

Der optimale Ubertragungsbereich ist oben gezeigt. Stellen Sie sicher, dass die Antennenflachen

auf das Fluggerat ausgerichtet sind. Wenn der Winkel zwischen den Antennen und der Rickseite

der Smart-Fernsteuerung 80° oder 180° betragt, kann die Verbindung zwischen der Smart-
Fernsteuerung und dem Fluggerét ihre optimale Leistung erbringen.

& * Stellen Sie sicher, dass die Steuerkntppel fest montiert sind.
* Im realen Betrieb wird die DJI Pilot App eine Warnung ausgeben, dass das
Ubertragungssignal schwach ist. Richten Sie dann die Antennen so aus, dass das
50 Fluggerat wieder im optimalen Ubertragungsbereich ist.



4. Vorbereitung fiir den Start

DJI Pilot
App

Fernsteuerung einschalten Fluggerét einschalten DJI Pilot starten

Verwenden Sie ein DJI Benutzerkonto zur Aktivierung des Fluggerats und der Smart-
v j Fernsteuerung. Die Aktivierung setzt eine Internetverbindung voraus. Schalten Sie vor der
< Aktivierung des Fluggerats in DJI Pilot die Smart-Fernsteuerung ein und folgen Sie den
Internet - Anweisungen zur Aktivierung.

& Legen Sie in der DJI Pilot App bitte ein Passwort fiir die Drohne fest und sichern somit den
Zugriff auf den internen Speicher ab.

5. Flug

Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen, dass die
Statusleiste in DJI Pilot,Bereit* anzeigt. FEEDED(E)
* Automatisches Starten/Landen
Knuippelkombination zum Ein-/ @ @ ODER @ @@

Ausschalten der Motoren % l & \

(langsam), bis das Fluggerat den Boden bertihrt.

ﬁ Driicken Sie den linken Kntippel nach unten

Linken Kntppel langsam
nach oben bewegen, Einige Sekunden halten, um die Motoren

um zu starten JL auszuschatien

& Schalten Sie die Motoren wahrend des Fluges nur ab, wenn dadurch in einem Notfall
Verletzungen oder Schaden vermieden werden kénnen. Die Methode zum Stoppen der
Motoren kann in DJI Pilot eingestellt werden.
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* Die Fernsteuerung verwenden

Die Standard-Flugsteuerung wird als Modus 2 bezeichnet. Mit dem linken Steuerkntippel steuern
Sie die Hohe und Flugrichtung des Fluggerats, und mit dem rechten Steuerknlppel steuern Sie
ihre Vorwarts-, Ruckwarts-, Links- oder Rechtsbewegung. Mit dem Gimbal-Rédchen wird die
Neigung der Kamera verstellt.

Linker Knuppel Steigig i Rechter Kntippel VOKHS
I
N s D
g — %
L 2 |
Sinkflug | ¥
! Ruckwarts
i
I
@ (LAY o o/\=
Linksdrehung  Rechtsdrehung | Links Rechts

&  Stellen Sie vor jedem Start immer eine geeignete Hohe fir die Ruckkehrfunktion ein. Wenn das
Fluggerat zum Startpunkt zurtickkehrt, sollten Sie es mit den Steuerknippeln korrigieren, falls
notig.

* Driicken Sie die Taste ,Flugpausentaste” zur Notbremsung wahrend des Fluges.

" Modulares Zubehor

M2E Kollisionswarnlicht

M2E Lautsprecher M2EA RTK-Modul
(nicht im Lieferumfang enthalten)
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6. Sicher fliegen

@"7‘+ @[\b

¥ N ¢
Nur in offenen Starkes Sichtkontakt Fliegen Sie unterhalb
Bereichen fliegen GPS-Signal behalten von 120 m.

(X))

Uber- und umfliegen Sie Hindernisse, Menschenmengen, Hochspannungsleitungen,
Baume und Gewasser stets mit ausreichendem Sicherheitsabstand.

Fliegen Sie NICHT in die Nahe elektromagnetischer Quellen (z. B. Hochspannungsleitun-
gen, Basisstationen), da die Funktion des Bordkompasses dadurch gestort werden kann.

O
@ R F @ .

9444

Fliegen Sie NICHT bei widrigem Wetter (z. B. Regen, Schnee, Nebel oder Windgeschwin-
digkeiten tber 10 m/s).

Flugverbotszonen
I@ (GEO-Zone)

Halten Sie ausreichend Abstand zu den Mehr Informationen:
drehenden Propellern und Motoren. http://www.dji.com/flysafe

Um lhre eigene Sicherheit und die Sicherheit der Menschen in Ihrer Umgebung zu
gewahrlels{en ist es wichtig, dass S\e die notlgen Grundregeln kennen. Lesen Sie sich den
und die Si durch.
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Technische Daten

+ Fluggerat
Startgewicht
Hochstgeschwindigkeit
Max. Flughthe tber dem
Meeresspiegel
Betriebstemperatur
GNSs
Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

Interner Speicher
* Gimbal
Steuerbarer Bereich
* Warmebildkamera
Sensor
Brennweite des Objektivs

Sensorauflésung
Digitalzoom
Pixelabstand
Spektralband
Foto
Video
Temperaturmessmethode
FFC

* Sichtkamera
Sensor
Objektiv

1SO-Bereich
Maximale Auflésung
Fotomodi
Videomodi

Foto
Video

54

909 g

72 km/h (S-Modus, auf Héhe des Meeresspiegels, bei Windstille)

6.000 m

-10 °C bis +40 °C

GPS + GLONASS

2,4 -2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz
2,4 GHz

H;
FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5,8 Gl

Hz
FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm

24GB
Neigen: -90° bis 30°

Ungektihltes VOx-Mikrobolometer
Ca. 9mm

Aquivalent: Ca. 38 mm

640 x 512 mit 30 Hz

16x

12 pm

8-14pum

R-JPEG

MP4

Punktmessung, Bereichsmessung
Autom./Manuell

1/2-Zoll-CMOS, effektive Pixel: 48 MP
Sichtfeld (FOV): ca. 84°

Aquivalent: 24 mm

Blende: /2.8

Fokus: 1 m bis e

Video: 100 - 12800 (automatisch)
Foto: 100 — 1600 (automatisch)
8.000 x 6.000

Einzelaufnahme

Intervall (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
Panorama: spharisches Panorama
3840 x 2160 mit 30 fps

1920 x 1080 mit 30 fps

JPEG

MP4



* Smart-Fernsteuerung
Betriebsfrequenz 2,400 - 2,483 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

Max. Ubertragungsreichweite FCC: 10 km; CE: 6 km; SRRC: 6 km; MIC: 6 km
(ohne Hindernisse, stérungsfrei)

Strahlungsleistung (EIRP) 2,4 GHz
FCC: 25,5 dBm; CE/MIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm
5,8 GHz
FCC: 25,5 dBm; CE: <12,5 dBm; SRRC: <18,5 dBm
Speicherkapazitat ROM 16 GB + skalierbar mit microSD-Karte
Akku 5.000 mAh mit 7,2 V
Betriebstemperatur -20 °C bis 40 °C
Ladezeit 2 Stunden (mit einem USB-Ladegerat bei 12V /2 A)
Akkulaufzeit 2,5 Stunden
USB-Ladegerat, 24 W Eingang: Max. 100 - 240V, 50 - 60 Hz 0,8 A

Ausgang: 36-8V=30A/12V=20A
« Intelligent Flight Battery

Speicherkapazitat 3.850 mAh
Spannung 17,6 V (max.)
15,4 V (normal)
Akkutyp LiPo
Energie 59,29 Wh
Eigengewicht Ca. 297 g
Ladetemperaturbereich 5 °C bis 40 °C
Erwarmungsmethode Autom./Manuell
Erwarmungstemperaturbereich -20 °C bis 6 °C
Erwarmungszeit 500 s (max.)
Wérmeleistung 55 W (max.)
« Ladegerat fir Intelligent Flight Battery
Eingang 100-240V,50-60 Hz, 1,8 A
Ausgang Hauptausgang: 17,6 V= 3,41 A oder 17,0 V=363 A
USB:5V=2A
Nennleistung 60 W

Néhere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung:
o N

www.dji pri

3# Der Inhalt kann jederzeit unangekundigt gedndert werden.

MAVIC is a trademark of DJI.
Copyright © 2021 DJI All Rights Reserved. Gedruckt in China.
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Aeronave

El Mavic™ 2 Enterprise Advanced de DJI™ cuenta con sistemas de vision omnidireccional y
sistemas de deteccion por infrarrojos®. Ademas, incluye una cdmara con estabilizador en tres
ejes totalmente estabilizada con una camara térmica y una cdmara visual, para proporcionar
imagenes tanto infrarrojas como visuales simultaneamente. La tecnologia de deteccion de
obstaculos de DJI ayuda a los usuarios a volar y capturar tomas complejas, mientras que
AirSense proporciona informacion sobre el espacio aéreo circundante. Ademas, la proteccion
con contrasefia garantiza que el acceso a la aeronave y todos los datos sean seguros. El Mavic
2 Enterprise Advanced admite un zoom digital de hasta 32x y tiene un sensor de imagen térmica
mas fluido con una resolucion significativamente mas alta, asi como un sensor visual de pixeles
mas alto. La aeronave alcanza una velocidad maxima de vuelo de 72 km/h (44,7 mph) y cuenta
con un tiempo méximo de vuelo* de 31 minutos.

1. Estabilizador y camara
A. Cémara térmica

B. Camara visual 10. Hélices
2. Sistema de vision frontal 11. Antenas
3. Sistema de vision inferior 12. Indicador de estado de la aeronave
4. Sistema de vision lateral i i

! i 13. Sistema de deteccion superior por 19. Puerto USB-C

5. Sistema de deteccion infrarrojos 20, Botén d lacién/

inferior por infrarrojos 14. Sistema de vision de retroceso - Boron de vinaulacion

. indicador de estado de

6. Luz inferior auxiliar 15. Bateria de Vuelo Inteligente vinculacién

7. Ranura para tarjeta microSD 1, ndicadores LED de nivel de batera 1. puerto de accesorios

8. Indicadores LED delanteros 17, Botén de encendido 22, Tapa del puerto de

9. Motores 18. Bandas de sujecion de la bateria accesorios

* El sistema de vision y el sistema de deteccion por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno.
Para obtener mas informacion, lea la Renuncia de responsabilidad y de y el Manual de
usuario. hitp:/fwww.dj.com/mavic-2-enterpise-advanced

** El tiempo méximo de vuelo se determind en un entorno sin viento a una velocidad sostenida de 25 km/h
(15,5 mph). Este valor se proporciona sélo como referencia.
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DJI Smart Controller

El DJI Smart Controller es un control remoto que incorpora OCUSYNC™ 2.0, la tecnologia de
transmisién de largo alcance de DJI, gracias al cual permite tener una visién en HD de lo que ve la
camara de la aeronave a una distancia de 10 km (6.2 millas). EI Smart Controller incluye controles
para varias aeronaves y camaras, ademéas de botones configurables. Tiene también una pantalla
de 5.5 pulgadas y de alto brillo con funciones como Bluetooth y GNSS. Puede conectarse a Internet
mediante Wi-Fi. El Smart Controller tiene un tiempo méaximo de funcionamiento de 2.5 horas*

16. Boton de grabacion

17. Puerto HDMI

18. Ranura para tarjeta microSD

19. Puerto USB-A

20. Boton del obturador y enfoque

21. Dial de ajuste de la apertura / del
obturador

Antenas

Boton atrés y funciones
Palancas

Botén RTH

Selector de modo de vuelo
Indicador LED de estado
Indicadores LED del nivel de la bateria

1.
2.
3.
4.
5. Botén de detener vuelo
6.
7.
8.

9. Botén 5D
10. Bot6n de encendido
11. Botén de confirmacién y botén 22. Salida de aire
C3 personalizable 23. Ranura de almacenamiento depalancas
12. Pantalla tactil 24. Boton C2 personalizable
13. Puerto USB-C 25. Altavoz
14. Micréfono 26. Boton C1 personalizable
15. Dial del estabilizador 27. Entrada de aire

* El Smart Controller alcanza su distancia méxima de transmision (siguiendo las normas de la FCC) en un area
abierta y amplia sin interferencias electromagnéticas y a una altitud de unos 120 metros (400 pies).
El iempo de funcionamiento méximo se ha probado en un entorno de laboratorio. Este valor se proporciona
s6lo como referencia.
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2. Preparacion de la aeronave

Retire la cubierta del Despliegue los brazos Despliegue los brazos
estabilizador de la camara. delanteros. traseros.

Conmarca  Sin marca

Empareje las hélices con Presione las hélices hacia
los motores. abajo y girelas hasta que
encajen en su lugar.

Desplegado

& Despliegue los brazos y hélices frontales antes que los posteriores. Todos los brazos y
hélices deben estar desplegados antes del despegue.

3. Carga de las baterias

Utilice el cargador suministrado para
cargar completamente la Bateria de Vuelo
Inteligente antes del primer uso.

Extraiga la Bateria de Vuelo Inteligente

s B

P Cargador de bateria

Toma de :E Tiempo de carga:
alimentacion Cable USB-C ~2 horas

100- 240V
Cargador USB 24 W

Tiempo de carga:
~1 hora y 30 minutos

Por favor utilice el cargador USB oficial de 24 W para cargar el Smart Controller. Si no
& dispone de un cargador USB estandar de 24 W, se recomienda utilizar un cargador USB
con certificacion FCC/CE con una potencia nominal de 12 V/2 A
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* Comprobear los niveles de bateria y encendido/apagado

@ Bajo @&—— Alto
Bajo J NI
A D 00-0

lto

TN

Pulse una vez para comprobar el nivel de Pulse una vez para comprobar el nivel de bateria
bateria. en la pantalla LCD.
Pulse una vez, después otra y mantenga

Pulse una vez, después otra y mantenga pulsado
pulsado para encender o apagar.

para encender o apagar el control remoto

Instale la bateria en la aeronave y enciéndala. Si la temperatura de la bateria desciende por
debajo de 6 °C, se autocalentara para mantener una temperatura de entre 8 y 10 °C. Consulte
el Manual de usuario para mas detalles.

4. Preparacion del controlador remoto

Levante las antenas Gire para unir las

palancas

El intervalo de transmisién optimo se muestra arriba. Asegurese de que las antenas estén
orientadas hacia la aeronave. Cuando el angulo entre las antenas y la parte posterior del Control
Remoto Inteligente sea de 80° o 180°, la conexién entre el Control Remoto Inteligente y la
aeronave podré alcanzar su rendimiento 6ptimo.

& * Compruebe que las palancas de control estén bien montadas.

* Durante el funcionamiento real, la aplicacién DJI Pilot le mostrara una advertencia cuando la
sefial de transmision sea débil. En ese caso, ajuste las antenas para asegurarse de que la
aeronave vuelva al intervalo de transmisién 6ptimo.
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5. Preparacion para el despegue

DJI Pilot
App

Encienda el controlador remoto. Encienda la aeronave. Inicie DJI Pilot.

~7<] Utiliza una cuenta DJI para activar la aeronave y el Smart Controller. Se requiere una
£ j conexion a Internet para la activacion. Antes de activar la aeronave en DJI Pilot, encienda el
Smart Controller y siga las indicaciones para activarlo.

Internet

& Establezca una contrasena para la aeronave con la aplicacion DJI Pilot para garantizar la
seguridad de los datos de a bordo.

6. Vuelo
Antes de despegar, asegurese de que la barra de estado de la
aeronave en la aplicacion DJI Pilot muestre "Ready to Go". Ready to Go (GPS)
* Despegue/aterrizaje manuales
Comando de combinacion de palancas @ @ O bien @ @@
para arrancar/detener los motores % l & &

Palanca izquierda abajo (despacio) hasta tocar

Palanca izquierda suelo
arriba (despacio) Mantenga unos segundos para detener los
para despegar & motores

& Para reducir el riesgo de darios o lesiones, detenga los motores en pleno vuelo solo en
situaciones de emergencia. El método para detener los motores puede configurarse en
DJI Pilot.
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* Funcionamiento del control remoto

El control de vuelo predeterminado se conoce como Modo 2. La palanca izquierda controla
la altitud y la direccién de la aeronave, mientras que la derecha controla los movimientos
hacia delante, atras, izquierda y derecha. El selector del estabilizador controla la inclinacién
de la camara.

Palanca izquierda | Palanca derecha Adelante
Arriba ! o
|
i g5 | N
L 2 |
Abajo 1 ‘
1 Atras
3
|
@ () o) =/\»
Girar Girar | Izquierda Derecha
izquierda derecha !

* Establezca siempre una altitud de RTH (Regreso al punto de origen) adecuada antes del
despegue. Cuando la aeronave esté volviendo al punto de origen, debe guiarla con las
palancas de control.

* Pulse el botén de pausa de vuelo para una frenada de emergencia durante el vuelo.

"Médulos accesorios

Baliza M2E Foco M2E

Altavoz M2E Médulo RTK M2EA
(no incluida)
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7. Vuele seguro

62

74N} - _l_ -
Vuele en espacios Serial fuerte de Mantenga una Vuele por debajo de
abiertos GPS linea de vision 120 m (400 pies)
directa
=7

Evite volar por encima o cerca de obstaculos, multitudes, lineas de alta tensién, arboles

0 masas de agua.
NO vuele cerca de fuentes electromagnéticas, como tendidos eléctricos y estaciones

base, ya que puede afectar a la brijula de a bordo.

=10 m/s

NO utilice la aeronave en condiciones climéaticas adversas como lluvia, nieve, niebla ni
con una velocidad del viento superior a 10 m/s 0 22 mph.

@ Zona GEO

Obtenga mas informacién en:
http://www.dji.com/flysafe

«(
0

7277

Manténgase alejado de las hélices y los
motores en rotacion.

Es importante conocer las directrices basicas de vuelo para su propia seguridad y la
de quienes le rodean. No olvide leer la Renuncia de responsabilidad y las directrices

de seguridad.




Especificaciones

* Aeronave
Peso de despegue
Velocidad méax.
Altitud max. de vuelo
Rango de temperatura de
funcionamiento
GNSS
Frecuencia de funcionamiento
Transmision de potencia (PIRE)

Almacenamiento interno
« Estabilizador
Intervalo controlable
* Camara térmica
Sensor
Distancia focal del objetivo

Resolucién del sensor
Zoom digital
Distancia entre pixeles
Banda espectral
Foto
Video
Método de medicion de
temperatura
FFC
* Camara visual
Sensor
Objetivo

Rango ISO

Tamario de imagen max.
Modos de fotografia

Modos de grabacién de video

Foto

909 g

72 km/h (modo S) (cerca del nivel del mar, sin viento)
6000 m

De -10 2 40 °C (de 14 a 104 °F)

GPS+GLONASS
2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz
FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5.8 GHz
FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm

24GB
Inclinacién: de —90° a 30°

Microbolémetro VOx no refrigerado
Aprox. 9 mm

Equivalente: Aprox. 38 mm
640x512 a 30 Hz

16x

12 pm

8-14 pm

R-JPEG

MP4

Medidor puntual, medicion de rea

Auto/Manual

CMOS de 1/2", pixeles efectivos: 48 M
Campo de vision: aprox. 84°
Formato equivalente: 24 mm
Apertura: /2.8

Enfoque: 1 m a e

Video: 100-12800 (auto)

Fotografia: 100-1600 (automatico)
8000 x 6000

Disparo tnico

Intervalo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
Pano: panoramica esférica
3840x2160 a 30 fps

1920x1080 a 30 fps

JPEG
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Video MP4.
* Smart Controller
Frecuencia de funcionamiento 2.400-2.483 GHz; 5.725-5.850 GHz

Alcance de transmision max. (sin  FCC: 10 km; CE: 6 km; SRRC: 6 km; MIC: 6 km
obstéculos, libre de interferencias)
Potencia del transmisor (PIRE) 2.4 GHz
FCC: <25,5 dBm; CE/MIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm
5.8 GHz
FCC: <25.5 dBm; CE: <12.5 dBm; SRRC: <18.5 dBm
Capacidad de almacenamiento ROM 16 GB + escalable (tarjeta microSD)

Bateria 5000mAha7.2V

Rango de temperatura de de -20 a 40 °C (de -4 a 104 °F)
funcionamiento

Tiempo de carga 2 h (con un cargador USB a 12 V/2 A)
Vida de la bateria 25h

Cargador USB 24 W Entrada: 100-240 V, 50/60 Hz, Max. 0.8 A

Salida: 3.6-8V=3.0A/12V=20A
« Bateria de Vuelo Inteligente

Capacidad 3850 mAh

Voltaje 17.6 V (max.)
15.4 V (tipico)

Tipo de bateria LiPo

Energia 59,29 Wh

Peso neto Aprox. 297 g

Rango de temperaturas de carga  De 5 a 40 °C (de 41 a 104 °F)

Método de calentamiento Manual/Auto

Rango de temperatura de de -20a6 °C (de -4 a43°F)

calentamiento

Tiempo de calentamiento 500 s (max)

Potencia de calentamiento 55 W (méx)

« Cargador de Bateria de Vuelo Inteligente

Entrada 100-240V; 50/60 Hz; 1.8 A

Salida Red eléctrica: 17.6 V=3.41A017.0V=353A
USB:5V=2A

Potencia nominal eow

Para obtener mas informacion, lea el manual del usuario:
www.dji. ic-2-enterpri

3# Este contenido puede modificarse sin notificacion previa.

MAVIC es una marca comercial de DJI.
Copyright © 2021 DJI Todos los derechos reservados. Impreso en China.
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Appareil

DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Advanced comprend des systémes optiques et des systémes de
détection infrarouge™ omnidirectionnels, et est équipé d'une caméra nacelle a 3 axes entiérement
stabilisée avec une caméra thermique et d’'une caméra visuelle, fournissant simultanément
des images infrarouges et visuelles. La technologie de détection d'obstacles de DJI aide les
utilisateurs a voler et a capturer des images complexes tandis qu'AirSense permet de connaitre
I'espace aérien environnant et que la protection par mot de passe garantit 'acces a |'appareil
et la sécurité de toutes les données. Mavic 2 Enterprise Advanced prend en charge un zoom
numérique atteignant jusqu'a 32x et dispose d'un capteur d'imagerie thermique plus fluide
doté d'une résolution nettement supérieure, ainsi que d'un capteur visuel de pixels plus élevés.
L'appareil posséde une vitesse de vol maximale de 72 km/h et un temps de vol maximum** de
31 minutes

1. Nacelle et caméra

A. Caméra thermique
B. Caméra optique

2. Systéme optique avant 11. Antennes

3. Systéeme optique inférieur . .
N i 12. Voyant d'état de I'appareil 18 Bouton pressoir de la
4 Systt\eme Opt\que latéral 13. Systéme de détection batterie
5. S;/rsste‘rew'lgadse détection infrarouge infrarouge vers le haut 19. Port USB-C
Ve " iy .

. 14. Systeme optique arriere 20, Bouton d'appairage/voyant
6. Lampe inférieure . h
7 L tde " D 15. Batterie de Vol Intelligente d'état d'appairage

ogement de fa carte micro 16. Indicateurs de niveaude  21. Port d’extension (pour

8. LED avant batterie connecter les accessoires)
9. Moteurs 17. Bouton d‘alimentation 22. Couvercle port d’extension

10. Helices

* Les systémes infrarouge et de vision sont influencés par les conditions environnantes. Pour plus diinformations,
veuillez lire la Clause d'exclusion de responsabilité et les consignes de sécurité ainsi que le guide d'utilisateurs.
http:/www.dji.com/mavic-2-enterpise-advanced

** Le temps de vol maximum a été testé en I'absence de vent, & une vitesse constante de 25 km/h (15,5 mph).
Cette valeur est fournie a titre indicatif uniquement.
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Radiocommande Smart Controller de DJI

La DJI Smart Controller est une radiocommande congue avec la technologie de transmission longue
portée OCUSYNC™ 2.0 de DJI, offrant une portée de transmission maximale de 10 km et des
images HD en direct depuis la caméra de I'appareil. La Smart Controller intégre un certain nombre
de commandes de drone et de nacelle ainsi que des boutons personnalisables. La radiocommande
intelligente possede également un écran intégré de 5,5 pouces a haute luminosité avec de
multiples fonctions telles que Bluetooth et GNSS. Elle peut étre connectée a Internet via Wi-Fi. La
radiocommande dispose d'une autonomie de fonctionnement maximale de 2.5 heures*.

16. Bouton d’enregistrement

17. Port HDMI

18. Logement de la carte microSD

19. Port USB-A

20. Bouton de mise au point/de I'obturateur

21. Bouton de réglage de I'ouverture ou
I'obturateur

1. Antennes

2. Bouton Retour/Bouton Fonction

3. Joysticks

4. Bouton RTH

5. Bouton de mise en pause du vol

6. Bouton de mode de vol

7. Voyant LED

8. Indicateurs de niveau de batterie

9. Bouton 5D

10. Bouton d'alimentation 22. Ventilation

11. Bouton de confirmation/ 23. Emplacement de rangement
Bouton personnalisable C3 des joysticks

12. Ecran tactile 24. Bouton personnalisable C2

13. Port USB-C 25. Haut-parleur

14. Microphone 26. Bouton personnalisable C1

15. Molette pour nacelle 27. Entrée d'air

* La Smart Controller est capable d'atteindre sa distance de transmission maximale (FCC) dans un espace
dégagé sans interférence électromagnétique, a une altitude d'environ 120 m..
Le temps d'exécution maximum a été testé dans un environnement de laboratoire. Cette valeur est fournie a
titre indicatif uniquement
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1. Préparation de I'appareil

)
=
i b,

Retirez le cache de la
nacelle de la caméra.

Marqué Non marqué
Associez les hélices aux Appuyez sur les hélices vers le bas et Déplie
moteurs correspondants. faites-les tourner jusqu'a ce qu'elles se

mettent en place.

Dépliez les bras avant et les hélices avant ceux situés a l'arriére. Tous les bras et les hélices
doivent étre dépliés avant le décollage.

2. Chargement des batteries

Chargez entierement la Batterie de Vol
Intelligente a I'aide du chargeur fourni
avant la premiére utilisation.

@ - Chargeur de batterie

Prise de courant Temps de charge :
1004240V Cable USB-C environ 2 heures

Adaptateur secteur USB 24 W

Retirez la Batterie de Vol Intelligente

Temps de charge
environ 1 heure et
30 minutes

Veuillez utiliser 'adaptateur secteur USB officiel de 24 W pour charger la Smart Controller. Si un
adaptateur secteur USB standard de 24 W n'est pas disponible, il est recommandé d'utiliser un
adaptateur secteur certifi¢ FCC/CE de 12V/2A.
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* Vérification des niveaux de batterie et mise sous/hors tension

Faible —————— > Elevé

"\ .
Faiole ', J/ 0000

Elevé P
Appuyez une fois pour vérifier le niveau de Appuyez une fois pour vérifier le niveau de
la batterie. batterie sur I'écran LCD.
Appuyez, puis maintenez enfonce pour Appuyez une fois, puis maintenez enfoncé pour
allumer/éteindre. allumer/éteindre la radiocommande.

Installez la batterie dans I'appareil et mettez-le sous tension. Une fois que la température de la
batterie est inférieure & 6°C, elle se réchauffe automatiquement pour maintenir une température
entre 8 et 10°C. Reportez-vous au guide d'utilisateur pour plus de détails.

3. Préparation de la radiocommande

Tournez pour installer
les joysticks

La portée de transmission optimale est indiquée ci-dessus. Vérifiez que les antennes sont
tournées vers l'appareil. Un angle de 80° ou 180° entre les antennes et l'arriere de la Smart Con-
troller assure une connexion optimale entre 'appareil et la Smart Controller.

& * Assurez-vous que les manches de contréle sont bien en place.

 En fonctionnement réel, I'application DJI Pilot vous avertira si le signal de transmission devient
faible. Dans ce cas, ajustez les antennes pour retrouver la portée de transmission optimale.
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4. Préparation au décollage

DJI Pilot
App
Mettez la radiocommande Mettez I'appareil sous Lancez DJI Pilot
sous tension tension
7<) Utilisez un compte DJI pour activer I'appareil et la Smart Controller. L'activation nécessite une

2

Internet

A

connexion & Internet. Avant d'activer I'appareil sur DJI Pilot, allumez la Smart Controller et
suivez les instructions d'activation.

Définissez un mot de passe pour le drone dans I'application DJI Pilot afin de sécuriser 'accés
et de protéger vos données embarquées.

5. Vol

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans DJI Pilot
que la mention « Ready to Go » s'affiche dans la barre Ready to Go (GPS)

d'état de I'appareil.

* Décollage/atterrissage manuel

Commande de manche combinée pour @ @ ou @ @@

démarrer/couper les moteurs % l & &

iy

Abaissez lentement le manche gauche jusqu'a ce
que l'appareil touche le sol.

Maintenez la position pendant quelques secondes
pour couper les moteurs.

Relevez lentement le
manche gauche
pour décoller. &

Coupez les moteurs en plein vol uniquement s'il s'agit d'un cas d'urgence dans lequel cette
action peut réduire le risque de dommage ou de blessure. La méthode pour arréter les
moteurs peut étre définies dans DJI Pilot.
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* Fonctionnement de la radiocommande

Le contréle de vol par défaut est connu sous le nom de Mode 2. Le manche gauche agit sur
I'altitude et 'orientation de I'appareil, tandis que le manche droit contréle ses mouvements vers
l'avant, l'arriére, la gauche et la droite. La molette de la nacelle contréle l'inclinaison de la caméra.

Manche gauche | Manche droit Avant
Haut | ﬁ
& s /D
@ — % Z&
¥ | 3
| Arrigre
Gom) CAN) (o) o/
Tourner a Tourner a | Gauche Droite

gauche

& * Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Lorsque I'appareil retourne
au point de départ, guidez-le avec les manches de contréle.
* Appuyez sur le bouton Pause de la fonction Vol pour effectuer un freinage d'urgence en plein
vol.

" Accessoires modulaires

Phare M2E

Haut-parleur M2E Module RTK pour M2EA
(non fournie)
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6. Voler en toute sécurité

¥z N - ¢— -
Faire voler 'appareil dans  Signal GPS fort Garder I'appareil  Voler amoins de 120
des espaces ouverts envue m d'altitude (400 pieds)

(@N)]
.\

Evitez de faire voler I'appareil au-dessus ou & proximité d'obstacles, de rassemblements
de personnes, de lignes électriques a haute tension, d'arbres ou d'étendues d'eau.

Ne faites PAS voler I'appareil & proximité de sources électromagnétiques puissantes,
telles que des lignes électriques ou des antennes relais. Celles-ci risquent en effet
d'affecter le compas intégré.

7747

N'utilisez PAS I'appareil dans de mauvaises conditions météorologiques (pluie, neige,
brouillard, rafales dont la vitesse dépasse 10 m/s ou 35 km/h [22 mph], etc.).

( Zone d'exclusion
o aérienne

Tenez-vous a distance des hélices et des Pour en savoir plus,
moteurs en rotation. rendez-vous sur le site :
http://www.dji.com/flysafe

Il 'est important que vous compreniez les consignes de vol fondamentales afin d'assurer
votre sécurité et celle de votre entourage. N'oubliez pas de lire la Clause d'exclusion de
responsabilité et les consignes de sécurité.
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Caractéristiques techniques

* Appareil
Poids au décollage
Vitesse max.

Plafond pratique max. au-dessus
du niveau de la mer

Plage de températures de
fonctionnement

Fréquence de fonctionnement
Puissance d'émission (EIRP)

Stockage interne
* Nacelle
Plage réglable
+ Caméra thermique
Capteur
Distance focale de I'objectif

Résolution du capteur
Zoom numérique

Pas de pixel

Bande spectrale

Photo

Vidéo

Méthode de mesure de la
température

FFC

« Caméra visuelle
Capteur
Objectif

Gamme ISO

Taille d'image maximale
Modes de photographie fixe
Modes d'enregistrement vidéo
Photo

72

9099

72 km/h (Mode S, proche du niveau de la mer, sans vent)

6000 m
de -10° &40 °C (14° a4 104 °F)

GPS + GLONASS
2,422,4835 GHz ; 5,725 4 5,850 GHz
2,4 GHz

FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5,8 GHz

FCC : <26 dBm; CE : <14 dBm; SRRC : <
24 Go

Inclinaison : -90° & 30°

Microbolométre VOx non refroidi
Env. 9 mm

Equivalent : Env. 38 mm

640 x 512230 Hz

16x

12 pm

8a14pum

R-JPEG

MP4

Mesure spot, mesure de zones

Auto/Manuel

CMOS 1/2 po, Pixels effectifs : 48 millions
FOV : env. 84°

Equivalent : 24 mm

Ouverture : /2,8

Mise au point : 1 maece

Vidéo : 100 & 12 800 (auto)

Photo : 100 & 1 600 (auto)

8000 x 6 000

Prise de vue unique

Intervalle (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
Pano : panorama sphérique

3840 x 2160 a2 30 ips

1920 x 1080230 ips

JPEG




Vidéo
* Smart Controller
Fréquence de fonctionnement

Distance de transmission max.
(sans obstacle ni interférence)

Puissance de I'émetteur (EIRP)

Capacité de stockage
Batterie

Plage de températures de
fonctionnement

Temps de charge
Autonomie de la batterie
Chargeur USB de 24 W

« Batterie de Vol Intelligente
Capacité
Tension

Type de batterie

Energie

Poids net

Plage de températures de charge
Méthodes de chauffage

Plage de températures de
chauffage

Temps de chauffage
Puissance de chauffage

MP4

2,400 & 2,4833 GHz ; 5,725 4 5,850 GHz
FCC:10km; CE: 6 km; SRRC : 6 km ; MIC : 6 km

2,4 GHz
FCC : 25,5 dBm; CE/MIC : <18,5 dBm ; SRRC : <19 dBm

5,8 GHz
FCC:<25,5dBm ; CE: <12,56 dBm ; SRRC : <18,5 dBm

ROM 16 Go + extensible (carte microSD)
5000mAha7,2V
-20240°C

2 heures (avec un chargeur USB & 12V/2A)
2,5 heures

Entrée : 100 & 240 V, 50/60 Hz, Max 0,8 A
Sortie : 3,6-8V=3,0A/12V=2,0A

3850 mAh

17,6 V (max)
15,4 V (standard)

LiPo

59,29 Wh

env. 297 g
de5a40°C
Auto/Manuelle
-20a46°C

500 s (max.)
55 W (max.)

« Chargeur de Batterie de Vol Intelligente

Entrée
Sortie

Puissance nominale

1002240V, 50/60 Hz ; 1,8 A

Principale : 17,6 V=3,41 Aou 17,0 V=353 A
USB:5V=2A

60 W

Pour en savoir plus, consultez le guide de I'utilisateur :
o :

www.dji

pri

3# Ce contenu peut étre modifié sans préavis.

MAVIC est une marque commerciale de DJI
Copyright © 2021 DJI Tous droits réservés,

Imprimé en Chine.
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Aeromobile

DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Advanced & dotato di sistemi di visione omnidirezionale e di
rilevamento a infrarossi*, oltre a una fotocamera completamente stabilizzata a 3 assi con
termocamera e telecamera visiva, per l'acquisizione simultanea di immagini sia a infrarossi sia
visive. La tecnologia di rilevamento ostacoli di DJI assiste i piloti nel volo e nell'acquisizione
di immagini complesse, mentre il sistema AirSense offre consapevolezza dello spazio aereo
circostante e la password di protezione garantisce un accesso sicuro all'aeromobile e ai suoi
dati. Mavic 2 Enterprise Advanced dispone di zoom digitale fino a 32x e ospita un sensore di
immagini termiche piu sensibile dalla risoluzione significativamente piu elevata, cosi come pit
elevato e il numero di pixel del sensore visivo. L'aeromobile puo raggiungere una velocita di volo
massima di 72 km/h e un’autonomia** di 31 minuti di volo.

1. Gimbal e telecamera

A. Termocamera 9. Motori
B. Fotocamera ottica 10. Eliche
2. Sistema visivo in avanti 11. Antenne 18. Fermi della batteria
3. Sistema visivo verso il basso 12, |ndicatore di stato del velivolo 19. Porta USB-C
4. Sistema visivo laterale 13. Sistema di rilevamento a 20. Pulsante di collegamento/
5. Sistema di rilevamento a infrarossi verso l'alto Indicatore di stato del
infrarossi verso il basso 14. Sistema visivo allindietro collegamento
6. Luce ausiliaria sulla parte 15. Batteria di volo intelligente 21. Porta per gli accessori (per
inferiore 16. LED di livello di carica della collegare gli accessori)
7. Slot per scheda micro-SD batteria 22. Coperchio della porta per
8. LED anteriori 17. Pulsante di accensione gli accessori

* | sistemi visivi e i sistemi di rilevamento a infrarossi vengono influenzati dalle condizioni circostanti. Per ulteriori
informazion, leggere la Dichiarazione di non responsabilita e le Linee guida sulla sicurezza e il Manuale utente.
hitp://www.dji.com/mavic-2-enterpise-advanced

** I tempo massimo di volo & stato testato in assenza di vento e a una velocita costante di 25 km/h (15,5 mph)
Questo valore viene fornito soltanto come riferimento.
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Radiocomando DJI Smart

Il radiocomando DJI Smart & stato integrato con OCUSYNC™ 2.0, la tecnologia di trasmissione
a distanza che opera fino a un raggio di 10 km e trasmette immagini dal vivo in HD dalla
fotocamera del velivolo. Il radiocomando DJI Smart offre I'utilizzo di diversi comandi per il
velivolo e il gimbal, oltre a una serie di pulsanti personalizzabili, e presenta uno schermo 5,5" ad
alta luminosita dotato di diverse funzionalita, come Bluetooth e GNSS. Supporta, inoltre, la
connessione a internet tramite Wi-Fi. Il radiocomando DJI Smart ha un’'autonomia operativa
di 2.5 ore”.

16. Tasto di registrazione

17. Porta HDMI

18. Slot per scheda microSD

19. Porta USB-A

20. Tasto di messa a fuoco / otturatore

21. Rotella di regolazione dell'apertura/
otturatore

. Antenne

1

2. Tasto Indietro/Tasto Funzione
3. Stick di controllo

4. Tasto RTH

5. Tasto di pausa del volo
6. Tasto selezione della modalita di volo
7
8.

. LED di stato
. LED di carica della batteria
9. Tasto 5D
10. Tasto di accensione 22. Bocchetta dell'aria
11. Tasto Conferma / Tasto personalizzabile C3 23. Comparto riponi-stick
12. Schermo touch 24. Tasto personalizzabile C2
13. Porta USB-C 25. Altoparlante
14. Microfono 26. Tasto personalizzabile C1
15. Tasto di controllo del gimbal 27. Presa d'aria

* Il radiocomando DJI Smart pud raggiungere la sua massima distanza di trasmissione (a norma FCC) in aree
aperte senza interferenze elettromagnetiche e a un'altitudine di circa 120 metri.
Il runtime massimo & testato in ambiente i laboratorio. Questo valore viene fornito soltanto come riferimento.
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2. Preparazione del velivolo

Rimuovere la protezione del Dispiegare i bracci Dispiegare i bracci
gimbal dalla telecamera. anteriori. posteriori.

Contrassegnato  Non contrassegnato
Far corrispondere le eliche Premere le eliche verso il basso Dispiegato
ai motori e ruotarle fino allo scatto.

& Dispiegare i bracci e le eliche anteriori prima di quelli posteriori. Tutti i bracci e le eliche
devono essere dispiegati prima del decollo.

3. Ricarica delle batterie

Utilizzare il caricabatterie in dotazione per caricare
completamente la batteria di volo intelligente
prima di utilizzarla per la prima volta.

Rimuovere la batteria di volo intelligente

0 P Caricabatterie
Presa di Tempo di carica:
alimentazione Cavo USB -C ~2ore

100-240V
Caricatore USB 24W

Tempo di carica:
~1 ora e 30 minuti

Si raccomanda di usare il caricatore USB 24W ufficiale per ricaricare il radiocomando DJI Smart.
Qualora un caricatore USB 24W non fosse disponibile, si consiglia di usare un caricabatterie
USB da 12V/2A certificato FCC/CE.
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* Controllo dei livelli della batteria e accensione/spegnimento

Basso &—————— » Alio

B ’\ N
w? 0 oo

S
Premere una volta per verificare il livello di Premere una volta per verificare il livello di carica
carica della batteria. della batteria sullo schermo LCD.

Premere e tenere premuto per accendere/

Premere una volta, quindi premere e tenere
premuto per accendere/spegnere il dispositivo di
controllo remoto.

spegnere.

Installa la batteria sul velivolo e accendila. Se la temperatura della batteria si abbassa sotto i 6°C,
questa iniziera a riscaldarsi automaticamente per mantenere una temperatura tra 8 e 10°C.
Consultare il manuale d'uso per maggiori informazioni.

4. Preparazione del dispositivo di controllo remoto

Ruotare gli stick per
fissarli

The optimal transmission range is shown above. Ensure the antennas are facing towards the
aircraft. When the angle between the antennas and the back of the Smart Controller is 80° or 180°,
the connection between the Smart Controller and the aircraft can reach its optimal performance.

& * Accertarsi che le levette di comando siano montate saldamente.

« Durante il reale funzionamento, I'app DJI Pilot si attivera per avvertire che il segnale di
trasmissione & debole, e sara necessario regolare le antenne per garantire che il velivolo
torni all'interno del campo di trasmissione ottimale.
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5. Preparazione al decollo

DJI Pilot
App

Accendere il dispositivo di Accendere il velivolo Lanciare I'app DJI Pilot
controllo remoto

richiede una connessione a internet. Prima di attivare il velivolo in DJI Pilot, accendere il

@‘ Usare un account DJI per attivare il velivolo e il radiocomando DJI Smart. L'attivazione
h,,:,m radiocomando DJI Smart e seguire le istruzioni per I'attivazione.

& Impostare una password per il velivolo nell'app DJI Pilot, per assicurare un accesso sicuro e
proteggere i vostri dati durante il volo.

6. Volo
Prima del decollo, assicurarsi che la barra di stato del velivolo
nell'app DJI Pilot indichi "Ready to Go" Ready to Go (GPS)

* Decollo e atterraggio manuali

Combinazione di comandi da levette per @ @ OPPURE @ @@

avviare/arrestare i motori % ' & &

Portare la levetta sinistra (lentamente) verso il

basso finché non si tocca il suolo

Tenere premuto alcuni secondi per arrestare i
& motori

Portare la levetta sinistra
(lentamente) verso l'alto
per il decollo

& Arrestare i motori durante il volo solo in situazioni di emergenza e allo scopo di ridurre il rischio
di danni o lesioni. L'opzione di blocco dei motori & disponibile tra le impostazioni di DJI Pilot.
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* Funzionamento del dispositivo di controllo remoto

La modalita predefinita di controllo di volo & "Mode 2". La levetta sinistra controlla I'altitudine e
la direzione del velivolo, mentre la levetta destra ne controlla i movimenti in avanti, allindietro, a
sinistra e a destra. Il quadrante del gimbal controlla l'inclinazione della telecamera.

Levetta sinistra | Levetta destra In avanti
Su | &
ity !
N | N
® | ®
I
¥ 3 | ¥
Git | L 4
! Indietro
|
i
I
<o Q Z&) L ew) @ Zh »
|
Rotazione Rotazione | Asinistra A destra
a sinistra adestra 1

* Impostare sempre un'altitudine RTH adeguata prima del decollo. Quando il velivolo sta
tornando al punto iniziale, & consigliabile guidarlo con le levette di comando.

* Premere il volo il pulsante Flight Pause per la frenata di emergenza durante il volo.

" Accessori modulari

Lampeggiante M2E

Altoparlante M2E Modulo RTK M2EA
(non inclusa nella confezione)
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7. Fly Safe

@R”+ @{35

Z N - ‘¢‘ -
Volare in zone Segnale GPS Mantenere lalinea  Volare a un'attitudine
aperte forte di visione inferiore a 120 m

(400 piedi)

R

Evitare di volare al di sopra o in prossimita di ostacoli, folle, linee elettriche ad alta
tensione, alberi e specchi d'acqua.

NON utilizzare il velivolo in prossimita di intense sorgenti elettromagnetiche quali linee
elettriche e stazioni di base, in quanto tali sorgenti possono influenzare la bussola di
bordo.

NON utilizzare il velivolo in condizioni meteorologiche avverse come pioggia, neve,
nebbia e venti con velocita superiore a 10 m/s (22 mph).

DC@ % @ Zona interdetta al volo

Mantenere la distanza dalle eliche rotanti e Per saperne di piti:
dai motori. http://Awww.dji.com/flysafe

Per la sicurezza propria e delle altre persone presenti nelle vicinanze, & importante
comprendere le linee guida di base del volo. Ricordare di leggere le Limitazioni di
responsabilita e le direttive sulla sicurezza.
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Specifiche tecniche

« Aeromobile
Peso al decollo
Velocita massima
Quota massima di tangenza sopra
illivello del mare
Intervallo di temperatura operativa
GNSS
Frequenza operativa
Potenza di trasmissione (EIRP)

Memoria interna
« Stabilizzatore
Distanza controllabile
« Termocamera
Sensore
Lunghezza focale obiettivo

Risoluzione del sensore
Zoom digitale
Interasse
Banda spettrale
Foto
Video
Metodo di misurazione della
temperatura
FFC
« Telecamera visiva
Sensore
Obiettivo

Intervallo ISO
Dimensione massima

dell'immagine
Modalita fotografiche

Modalita di registrazione video

909 g
72 km/h (modalita S) (vicino al livello del mare, senza vento)
6.000m

Da-10°C a 40°C

GPS+GLONASS

2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

2.4 GHz

FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5.8 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm
24GB

Inclinazione: da -90° a 30°

Microbolometro VOx non raffreddato
ca. 9 mm

Equivalente: ca. 38 mm

640x512 a 30 Hz

16x

12 pm

8-14 ym

R-JPEG

MP4

Misurazione parziale, misurazione area

Automatico/Manuale

1/2" CMOS, pixel effettivi: 48 M
FOV: ca. 84°

Equivalente: 24 mm

Apertura: /2,8

Messa a fuoco: da 1 ma e
Video: 100 - 12800 (automatico)
Foto: 100 - 1600 (automatico)
8000x6000

Scatto singolo

Intervallo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
Pano: panorami sferici

3840x2160 a 30 fps

1920x1080 a 30 fps
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Foto JPEG

Video MP4
* Smart Controller
Frequenza operativa 2.400 - 2.4835 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

Massima distanza di trasmissione  FCC: 10 km; CE: 6 km; SRRC: 6 km; MIC: 6 km
(senza ostacoli né interferenze)

Potenza del trasmettitore (EIRP) 2.4 GHz.
FCC: 25,5 dBm; CE/MIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm

5.8 GHz
FCC: <25,5 dBm; CE: <12,5 dBm; SRRC: <18,5 dBm

Capacita di memoria ROM 16 GB + scalabile (scheda microSD)
Batteria 5000mAha7,2Vv

Intervallo di temperatura operativa tra -20°C e 40°C

Tempo di ricarica 2 ore (con caricabatterie USB a 12V/2A)
Durata della batteria 2,5 0re

Caricabatterie USB 24W Ingresso: 100 - 240 V, 50 - 60 Hz, max. 0,8 A

Uscita: 3,6 - 8 V= 3,04/12!

« Batteria di volo intelligente

Capacita 3850 mAh

Tensione 17,6 V (max)
15,4V (tipico)

Modello di batteria LiPo

Energia 59,29 Wh

Peso netto ca.297g

Temperatura di ricarica Da 5°C a 40°C

Metodo di riscaldamento Automatico/Manuale

Intervallo di temperatura di Tra -20°C e 6°C

riscaldamento

Tempo di riscaldamento 500 s (max)

Potenza riscaldante 55 W (max)

« Caricatore della batteria di volo intelligente

Ingresso 100 - 240V, 50 - 60 Hz, 1,8 A

Uscita Primaria: 17,6 V=3,41 A0 17,0V=3,53 A
USB: 5 2A

Potenza nominale 60 W

Per ulteriori informazioni, consultare il Manuale utente:
www.dji. ic-2-enterpri

3 Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso

MAVIC & un marchio registrato di DJI
Copyright © 2021 DJI Tutti i dirit riservati Stampato in Cina,
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Drone

De DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Advanced beschikt over omnidirectionele zichtsystemen en
infrarood detectiesystemen*, en wordt geleverd met een volledig gestabiliseerde 3-assige
gimbalcamera met een thermische camera en een visuele camera, die zowel infrarood als
visuele beelden tegelijkertijd levert. De Obstacle Sensing-technologie van DJI helpt gebruikers
om te vliegen en complexe opnamen te maken, terwijl AirSense zorgt voor inzicht in het
omringende luchtruim en wachtwoordbeveiliging zorgt voor toegang tot het vliegtuig en de
veiligheid van alle gegevens. De Mavic 2 Enterprise Advanced ondersteunt tot 32x digitale zoom
en heeft een soepeler warmtebeeldsensor met een aanzienlijk hogere resolutie en een visuele
sensor met meer pixels. De drone heeft een maximale vliegsnelheid van maar liefst 72 km/u en
een maximale vliegtijd** van 31 minuten.

1. Gimbal en camera
A. Warmtebeeldcamera

B. Visuele beeldcamera 9. Motoren
2. Vision System - naar voren 10. Propellers
3. Vision Syster - naar beneden 1. Antennes 18 Accuaansiuitingen
4. Vision System - dwarsrichting 12. Statusindicator drone 19. USB-C-poort
5. Naar beneden gericht 13. Infraroodsensorsysteem 20. Koppeltoets/
infraroodsensorsysteem 14. Vision System naar achteren koppelingsstatusindicator
6. Extra lampje onderaan 15. Intelligent Flight Battery 21. Uitbreidingspoort (voor het
7. microSD-kaartsleuf 16. Accuniveau-leds aansluiten van accessoires)
8. LED's voorzijde 17. Aan-/uitknop 22. Afdekking uitbreidingspoort

Het Vision System en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de
disclaimer, de veiligheidsrichtlijnen en de gebruikershandleiding voor meer informatie. http:/www.dji.com/
mavic-2-enterpise-advanced

** De maximale viiegduur is getest bij omstandigheden zonder wind en met een constante snelheid van 25 km/u
(25,5 mph). Deze waarde geldt alleen ter referentie
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DJI Smart Controller

De DJI Smart Controller is een afstandsbediening gebouwd met de langeafstands-transmissietechnologie
OCUSYNC™ 2.0 van DJI, die een maximaal zendbereik van 10 km biedt en een live HD-weergave geeft
van de camera van het vliegtuig. De Smart Controller wordt geleverd met een aantal bedieningselementen
voor vliegtuigen en gimbals en een aantal aanpasbare knoppen, en heeft een ingebouwd 5,5-inch
scherm met hoge helderheid en meerdere functies zoals Bluetooth en GNSS. Verbinding met internet via
wifi wordt ook ondersteund. De maximale gebruiksduur van de Smart Controller bedraagt 2.5 uur*.

16. Opnameknop

17. HDMI-poort

18. MicroSD-kaartsleuf

19. USB-A-poort

20. Scherpstellings- / Ontspanknop

21. Draaiknop instellingen sluiter/
diafragma

Antennes

Terugknop / Functieknop
Bedieningssticks
RTH-knop
Vluchtpauzeknop
Vluchtmodusschakelaar
Status-LED
Accuniveau-LED’s

. 5D-knop

10. Aan-/uitknop 22. Ventilatieopening

11. Bevestigingsknop / Aanpasbare knop C3 23. Opslagplaats voor Bedieningssticks
12. Aanraakscherm 24. Aanpasbare Knop C2

13. USB-C-poort 25. Luidspreker

14. Microfoon 26. Aanpasbare Knop C1

15. Gimbal 27. Luchtinlaat

PNDO AW

©

* De Smart Controller kan de maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een grote open ruimte zonder
elektromagnetische interferentie, en op een hoogte van circa 120 meter.
De maximale looptiid is getest in een laboratorium. Deze waarde geldt alleen ter referentie.
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1. Drone voorbereiden

)
=
i b,

Verwijder de gimbal-afdekking
van de camera.

Gemarkeerd  Ongemarkeerd
Combineer de juiste propellers Druk de propellers naar Uitgeklapt
met de motoren, beneden en draai ze totdat

ze op hun plaats klikken.

& Klap de voorarmen en de propellers uit véér de achterste. Alle armen en propellers moeten
uitgeklapt zijn voordat mag worden opgestegen.

N

. De accu's opladen

Gebruik de meegeleverde oplader om de
Intelligent Battery volledig op te laden véor

het eerste gebruik.
@ - Acculader

Stopcontact Oplaaditijd:
100 - 240 V USB-C-kabel ~2 uur
24W USB-oplader

De Intelligent Flight Battery verwijderen

Oplaadtijd
~1 uur en 30 minuten

Gebruik alstublieft de officiéle 24W USB-oplader om de Smart Controller op te laden
& Wanneer een standaard 24W USB-oplader niet beschikbaar is, raden wij aan om een FCC/
CE-gecertificeerde USB-oplader te gebruiken die geclassificeerd is als 12V/2A
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* Controleer het laadniveau van de accu en de aan/uit-schakelaar

) @ Laag.fb}—(oog
’ 0 00-0

Hoog A
Druk eenmaal op de knop om het Druk eenmaal om het accuniveau op het LCD-
accuniveau te controleren. scherm te controleren.
Druk eenmaal en druk Yervolgens opnisuw Druk eenmaal en druk vervolgens opnieuw en houd
en houd vast om aan/uiit te zetten vast om de afstandsbediening aanuit te zetten

Plaats de accu in de drone en schakel de drone in. Wanneer de accutemperatuur lager wordt
dan 6 °C, zal deze automatisch worden opgewarmd tot een temperatuur tussen 8-10 °C.
Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie

3. Voorbereiding van de afstandsbediening

Til de antennes op Verwijder de Roteer om de
bedieningssticks bedieningssticks
te bevestigen

The optimal transmission range is shown above. Ensure the antennas are facing towards the
aircraft. When the angle between the antennas and the back of the Smart Controller is 80° or 180°,
the connection between the Smart Controller and the aircraft can reach its optimal performance.

& * Zorg dat de joysticks stevig zijn aangebracht.

* In de praktijk zal de DJI Pilot-app waarschuwen dat het transmissiesignaal zwak is, en
dat de antennes aangepast dienen te worden om ervoor te zorgen dat het vliegtuig
terugkeert naar het optimale transmissiebereik.
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4. Voorbereiding voor opstijgen

DJI Pilot
App

Schakel de afstandsbediening in Schakel het luchtvaartuig in Start DJI Pilot

Gebruik een DJl-account om het viiegtuig en de Smart Controller te activeren. Activering
') vereist een internetverbinding. Zet de Smart Controller aan en volg de aanwijzingen voor
het activeren voordat u het viiegtuig daadwerkelijk activeert in DJI Pilot.

& Stel een wachtwoord in voor de drone in de DJI Pilot-app om veilige toegang te waarborgen
en je boordgegevens te beschermen

5. Vlucht

Zorg er voor het opstijgen voor dat de statusbalk van de
drone in de DJI Pilot-app 'Ready to Go' aangeeft.

* Handmatig opstijgen/landen
Combination Stick Command (CSC) voor @ @ OF @ @@

het starten/stoppen van de motoren % l & &

Linkerjoystick omlaag (langzaam) totdat u de

Linkerstick omhoog grond raakt
(langzaam) Wacht enkele seconden om de motoren uit te
om op te stiigen L schakelen

& Schakel tijdens de vlucht de motoren alleen uit in noodsituaties, wanneer dit de kans op
schade of letsel verkleint. De manier om de motor te stoppen kan worden ingesteld in DJI

Pilot.
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* Besturing met de afstandsbediening

De standaard vluchtregeling staat bekend als modus 2. Met de linkerjoystick regel je de hoogte en
koers, terwijl je met de rechterjoystick vooruit, achteruit, naar links en rechts kunt bewegen. Met de
gimbal regel je de kanteling van de camera.

Linkerjoystick 1Rechtsnoysﬂck Vooruit
Omhoog ! AN
|
I o VN
¢ — ¢
¥ |
Omlaag | g
! Achteruit
i
|
@ CAN)  Gow) ©/\»
Linksaf Rechtsaf | Links Rechts

& * Stel altiid een passende RTH-hoogte in véér het opstijgen. Als het luchtvaartuig terugkeert naar
de basis, dien je het te begeleiden met de joysticks.

* Druk op de Flight Pause-knop om tijdens de viucht een noodstop uit te voeren.

"Modulaire accessoires

M2E Baken

M2E Luidspreker M2EA RTK-module
(niet inbegrepen)
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6. Vlieg veilig

@"7‘+ @[‘5

¥z N - —¢— -
Viieg in open Krachtig Houd je drone in  Vlieg lager dan 120 m
gebieden GPS-signaal het zicht (400 feet)

# o1 I A

Vermijd viiegen boven of nabij obstakels, drukte, hoogspanningsleidingen, bomen of
water.

Vlieg NIET in de buurt van sterke elektromagnetische bronnen zoals elektriciteitsleidingen
en basisstations, daardoor kan het ingebouwde kompas ongunstig worden beinvioed.

7747

Gebruik de drone NIET bij ongunstige weersomstandigheden zoals regen, sneeuw,
mist en bij windsnelheden van meer dan 10 m/s of 22 mph.

EC@ ( - @ No-fly zone

Bliff uit de buurt van de roterende propellers Meer informatie vind je op:
en motoren. http://www.dji.com/flysafe

Het is belangrijk de basisviuchtrichtlijnen te begrijpen voor je veiligheid en die van je
medemens. Vergeet niet de disclaimer en veiligheidsrichtlijinen te lezen.
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Technische gegevens

« Drone
Startgewicht
Max. snelheid
Max,» servicehoogte boven
zeeniveau
Bedrijfstemperatuurbereik
GNSS
Bedieningsfrequentie
Transmissievermogen (EIRP)

Interne opslag

* Gimbal
Bestuurbaar bereik

* Thermische camera
Sensor
Brandpuntsafstand lens

Sensorresolutie

Digitale zoom

Pixelpitch

Spectrale band

Foto

Video

Methode voor temperatuurmeting

FFC
* Beeldcamera
Sensor
Lens

1SO-bereik

Maximale beeldgrootte
Fotografeerstanden

Video-opnamemodi
Foto

90

9099

72 km/u (S-stand) (dicht bij zeeniveau, geen wind)

6000 m

-10tot 40 °C

GPS+GLONASS

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz

FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

58

24GB

Kantelen: -90 tot 30°

Ongekoelde VOx-microbolometer
ong. 9 mm

Gelijkwaardig: ong. 38 mm
640x512 bij 30 Hz

16x

12 uym

8-14 um

R-JPEG

MP4

Spotmeter, opperviaktemeting

Automatisch/handmatig

1/2" CMOS, effectieve pixels: 48 M
Gezichtsveld: ca. 84°
Gelijkwaardig: 24 mm

Diafragma: /2,8

Focus: 1 m tot e

Video: 100-12800 (automatisch)
Foto: 100-1600 (automatisch)
8000x6000

Enkelvoudige opname

Interval (2/3/5/7/10/15/20/30/60 sec)
Pano: sferisch panorama
3840%2160 bij 30 fps

1920x1080 bij 30 fps

JPEG

GHz
FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm



Video MP4
* Smart controller
Bedieningsfrequentie 2,400-2,483 GHz; 5,725-5,850 GHz

Max. zendbereik (vrij van obstakels FCC: 10 km; CE: 6 km; SRRC: 6 km; MIC: 6 km
en interferentie)

Zendervermogen (EIRP) 2,4 GHz
FCC: 25,5 dBm; CE/MIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm
5,8 GHz
FCC: <25.5 dBm; CE: <12.5 dBm; SRRC: <18.5 dBm
Opslagcapaciteit ROM 16 GB + uitbreidbaar (microSD-kaart)
Accu 5000 mAh bij 7,2 V
Bedrijfstemperatuurbereik -20 tot 40 °C
Oplaaditijd 2 uur (met een USB-lader van 12V /2 A)
Accuduur 2,5 uur
24W USB-lader Ingang: 100-240 V, 50-60 Hz, max. 0,8 A

Uitgang: 3,6-8 V=3,0 A/12 V-

« Intelligent Flight Battery

Capaciteit 3850 mAh
Spanning 17,6 V (max)
15,4 V (normaal)
Type accu LiPo
Vermogen 59,29 Wh
Nettogewicht Circa 297 g
Bereik van oplaadtemperatuur 5 tot 40 °C
Verwarmingsmethode Handmatig/automatisch
Bereik verwarmingstemperatuur ~ -20 tot 6 °C
Opwarmtijd 500 sec. (max.)
Verwarmingsvermogen 55 W (max.)
* Lader Intelligent Flight Battery
Ingang 100-240 V, 50-60 Hz, 1,8 A
Uitgang Voeding: 17,6 V=3,41 Aor 17,0V =
USB:5V=2A
Nominaal vermogen 60 W

Leesde gebrulkershandleldlng voor meer informatie:
www.diji 2. pri

3# Deze inhoud is onderhevig aan wizigingen zonder voorafgaande kennisgeving.

MAVIC is een handelsmerk van DJI.
Copyright © 2021 DJI Alle rechten voorbehouden Gedrukt in China.
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Aeronave

O DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Advanced inclui sistemas de visdo omnidirecional e sistemas de
detecéo de infravermelhos*, e vem com uma camara de suspensao carda de 3 eixos totalmente
estabilizada com uma camara térmica e uma camara visual, proporcionando simultaneamente
imagens de infravermelhos e de luz visivel. A tecnologia de detegéo de obstaculos da DJI
ajuda os utilizadores a efetuarem voos e captarem imagens complexas, enquanto o AirSense
fornece conhecimentos do espaco aéreo circundante e a protegéo por palavra-passe assegura
0 acesso & aeronave e que todos os dados estdo seguros. A Mavic 2 Enterprise Advanced
suporta zoom digital de até 32x e tem um sensor de imagem térmico mais suave, com uma
resolugdo significativamente mais elevada, bem como um sensor visual com mais pixéis. A
aeronave conta com uma velocidade de voo maxima de 72 km/h (44,7 mi/h) e um tempo de
Voo méximo™* de 31 minutos.

1. Suspensao carda e camara
A. Camara termografica

B. Camara visual Hélices
2. Sistema de viséo para afrente 11, Antenas
3. Sistema de vis&o para baixo 12. Indicador de estado da
4. Sistema de viso lateral aeronave 18. Fivelas da bateria
5. Sistema de detegéo de 13. Sistema de detegao de 19. Porta USB-C
infravermelhos para baixo infravermelhos para cima - "
L - A 20. Botao de ligagao/Indicador
6. Luz auxiliar inferior 14. Sistema de viséo para tras de estado da ligagdo
7. Ranhura para cartao microSD  15. Bateria de voo inteligente 21, Porta alargada (para ligar
8. LED frontais 16. LED de nivel da bateria acessorios)
9. Motores 17. Botao de alimentacao 22. Tampa da porta alargada

* Os Sistemas de visd@o e os Sistemas de detegao de infravermelhos s&o afetados pelas condigdes ambiente.
Leiaa D 4o de 4o de respor e diretrizes de seguranca e o Manual do utilizador para
saber mais. hitp:/www.dji.com/mavic-2-enterpise-advanced

0 tempo méximo de voo foi testado num ambiente sem vento e a uma velocidade de voo constante de
25 km/h (15,5 mifh). Este valor serve meramente como referéncia
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DJI Smart Controller

O DJI Smart Controller & um controlador remoto construido com a tecnologia OCUSYNC™ 2.0 de
transmissao de longo alcance da DJI, oferecendo um alcance méximo de transmissao de 6.2 milhas
(10 km) e oferece uma visualizag&o HD ao vivo da cdmara da aeronave. O Smart Controller vem com
Varios controlos de aeronaves e carda, assim como botdes personalizaveis e possui um ecra de alto
brilho de 5,5 polegadas incorporado com mdiltiplas funcoes, como Bluetooth e GNSS. A ligagéo a
Internet via Wi-Fi também é suportada. O Smart Controller tem uma autonomia méaxima de 2.5 horas™.

16. Botao de gravagao

17. Porta HDMI

18. Ranhura para cartdao microSD

19. Porta USB-A

20. Bot&o de focagem / obturador

21. Seletor de ajuste de obturador/abertura

1. Antenas

2. Botao Voltar / Botéo de Fungao
3. Manipulos

4. Botao RTH

5. Botao de pausa do voo

6. Interruptor de modo de voo

7. LED de estado

8. LED de nivel da bateria

9. Botdo 5D

10. Botao de alimentagéo 22. Saida de ar

11. Botao de Confirmagéao / 23. Compartimento de armazenamento
Botao Personalizavel C3 de manipulos

12. Ecra tatil 24. Botdo C2 personalizavel

13. Porta USB-C 25. Speaker

14. Microfone 26. Botdo C1 personalizavel

15. Botao da suspenséo carda 27. Entrada de ar

* O Smart Controller consegue alcangar a sua distancia méxima de transmissao (FCC) numa area ampla e aberta,
sem interferéncia eletromagnética, a uma altitude de cerca de 120 metros (400 pés)
O tempo méximo de funcionamento & testado em ambiente de laboratorio. Este valor serve meramente como
referéncia.
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1. Preparar a aeronave

Retire a cobertura da suspensao Desdobre os bragos Desdobre os bragos

cardé da camara. dianteiros traseiros.

Commarcas Sem marcas

Faca corresponder as Pressione as hélices para baixo
hélices aos motores. e rode-as até ouvir um clique.

Desdobrados

C Desdobre os bragos dianteiros e as hélices antes dos traseiros. Todos os bragos e hélices
tém de ser desdobrados antes de descolar.

2. Carregamento das baterias

Utilize o carregador fornecido para carregar
completamente a bateria de voo inteligente antes
da primeira utilizag&o.

Remova a bateria de voo inteligente

Tempo de

jﬂD]:‘ carregamento:
~1 hora e 30 minutos
- Carregador da bateria

Tomada elétrica :E Tempo de

- carregamento:
100-240V Cabo USB-C g
Carregador USB 24W

Use o carregador USB 24W oficial para carregar o Smart Controller. Quando um carregador
USB 24W padréo nao estiver disponivel, recomenda-se usar um carregador USB com
certificagédo FCC/CE classificado como 12V/2A.
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* Verificar os niveis da bateria e ligar/desligar

Baixo @—————— Alto

Baixo J D D \D‘/ H
Alto N
Prima uma vez para verificar o nivel da bateria. ~ Prima uma vez para verificar o nivel da bateria no
Prima e, em seguida, prima e mantenha ecra LCD.

premido para ligar/desligar. Prima uma vez e, em seguida, prima e mantenha

premido para ligar/desligar o telecomando.

Instale a bateria na aeronave e ligue-a. Quando a temperatura da bateria for inferior a 6 °C, a
mesma vai aquecer automaticamente para manter uma temperatura entre 8 e 10 °C. Consulte
0 Manual do utilizador para obter mais informagées.

3. Preparar o telecomando

Remova os Rode para prender
manipulos 0s manipulos

A faixa 6tima de transmiss@o € mostrada acima. Certifique-se de que as antenas estdo voltadas
para a aeronave. Quando o angulo entre as antenas e a parte posterior do Comando inteligente
& de 80° ou 180°, a conexao entre o Comando inteligente e a aeronave pode atingir o seu
desempenho ideal.

& * Certifique-se de que os manipulos de controlo estao firmemente montados.

* Em operagao real, a aplicagéo DJI Pilot avisa que o sinal de transmissao esta fraco e ajuste
as antenas para garantir que a aeronave esteja de volta a faixa ideal de transmissao
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4. Preparar a descolagem

DJI Pilot
App

Ligue o telecomando Ligue a aeronave Inicie a DJI Pilot

7<) Use uma conta DJI para ativar a aeronave e o Smart Controller. A ativag&o requer uma ligagao
'j a Internet. Antes de ativar a aeronave no DJI Pilot, ligue o Smart Controller e siga as instrugoes
Internet  Para ativar.

C Defina uma palavra-passe para a aeronave na aplicag@o DJI Pilot para garantir o acesso
seguro @ mesma e para proteger os seus dados a bordo.

5. Voo

Antes de descolar, assegure-se de que a barra de estado da
aeronave na aplicacao DJI Pilot indica "Ready to Go". Ready to Go (GPS)

* Descolagem/Aterragem manual

Comando de manipulos combinados @ @ ou @ @@

para ligar/desligar os motores % V4 & N

manipulo esquerdo para ’;\JAaratbar\]xo até qse Zaerotnavle toque no sdo\o
cima para descolar lantenha premido durante alguns segundos

Desloque lentamente o @ Deslogue lentamente o manipulo esquerdo
& para parar os motores

& Pare os motores durante o voo apenas em situagdes de emergéncia, sempre que seja
necessario fazé-lo para minimizar os riscos de danos ou ferimentos. O método para parar o
motor pode ser definido no DJI Pilot.
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* Operagéo do telecomando

O controlo de voo predefinido é conhecido como Modo 2. O manipulo esquerdo controla a
altitude e o rumo da aeronave e o manipulo direito controla 0s movimentos para a frente, para
trés, para a esquerda e para a direita. O botdo da suspens&o carda controla a inclinagao da
céamara.

Manipulo esquerdo Manipulo direito Para a frente

S 5
& i) e
@ — S Zh
F’arga\xo | 2
! Para tras
Gom) CAN) (o) o/
Virar & Virar & | Esquerda Direita
esquerda direita !

& * Defina sempre uma altitude RTH adequada antes da descolagem. Quando a aeronave esta a
voltar ao ponto inicial, devera dirigi-la com os manipulos de controlo.

* Prima o botéo de pausa do voo para travagens de emergéncia durante o voo.

" Acessérios modulares

Farol M2E

Altifalante M2E Mddulo M2EA RTK
(n&o incluido)
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6. Voar com seguranca

Voar em areas Sinal de GPS Manter a linha Voar abaixo dos
abertas forte de visao 120 m (400 pés)

IR T

Evite voar por cima ou perto de obstaculos, multidoes, linhas elétricas de alta tensao,
arvores e massas de agua.

NAO voe préximo de fontes eletromagnéticas fortes, tais como linhas de alta tensao
e estagoes de rede mével, pois estas podem afetar a blssola integrada.

H - =10m/s

NAO utilize a aeronave em condigdes atmosféricas adversas, tais como chuva, neve,
nevoeiro e ventos com velocidades superiores a 10 m/s ou 35,4 km/h.

DC@ % @ Zona de excluséo aérea

Mantenha-se afastado das hélices e dos Saiba mais em:
motores em rotagdo. http://Awww.dji.com/flysafe

<((0

7277

E importante compreender as diretrizes basicas de voo para a seguranga do
utilizador e dos que o rodeiam. N&o se esquega de ler a Declaragdo de exoneragao de
D ilic e as diretrizes de A
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Especificacoes

* Aeronave
Peso de descolagem
Velocidade maxima

Limite de funcionamento maximo
acima do nivel do mar

Intervalo de temperaturas de
funcionamento

GNSS

Frequéncia de funcionamento
Poténcia da transmissao (EIRP)

Armazenamento interno
« Suspensdo carda
Amplitude controlavel
* Camara térmica
Sensor
Intervalo focal da lente

Resolugao do sensor
Zoom Digital
Distancia entre pixéis
Banda espectral
Fotografia
Video
Método de medicao da
temperatura

* Camara visual
Sensor
Lente

Gama de ISO

Tamanho méaximo da imagem
Modos de fotografia

Modos de gravagao de video

Fotografia

909 g

72 km/h (modo S) (préximo do nivel do mar, sem vento)

6000 m
14 °Fa 104 °F (-10 °C a 40 °C)

GPS+GLONASS
2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
2,4

,8 GHz
FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm

24 GB

Inclinagao: -90° a 30°

Microbolémetro VOx n&o refrigerado
Aprox. 9 mm

Equivalente: Aprox. 38 mm
640x512 @30Hz

16x

12 pm

8-14 ym

R-JPEG

MP4

Medidor de Ponto, Medicéo de érea

Auto/Manual

CMOS de 1/2", pixéis reais: 48 M
FOV: aprox. 84°

Equivalente: 24 mm

Abertura: /2.8

Foco: 1 maee

Video: 100-12800 (auto)

Foto: 100-1600 (auto)
8000x6000

Disparo tnico

Intervalo (2/3/5/7/10/16/20/30/60 s)
Panoramico: panorama esférico
3840x2160@30fps
1920x1080@30fps

JPEG

GHz
FCC: =26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
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Video MP4
+ Controlador Inteligente
Frequéncia de funcionamento 2,400-2,483 GHz; 5,725-5,850 GHz
Distancia méxima de transmissdo  FCC: 10 km; GE: 6 km; SRRC: 6 km; MIC: 6 km
(desobstruida, sem interferéncias)

Alimentagéo do transmissor (EIRP) 2,4 GHz
FCC: 25,5 dBm; CE/MIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm
5,8 GHz
FCC: <25.5 dBm; CE: <12.5 dBm; SRRC: <18.5 dBm

Capacidade de armazenamento ~ ROM 16 GB + Escalondvel (cartdo microSD)

Bateria 5000mAh @72V

Intervalo de temperaturas de -4 °Fa 104 °F (-20 °C a 40 °C)

funcionamento

Tempo de carregamento 2 horas (com um carregador por USB a 12 V/2 A)
Duragao da bateria 2,5 horas

Carregador USB 24W Entrada: 100-240 V, 50-60 Hz, méax. 0,8 A

Saida: 3,6-8V=38,0A/12V=20A
+ Bateria de voo inteligente

Capacidade 3850 mAh

Tensao 17,6 V (méx)
15,4 V (tipico)

Tipo de bateria LiPo

Energia 59,29 Wh

Peso liquido Aprox. 297 g

Intervalo de temperatura de 41 °Fa 104 °F (5 °C a 40 °C)

carregamento

Método de aquecimento Manual/Auto

Intervalo de temperaturas de -4°Fa43°F (-20°C a6 °C)

aquecimento

Tempo de aquecimento 500 s (méx.)

Poténcia de aquecimento 55 W (max.)

+ Carregador de bateria de voo inteligente

Entrada 100-240V, 50-60 Hz, 1,8 A

Saida Principal: 17,6 V=3,41 Aou17,0V=3,53 A
USB:5V=2A

Poténcia nominal 60 W

Para mais informagdes, consulte o manual do utilizador:
www.dji. ic-2-enterpri

3# Este contelido estd sujeito a alteragdes sem aviso prévio.

MAVIC é uma marca comercial da DJI
Copyright © 2021 DJI Todos os direitos reservados. Impresso na China.
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Aeronave

O DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Advanced apresenta sistemas visuais omnidirecionais e sistemas
de detecgéo por infravermelho®, contando com uma cémera com estabilizador triaxial totalmente
estabilizado, uma camera termogréafica com infravermelho de ondas longas e uma camera visual,
fornecendo imagens por infravermelho e visuais simultaneamente. A tecnologia de deteccéo de
obstaculos da DJI ajuda usudrios a voar e capturar imagens complexas, enquanto o AirSense
permite tomar conhecimento do espago aéreo circundante e a protegao por senha garante o
acesso a aeronave, mantendo todos os dados em seguranca. O Mavic 2 Enterprise Advanced
suporta zoom digital de até 32x e possui um sensor de imagem térmica mais suave com resolucdo
significativamente maior, bem como um sensor visual de pixeis maior. A aeronave alcanga uma
velocidade maxima de voo de 72 km/h e tempo méaximo de voo** de 31 minutos.

1. Estabilizador e Camera
A. Camera termogréfica
B. Camera visual

2. Sistema de visao frontal 10. Hélices
3. Sistema de vis&o inferior 11. Antenas
4. Sistema de visao lateral 12. Indicador de status da aeronave
5. Sistema de Deteccao 13. Sistema de Deteccao g
Infravermelho vougdo para Infravermelho voltado para cima 19 Ponf’ usB-C
baixo 14. Sistema de vis&o traseiro 20 g‘;‘tﬁ‘; 'a‘g‘gg;g‘ecrgdw de
6. Luz inferior auxiliar 15. Bateria de Voo Inteligente -
S R . 21. Porta de extensao (para
7. Slot de cartao microSD 16. LEDs de nivel de bateria acoplar acessorios)
8. LEDs dianteiros 17. Botéo liga/desliga 22, Tampa da porta de
9. Motores 18. Fivelas da bateria extensao

* Os Vision Systems e os Sistemas de Deteccao Infravermelho sao afetados pelas condigdes circundantes. Para
obter mais informagdes, leia a Isengéo de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranca e o Manual do Usuério.
http:/www.dji.com/mavic-2-enterpise-advanced

** O tempo de voo maximo foi testado em condicdo de vento zero & velocidade constante de 15,6 mph (25 km/h).
Esse valor é meramente para referéncia.
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Controle Inteligente DJI

O Controle Inteligente DJI € um controle remoto fabricado com a tecnologia de transmiss&o de
longo alcance da DJI, OCUSYNC™ 2.0, oferecendo um alcance maximo de transmisséao de até
10 km e concedendo visualizagao ao vivo em HD diretamente da camera da aeronave. O Controle
Inteligente vem equipado com muiltiplos controles de aeronaves e estabilizadores, assim como
botbes personalizaveis, possuindo uma tela integrada de 5,5 polegadas com alta luminosidade e
vérias fungées, como Bluetooth e GNSS. Conexao a internet através de Wi-Fi também é suportada. O
Controle Inteligente possui um tempo maximo de funcionamento de 2.5 horas*

16. Botao de gravagao

17. Porta HDMI

18. Entrada de cartao microSD

19. Porta USB-A

20. Botao Foco/Obturador

21. Abertura/botéao de ajuste do obturador
22. Saida de ar

Antenas

Boté&o Voltar/Botdo Fungéo
Pinos

Botao RTH

Botéo Pausa do voo
Interruptor Modo de voo
LED de status

LEDs de nivel da bateria
9. Botdo 5D 23. Compartimento de armazenamento
10. Botao Liga/Desliga dos pinos

11. Botao Confirmar/botéo Personalizavel C3 24. Botéo Personalizavel C2

12. Tela sensivel ao toque 25. Alto-falante

13. Porta USB-C 26. Botéo Personalizavel C1

14. Microfone 27. Entrada de ar

15. Botao de rolagem do estabilizador

PN AW

* O Controle Inteligente & capaz de alcancar sua distancia méxima de transmisséo (FCC) em reas ao ar livre
sem interferéncia eletromagnética, a uma altitude de até cerca de 120 m.
O tempo de uso méximo & testado em um ambiente de laboratorio. Esse valor € meramente para referéncia.
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1. Preparo da aeronave

e
r
- b,

Remova o grampo do Desdobre os bragos Desdobre os bragos
estabilizador da camera. frontais. traseiros.

Marcado ~ Desmarcado
Corresponda as hélices
aos motores.

Pressione as hélices para baixo
e gire-as até que se encaixem Desdobrados
no lugar certo.

& Desdobre os bragos e as hélices frontais antes dos traseiros. Todos os bracos e hélices
devem ser desdobrados antes da decolagem.

2. Carga das baterias

Use o carregador fornecido para carregar
totalmente a Bateria de Voo Inteligente antes de
usar pela primeira vez

Tempo de

H]I \:| carregamento:
~1hora e 30 minutos
@ - Carregador da bateria

Tomada elétrica ;E Tempo de
100 - 240V Cabo USB-C carregamento:

~2 horas
Carregador USB de 24 W

Remova a Bateria de Voo Inteligente

Favor utilizar o carregador USB de 24 W oficial para carregar o Controle Inteligente. Caso um
/N carregador USB de 24 W padrao nao esteja disponivel, recomenda-se utiizar um carregador
USB FCC/CE certificado com voltagem de 12 V/2 A
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* Verificagdo dos niveis da bateria e ligar/desligar

Baixo @&——————» Alto

N\ L
o N e

Alto 2N
Pressione uma vez para verificar o nivel da Pressione uma vez para verificar o nivel da
bateria. bateria na tela LCD.
Pressione uma vez; em seguida, ) Pressione uma vez e, em seguida, pressione
novamente e segure para ligar/desligar. e segure novamente para ligar/desligar o

controle remoto.
Instale a bateria na aeronave e ligue-a. Uma vez que a temperatura da bateria for inferior
a6° C, entrara em aquecimento automatico para manter uma temperatura entre 8° e 10° C.
Confira o Manual do Usuério para obter mais detalhes.

3. Preparo do controle remoto

Gire para
encaixar os pinos

O alcance de transmisséo ideal € exibido acima. Certifique-se de que as antenas estejam
voltadas para a aeronave. Quando o angulo entre as antenas e a parte posterior do Controle
Inteligente for de 80° ou 180°, a conex&o entre o Controle Inteligente e a aeronave podera atingir
seu desempenho ideal.

A * Confira se os joysticks estao colocados firmemente.

* Em agéo, o aplicativo DJI Pilot avisara que o sinal de transmisséo esta fraco e pedira para
ajustar as antenas para garantir que a aeronave volte ao alcance de transmissao ideal.
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4. Preparacao para a decolagem

DJI Pilot
App

Ligue o controle remoto.

Ligue a aeronave.

Inicie o DJI Pilot

7<) Use uma conta da DJI para ativar a aeronave e o Controle Inteligente. Ativar requer conexao

Y com a internet. Antes de ativar a aeronave no DJI Pilot, ligue o Controle Inteligente e siga as
Internet  iNstrugdes de ativag&o.

& Defina uma senha para a aeronave no aplicativo DJI Pilot para garantir um acesso seguro e
proteger seus dados a bordo.

5. Voo
Antes da decolagem, verifique se a barra de status da

aeronave no aplicativo DJI Pilot exibe "Ready to Go" Ready o Go (GPS)

* Decolagem e pouso manuais

Combination Stick Command para ligar/ @ @ ou @ @@
desligar os motores %

4 7

. Mova (lentamente) o joystick para baixo até
Joystick esquerdo para tocar o chao

cima (lentamente) Segure por alguns segundos para parar 0s
para decolar & motores

& Para diminuir o risco de danos ou ferimentos, s6 interrompa os motores em pleno voo

em caso de emergéncia. O método para interromper o motor pode ser configurado no
aplicativo DJI Pilot.
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* Operag&o do controle remoto

O padrao de controle de voo é conhecido como Modo 2. O joystick esquerdo controla a
altitude e a direcdo da aeronave, enquanto o joystick direito controla os movimentos para
frente, para tras, para a esquerda e para a direita. O botdo giratério do gimbal controla a
inclinacao da camera.

Joystick esquerdo I Joystick direito Para frente
Para cima :
|
I i) VLR
i
D+~ @
L 2 |
Baixo | ‘
1 Para tras
|
i
|
(aom Q[Aﬁ) BEN @ZAX»
|
Virar & Virar & 1 Esquerda Direita
esquerda direita !

* Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Quando a aeronave estiver
retornando ao Home Point, vocé deveré orienta-la com os joysticks.

* Pressione o botéo Flight Pause para pausas de emergéncia durante o voo.

"Acessérios modulares

Farol M2E Holofote M2E

Alto-falante M2E Mddulo RTK M2EA
(n&o incluido)
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6. Voe com seguranca

O o @ O

¥z N - - ¢— -
Voe em espagos Sinal de GPS Mantenha o Voe abaixo de
abertos forte campo de visdo 120 m (400 pés)

# o1 I A

Evite voar acima de ou préximo de obstéaculos, multidées, linhas de alta tenséo, arvores
e corpos d'agua.

NAO voe préximo a fontes eletromagnéticas fortes, como linhas de energia e estagdes
radio base, pois isso pode afetar a bussola embarcada.

QT QP

7747

Nao use a aeronave em condicoes climaticas adversas como chuva, neve, neblina e
velocidades do vento acima de 10 m/s ou 22 mph.

I@ ( @ Zona de exclusdo aérea
g

Fique longe das hélices giratdrias e dos Saiba mais em:
motores. http://www.dji.com/flysafe

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto para a sua
protegao como para a seguranca das pessoas a sua volta. N&o se esquega de ler a
isengdo e as Diretrizes de seguranga.
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* Aeronave

Peso de decolagem
Velocidade méx.

Altura méx. de servico acima do
nivel do mar

Alcance da temperatura de
funcionamento

GNSS

Frequéncias de funcionamento
Poténcia de transmissao (EIRP)

Armazenamento interno
* Estabilizador
Alcance controlavel
« Camera termografica
Sensor
Distancia focal da lente

Resolucao do sensor
Zoom digital
Distancia entre pixeis
Alcance espectral
Foto

Video

Métodos de medicéo de
temperatura
FFC

« Camera Visual
Sensor
Lente

Alcance ISO

Dimensodes max. da imagem
Modos de fotografia

Modos de gravacgao de video

Foto

108
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72 km/h (modo S) (préximo ao nivel do mar, sem vento)

6000 m
-10a40°C

GPS+GLONASS
2,4 22,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz
2,4 GHz

FCC: < 26 dBm; CE/MIC: < 20 dBm; SRRC: < 20 dBm

5,8 GHz

FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm; SRRC: < 26 dBm

24GB

Inclinagéo: -90° a 30°

Microbolémetro VOx sem ventilagao
Aprox. 9 mm

Equivalente: Aprox. 38 mm
640x512 a 30 Hz

16x

12 pm

8al14pum

R-JPEG

MP4

Medidor de local/medigao de area

Automéatico/Manual

CMOS de 1/2”; Pixeis efetivos: 48 M
Campo de visao: aprox. 84°
Equivalente: 24 mm

Abertura: f/2.8

Foco: 1maee

Video: 100 a 12.800 (automético)
Foto: 100 a 1600 (automéatico)
8000x6000

Disparo tnico

Intervalo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
Panoramica: Panoramica Esférica
3840 x 2160 a 30 fps

1920 x 1080 a 30 fps

JPEG



Video
« Controle Inteligente
Frequéncia de funcionamento

Distancia max. de transmissao
(sem obstrucoes, livre de
interferéncias)

Poténcia do transmissor (EIRP)

Capacidade de armazenamento
Bateria

Alcance da temperatura de
funcionamento

Tempo de carregamento
Duragéo da bateria
Carregador USB 24 W

« Bateria de Voo Inteligente
Capacidade
Tensao

Tipo de bateria
Energia
Peso liquido

Alcance da temperatura de
carregamento
Método de aquecimento

Alcance da temperatura de
aquecimento

Tempo de aquecimento
Poténcia do aquecimento

« Carregador da Bateria de Voo Intel

Entrada
Saida

Poténcia nominal

MP4

2,400 a 2,483 GHz; 5,725 a 5,850 GHz
FCC: 10 km; CE: 6 km; SRRC: 6 km; MIC: 6 km

2,4 GHz
FCC: 25,5 dBm; CE/MIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm

5,8 GHz

FCC: <25,5 dBm; CE: <12,5 dBm; SRRC: <18,5 dBm
ROM 16 GB + possibilidade de expanséo (cartdo microSD)
5000 mAha7,2V

-20°a40°C

2h (com um carregador USB de 12 V/2 A)
25h

Entrada: 100 a 240 V; 50 a 60 Hz, Max. 0,8 A
Saida: 3,6 a8V=3,0A/12V=20A

3850 mAh
17,6 V (méax.)
15,4 V (tipica)

LiPo

59,29 Wh

Aprox. 297 g
5°a40°C
Automatico/Manual
-20°a6°C

500 s (méax.)
55 W (méx.)

ligente

100a240V; 50260 Hz; 1,8 A

Principal: 176\/77—341 Aoul17V=353A
USB: 5V =

60 W

Para mais |nf0rma<;oes consulte o manual do usuério:

www.dji

pri

3#¢ Este contelido esta sujeito a alteragdes sem prévio aviso.

MAVIC é uma marca comercial da DJI

Copyright © 2021 Todos os direitos reservados. Impresso na China.
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Opox

MAVIC™ 2 Enterprise Advanced ot DJI™ ocHalleH BCeHanpaBieHHbIMI CrcTeMamn o63opa
W VHpaKpacHbIMW AaTYMKaMmn®, a Takxke MoSHOCTLIO CTabKUIM3NPOBaHHOM 3-0CeBOI Kamepoi
C TenoBM3NOHHOM KaMepo 1 ONTUYECKOW KaMepor, 6aarogaps KOTOPbIM MOXHO nosly4yats
VH(paKpacHble 1 BU3yasbHble N306paXKeHns oaHOBPeMeHHO. Bnarogaps TeXHONorMn ckaHepa
npenstcteuid DJI nonb3oBatenn MoryT 3anedarnieTb CNOXHbIE Kaapbl B NONeTe, B TO BPEMS Kak
AirSense UHHOPMUPYET KX 06 OKPYXXalolLEeM BO3AYLUHOM MPOCTPAHCTBE, @ 3alTa naposiem
obecneuviBaeT 6e30nacHOCTb AOCTYNa K APOHY 1 BCeM faHHbiM. Mavic 2 Enterprise Advanced
noaaepXmBaeT UhpoBO 3yM C yBeMYeHeM A0 32 pa3 U OCHaLLEH MHpaKpacHoW TepManbHOM
MaTpuLei, NO3BONSIOLLEN CHAMATb N/aBHbIE Kaapbl C HAMHOMO GOJIee BbICOKIM PA3PELLEHNEM, a Takoke
B0see HyBCTBUTE/bHBIM ONTUHECKVM AaT4MKOM. MakcyMarbHash CKOPOCTL MosieTa ApoHa CocTasnseT
72 KM/4, @ MaKCVMasTbHOe Bpemst nonetar™ — 31 MuHyTy.

1. Crabunmaarop v kamepa 10. Mponennepsb!
A. TennosuavioHHas kamepa 11, AHTEHHbI

B. Onmueckast kavepa 12. VMAVKATOp COCTOSHUA APOHa.

2. CvicTema niepeaHero 0630pa 13, Cuictema BEpXHYIX MH(DPaKPACHBIX

3. CucTema HXHero 063opa [ATYVKOB

4. Cuctema 6okoeoro o63opa  14. Cuctema 3aaHero o63opa

5. Cuctema HYDKHUX 15. Akkymynsitop Intelligent Flight 20. Kronka nopsiouenins/
VH(PaKpacHbIX AaTHMKOB Battery ﬁgﬂzﬂ"‘g&axmﬂmg

6. Luz inferior auxiliar. 16. CeeToavoaHble MHAMKaTOpb! 21, VaUHEHHBI NOpT

7. CoT [y151 KapTb! NamsiTA YPOBHA 3apAna akiyMynatopa " (@ nopcosAvHerva
microSD 17. Kronka nutaHus aKceccyapos)

8. MepeaHvie orHn 18. 3axMbl KPENEHs akkyMyNSTopa 22,y uHerHast KpbiLLKa Ast

9. SnexTpoapMraten 19. Mopt USB-C nopT:

* PaBoTa cuCTeM 0630pa 1 CHCTEM MH(PAKPACHSIX AATWUKOB 3ABICHT OT YCTIOBMIA OKPYKHOLLEH CPegsl. Tos!
NIOYHMTL NOAPOGHYIO UHOPMALMIO, MEpeiayTe B 3aSBNIEHIE OF OTKA3E OT OTBETCTBEHHOCTH, [1PABANA TEXHUKM
Ge3oracHocTi v PykoBOACTEO nonb3osatens. hitp://www.dji.com/mavic-2-enterpise-advanced

** PeaysTaT, MonyeHHbii BO BPEMS! UCTIbTaHM NP TIO/IETe B GE3BETPEHHBIX YCTIOBUSX G MOCTORHHOI CKOPOCTBIO
25 kvl (15,5 MATIAI). [IaHHOE GHAUEHUE TTPVIBEEHO VICKIIOSVITENBHO B CIPABOSHEIX LSTK.
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MynbT DJI Smart Controller

DJI Smart Controller — nynbT AUCTAHUMOHHOIO YNPaB/ieHnst C BCTPOEHHOM TEXHOMOMVEN nepenaqn
curHana Ha aanbHvie pacctosiHus DJI OCUSYNC™ 2.0. MakcumarnibHoe 3HadeHie nepeaasn curHana
HD ¢ kamepbl netatensHoro annapara coctasnser 10 kM. VIHTennekTyanbHblin NynsT No3sonset
YNPaBNATL JSieTaresbHbIM annaparom 1 cTabumaatopoM. OH OCHALLIEH HACTpavBaeMbIMA KHOMKamu,
BCTPOEHHbIM 5,5-A101MOBBIM BBICOKOSIDKUM AUCTINEEM a Takke Takumn hyHKUusMK kak Bluetooth n
CrYTHVKOBbIE CUCTEMbI NOSULMOHMPOBaHUS. Takoke NOAAEPKUBAETCA NOAK/MOYEHNE K MHTEPHETY Yepes
Wi-Fi. MakcumasnbHoe Bpemst paboTbl MHTEMEKTYaIbHOMO NysibTa cocTasnseT 2.5 yaca™

16. KHorka sanveun
17. Mopt HOMI
18. Cnot ang kapTbl Namst microSD
19. Mopt USB-A
20. KHorika hokycurpoBku /
KHorika crycka 3aTeopa
21. Perynsitop anadparmbl/aatsopa

1. AHTEHHBI

2. Kronka «Hazap» / «@yHkums»

3. [KOMCTUKIN

4. KHorka BoaBpara fjomoit (RTH)

5. KHorka ocTaHoBKM nosneTa

6. MNepexntodaTens PexVMoB noneta

7. CBETOAVOAHBIN VHAMKATOP COCTOSHNS

8. CBeToaMoaHbIe MHAVKATOPbI YPOBHS
3apsina akkyMynisTopa

9. Kronka 5D

10. Kxonka nutarms

11. KrHonka noarsep»xaenus / 22. BeHTUNALMOHHOE 0TBEPCTVIe
HacTpaviBaemas kHornka C3 23. CnoT aNs XpaHeHWst IKONCTUKOB

12. CeHcopHbIi 3KpaH 24. HactpaviBaemas kHonka C2

13. Mopt USB-C 25. [yHamvk

14. MykpodoH 26. Hactpavieaemas kHonka C1

15. Konecyko HakoHa kamepb! 27. Boaayxo3abopHMK

* TlyNbT yNpasneHysi CiocoBeH NepeaasaTh CUTHaN Ha MaKCUMATBHOS PACCTORHUE MO CTaHaapTy FCC npu
COBIIOAEHVIA CAIBAYIOLIAX YCIIOBUIA: OTKDITAS MECTHOCTS 663 BMIEKTPO-MArHHTHBIX MOMeX, APOH NIETUT Ha
BbicoTe 120 MeTpO.

MaKCuManbHoe Bpemsi PaGoTbl UBMEPEHO B AGOPATOPHbIX YCIOBHSX. [IAHHOE 3HAaUEHME MPUBEAEHO
UCKTIONTENIBHO B CTIPABONHBIX LEISX.
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2. NoagrotoBka gpoHa

Kamepbl.

C Mapk1poBKo  Be3 MapKVpoBKA

Cobniopaiite UBETOBYIO Havxmyire Ha nponenneps! v

PagznoxerHoe
KOAVIPOBKY MPONEN/Iepos 1 MOBEPHITE VX 10 LLEHKA. CooTomne
aneKTpopBuUraTenei.

Beerpa packnagbisaiiTe cHadasia nepeaHine yuu, satem — 3azHue. Bee nyu v nponensiepb
JIOIDKHbI HAXOAWTECS B PA3/IOKEHHOM COCTOSIHAM NEpef] BNIETOM.

3. 3apAgka aKKyMynATOPOB

VicronsayiiTe NPeaoCTaBNeHHoE B KOMN/IEKTE 3apsiHoe
YCTPOIIGTBO, HTOBb! NOSHOCTbIO 3aPSMTE aKKYMYSISTOP
Intelligent Flight Battery nepep nepBbimM UCNONE30BaHVIEM

Crumute akkymynstop Intelligent Flight Battery

e

Bpems 3apsigkut
~1 yac 30 MuHyT

- BapsHoe yCTpocTBO
Pogetka Bpemsi 3apsaku:
3NIeKTPOCETM KaGenb USB-C ~2vaca
100-2408 BapsiaHoe yCTpoicTeo
USB Ha 24 BT

Vicnoneayite dvpmeHHoe 3apsiaHoe ycTpoiicTBo USB Ha 24 BT 18 3apsifikv MHTENIEKTYasIbHOrO
& nynbTa. Ecim dhypMeHHoe 3apsaHoe YCTPOMCTBO HEAOCTYMHO, PEKOMEHAYETCS UCMONb30BaTL
3apsigHoe ycTpoiicteo USB, cootsetcTaytoulee ctaHgapty FCC/CE, 12B/2A.
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* MpoBepbTe ypoBeHs 3apsaa 0poB 1 nuTaHme

’\ Hugkwii @——————— Bbicokuin
Huakiii 7 D D :D 4 @
Bbicokuit S
HevkmiTe OfMH Pas [y MPOBEPKIA YPOBHS! HevkmTe OfMH Pas [y MPOBEPKIA YDOBHS! 3apsiia
3apsina akKyMy/ISTopa. aKkkyMyrsTopa Ha XKK-akpare.

Haxmyite omH pas, 3atem HaxmuTe 1

© HaxxmmTe oayH pag, 3aTem HaxxmuTe 1
YAEPXKVBAITE 319 BKIIOHEHUS/BLIKIOHEHIS.

YAEPXKMBANTE ANIS BKIKOHYEHVS/BEIKIIOHEHUS
My/bTa AMCTAHLYIOHHOTO YrPaBeHus.

YCTaHoBUTE akkyMynsTOp B NeTaTenbHbI annapar v sko4nTe ero. Ecin Temneparypa
& aKKyMy/ISTOpa OnyCTUTCS Huke +6°C, OH HauHET HarpesaTsCs A0 AOCTVXKEHMS TeMMepaTypbl
+8...+10°C. Moapo6HOCTV CM. B PKOBOACTBE MoMb3oBaTesis.

4. MoAroToBKa NysfibTa AUCTaHLMOHHOIO YNpaBfieHus K pabote

MoBepHuTe, YTOBHI
YCTaHOBUTE [PKOVCTUKM

OnTumanbHas AanbHOCTL Nepefadn curHana ykasaua Bbilie. YGeAnTech, YTO aHTeHHs!
HanpasneHsl Ha NeTaTeNbHbli annapar. COeANHEHNE MEXY VHTENNEKTYa bHbIM My/IbTOM 1
APOHOM GYAET CUMTATLCS OMTUMAsIBHBIM, KOFAA YroN MeX/y aHTeHHaMIn U 3aHei NaHesbIo
nynsTa coctaenser 80°...180°

* Y6eauTecs, HTO [PKOMCTVKN Ha[IeXKHO 3akpenieHsl.

* Ecnv npunoxerive DJI Pilot BbinaeT npeaynpexxaeHmne o ToM, YTo curHa crabbiid, HeoBXxoamo
TIOMEHSITb MOMIOXKEHIE aHTEHH [17151 IOCTVKEHIS OTTUMATIEHOTO 3HaveHVst 1asHOCTY Mepeaq
curHana.
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5. MoaroToBka K B3neTy

DJI Pilot
App

BkrtoumTe nynsT AVCTAHLVIOHHOMO BrkniounTe apoH Banycture DJI Pilot
yrpasneHust

[ aKTBaLWM NETATENLHOTO anNapara U VHTE/MEKTYALHOTO MyJisTa UCTION3YATE YHETHYIO
U ) 3anuce DJI. Heobxoarmo nopknioyeHue K nHTepHeTy. Mepen akTuBaLmen netatensHoro
< annapara B npunoxeHn DJI Pilot BKIOUYATE MHTENNEKTYasbHbIV Ny/bT W CIEMyATE MoLaroBoit
VIHTEPHET  UHCTPYKLMA

& YcTaHoBuTe Napons ANs ApoHa B npunoxeH DJI Pilot, 4ToBel obecreunTs 3amty focTyna
[DaHHBIX.

6. Monet
Teper B3NETOM YBEMTEC, HTO B CTPOKE COCTOSHYA APoHa B
npunoxerun DJI Pilot nokasaro Ready to Go (MorneT paspetuet). Ready to Go (GPS)

* PyuHoit B3neT / nocapka
MonoxxeHe [HKOVICTUKOB 191 BKIOHYEHMS) @ @ nm @ @@
BbIK/IOHEHWS AneKTpoaBuraTenei %

"4 [/

CwMeLLaiiTe nesbIn [KONCTVK BHIU3 (MIaBHO),

[MNaBHO GABUHETE NEBbI 110K POH HE KOCHETCS MOBEPXHOCTA. .

[DKOVCTUK BBEPX Ons «BbIKﬂ)OHeHVIﬂ asuratenei yaepxusaire

s B3neTa IDKOVCTVK B HIXKHEM MOJIOKEHM B TeUYeHNe
& HECKOJIBKINX CEKYH.

& BbIk/io4aiTe MOTOPbI BO BPEMS MO/IETA TOSEKO B IKCTPEHHBIX CUTYALIMSX, B KOTOPbIX 3TO MOXET
GbiTb HEOBXOMMMO [/151 MPEAOTBPALLEHIS TDABM 1 ONACHbIX CUTYaLyi. CriocoB BbIKMIOHEHMs
MOoTOpa MOXET GbITb 3aaH B npunoxern DJI Pilot.
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* SKennyaTtauys nysbTa AUCTaHLMOHHOTO yrpaBneHns

Pexwiv 2 SBNSIeTCS PEXXVIMOM YNPaBEHNS! MO YMOSTHaHWIO. J1eBbI [DKOMCTUK UCMONb3YeTes A1st
YNpaBsneHns BbICOTON 1 NOBOPOTOM APOHA, Mpasbii — NS ynpasneHus ABWKeHeM Bnepef, Hasaf,
BIEBO 1 BrPaBo. Koecuko ctabuimaatopa ynpasisieT Hak/IoHOM Kamepsbl.

JleBblit IKONCTVK Boep i [MpaBblit AKONCTVK Br%peu

I
i i) IV

2 |

Brto | ¥

1 Hasap
i
I

@ CAN)  Gow < /\»
Mogopot Mosopot 1 Breso Bnpaso

Haneeo Hanpaso 1

*Nepep B3NETOM BCerda ycTaHaB/MBaiTe NOAXOASLLYIO BbICOTY ANS Bo3Bpata AoMow. Mpu
BO3BPATE B VICXOAHYIO TOUKY APOH HEOBXOAMMO HaNPaB/SiTh C NOMOLLIO JKOCTVIKOB.

* HaxxmuTe Ha KHOMKy OCTaHOBKM PeXVIMa NosieTa A1 aBapuiiHOrO TOPMOXEHVS BO BPEMS noJieTa.

" Akceccyapbl

M2E CurHabHbiii OroHb M2E lMposektop

M2E [vHamuk Mopyns RTK M2EA
(He BXOQMIT B KOMIIEKT)
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7. Co6niopaiiTe npaBuna 6e3onacHoOCT! NoJIeToB

BbInonHsiiTe nonetsl Ha Mpu cuneHOM

BbinonHaiiTte nonet  BoinonHsiiTe noneT Ha
OTKPBITIX y4acTKax curHane

TOSBKO B MPeenax  BbiCoTe Hivke 120 M
CMyTHUKOB npsiMoi BuaumocT (400 chyTos)

VA o Z}} (i)

CnepiyeT useraTh MOMETOB HA/, U/K B HEMOCPEACTBEHHOI GABOCTI OT MPENSTCTBYN,
CKOMMEHIA ﬂ)O,Ele\;W, BbICOKOBOJLTHbIX JMHUIA aneKTponepeaayv, Aepesbes U BOOOEMOB.
SAMPELLAETCS BbINONHATL NOMETLI 6/IMKO OT TaKWX UCTOUYHWKOB CUMBHOMO
BNEKTPOMarHUTHOrO NOJS, Kak JIMHUW 3n1eKTponepeaayn 1 6a3osble CTaHuuu, T. K. OHW
MOrYT BASITb Ha PAGOTY BCTPOEHHOMO KOMNaca.

SAMPELLAETCS vcnonbaosath APOH B HEGNAronpusiTHbIX NOrOAHbIX YCOBUSIX, TaKNX.
Kak A0X[b, CHer, TyMaH ¥ Mpy CKopocTy BeTpa 6onee 10 M/C nm 22 Munb/u.

) 30Hbl, 3arpeLLeHHbIe
DC@ - NS NONeToB

He npubnukaiiteck K BpaLLaloLLMCs Bonee noppobHas nHhopmaums
nponennepam v 3eKTPoABUraTeNAM. npviseAeHa Ha se6-caiie:
http://www.dji.com/flysafe

s oBecnesern caosi BXHO MOHAMATS OCHOBHbIE

MPUHLANG! NONETa. [15 MONyHeHs AOMONHUTELHOM UH(OPMAUM 0BPATHTECH K 0TKA3Y OT
" 110 TexkIKe

né



TexHUYecKue XxapaKTepucTUKM

* Apon
BanetHas macca 909 1
Makc. ckopocTb 72 KM/ (pexxum S) (Ha ypoBHE MOPSI B LUITWAb)
Makc. BbicoTa noneta Hag, 6000 M

YPOBHEM MOPSI
[nanazoH pabounx Temnepatyp  —10...40 °C

CnyTHUKOBbIE CUCTEMBI GPS + [TIOHACC
NO3NUMOHIPOBAHUS
[ranasoH pabounx 4actot 2,4-2,4835 Ty
MoLLHOCTb NepefaTirka 2,4T1Ty
@My FCC: = 26 nbm; CE/MIC: <20 abm; SRRC: < 20 nbm
O6bemM BHyTPEHHel NamsTn 24 GanTa
« Crabunusatop
Pabounin auanasoH yrnos HaxnoH: -90°...30°
BpaLLeHVst
« TennosuamnoHHas Kamepa
Martpuua MukpoGonomeTp Ha okeuge BaHaaus (VOX)
DokycHOe paccTosHVe Okono 9 Mm
obbekTVBa OKBVBAIEHT: OKOJIO 38 MM
PagpelLLeH1e MaTpuLbl 640 x 512 npu 30 'y,
Uncbposoit 3ym 16x
Lar nukcens 12 MKM
CnexTpabHbIA AnanasoH 8-14 MM
®oto R-JPEG
Buneo MP4
MeTop uamepeHIsi TeMneparypbl  ToHeHHbI 3amep, M3MepEHUe noLamm
FFC ABTO/BPYUHYIO
* OnTuyeckas kamepa
Matpuua CMOS 1/2 pioiima, 4ncno adeKTVBHbIX NKcenei: 48 MH
O6bekTnB Yron o63opa: okoso 84°

OKBMBAEHT: 24 MM
[Ivadparma: /2,8
Dokyc: 0T 1 M [10 e

[uanazoH ISO Buaeo: 100-12800 (asTo)
®oro: 100-1600 (asT0)

Makc. pasmep U306paxKeHns 8000 x 6000

PexuiMbl (hoTocheMKM MokappoBas

VHTepeansHas: (2/3/5/7/10/15/20/30/60 c)
MakHo: chepudeckas naHopama

PexviMbl BUAEOCHEMKI 3840 x 2160 co ckopocTbio 30 kagpos/c
1920 x 1080 co ckopocThio 30 kKaapos/c
®oto JPEG

Buneo MP4



+ MynbT Smart Controller
JnanasoH paboumx 4acToT 2,400-2,483 Ty,
Make. fansHocTb nepegasqn FCC: 10 km; CE: 6 km; SRRC: 6 kM; MIC: 6 kM
curHana (Mpy oTCyTCTBUM
MPensiTCTBIAY 1 Momex)
MouwHocTb nepepatimnka (AUAM) - 2,4 Ty
FCC: < 25,5 pbm; CE/MIC: < 18,5 obm; SRRC: < 19 nbm

OBbem namst M3Y 16 [GaiT + No MHAVBMAYaNbHOMY 3aKasy (KapTa namsiTn
microSD)

AKKYMyNSTOp 5000 MA4 npn 7,2 B

[uanasoH paboqnx Temneparyp  —20...40 °C

Bpems 3apsaku 2 4 (c nomoLpto 3apsipHoro yctpoicTea USB npu 12 B/ 2 A)

Bpewmsi paboTsl akkyMynsitopa 2,5 vaca

BapsipHoe ycTpoiicteo USB Bxop: 100-240 B, 50-60 Iy, makc. 0,8 A

MOLLHOCTBIO 24 BT Boixon: 3,6-8B=3,0A/12B=20A

* AkkymynsTop Intelligent Flight Battery

EmkocTs 3850 MAH

Hanpsixenve 17,6 B (makc.)
15,4 B (0Bbi4HOE)

Tun akkymynaTopa JWTVA-NONMMEPHBIA

OHeprus 59,29 Bty

Macca HetTo Okono 297

[uanasoH Temnepatyp 3apsgkn  5...40 °C

Cnoco6 HarpesaHws BpyuHyto/asTo

[uanazoH Temneparypb! -20...6°C

HarpesaHms

Bpewms HarpeBaHvis 500 ¢ (makc.)

MoLLHOCTb HarpesaHms 55 BT (Makc.)

+ 3apsigHoe ycTpoicTBo akkymynsitopa Intelligent Flight Battery

Bxog, 100-240 B, 50-60 Iy, 1,8 A

Bbixon nasHbiin: 17,6 B=3,41 Aunn 17,0 B=3,53 A
USB:5B=2A

HomuHanbHas MOLHOCTL 60 BT

[onoNHUTENBHYIO MHOPMALIMIO MOXHO HaiTV B PYKOBOACTBE MO/b30BATENA:
www.dji. ic-2-enterpri

3# BTa OTMETKA O3HAUAET, YTO COIEPXEHYIE MOXET GbiTb V3MEHEHO 6ea NPEABaPVITENbHOMO YBEOMEHNS.

MAVIC 587176TCA ToBaPHbIM 3HaKOM KoM DJI
© 2021 DJI Bee npasa 3alupiiigHs. Hareuararo 8 Kurae.
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— WE ARE HERE FOR YOU
LA

Contact DJI SUPPORT MEA—A
via Facebook Messenger FERE AL
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