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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

The DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) is a powerful industrial drone platform with world-class
agility and speed, redundant barometers and IMUs for maximum reliability, and smart flight features that make capturing complex
shots easy. The aircraft's visual sensors* enable enhanced hovering precision even when flying indoors or in environments where
GNSS is unavailable. The built-in AirSense makes you aware of nearby aircraft in the surrounding airspace to ensure safety. Its
airframe design gives it an IP43 Ingress Protection, in accordance with the global IEC 60529 standard. The mechanical design,
along with quick-release landing gears and mounted folding arms, makes it easy to transport, store, and prepare for flight. The
safety beacons on both the top and the bottom of the aircraft allow the aircraft to be identified at night or in low light conditions.

The M210 V2/M210 RTK V2 is compatible with many of DJI's DGC2.0 connector gimbals, supporting a single upward gimbal or
dual downward gimbals.* It is equipped with many expansion ports to broaden its applications. The M210 RTK V2 has a builtin
DJI D-RTK™ 2, which provides more accurate heading data for positioning.** An advanced power management system along
with dual batteries ensures power supply and enhances flight safety. Without a payload, the M210 V2 has a flight time of up to 34
minutes with standard batteries (TB55), while the M210 RTK V2 has up to 33 minutes of flight time.*

This manual uses the M210 RTK V2 and ZENMUSE™ Z30 and X5S gimbals as an example to demonstrate setup.

1. FPV Camera 15. Aircraft Status Indicators
2. Forward Vision System 16. D-RTK Mounting Bracket™
3. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) | 17. D-RTK Antennas**
4. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) Il 18. Extended Power Port (XT30)
5. Gimbal Detachment Button 19. USB Mode Switch
6. Frame Arms 20. USB Port
7. Motors 21. Linking Button and Indicator
8. Propellers 22. Expansion Ports
9. ESC LEDs 23. Battery Removal Button
10. Transmission Antennas 24. Intelligent Flight Batteries
11. Landing Gears 25. Battery Level Indicators
12. Upward Gimbal Mounting Position 26. Power Button

Folded 13. Beacons 27. Downward Vision System
14. Upward Infrared Sensor 28. microSD Card Slot

* The Vision and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the Disclaimer and Safety Guidelines to learn more.

Gimbals can be purchased separately from the official DJI website. When using a single upward gimbal with the M210 V2, an external GPS module connected
through the expansion port is required. Please refer to the user manual for more details about expansion ports, upward gimbals, and downward gimbals.

Please note that maximum flight times are measured in ideal flight conditions. Actual flight times may vary depending on your environment.

DO NOT disassemble the aircraft shell, otherwise it will not be covered under warranty.

**Please note that this list of items applies to the M210 RTK V2. Although similar, the M210 V2 aircraft does not include the D-RTK antennas and mounting bracket.
When using the M210 RTK V2, more accurate positioning data can be achieved when using a DJI D-RTK 2 High Precision GNSS Mobile Station for Matrice
Series. If the data transmission signal between the aircraft and the mobile station is weak, it is recommended to use post-processed kinematic (PPK)
technology.
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Cendence S Remote Controller

The CENDENCE™ S remote controller features DJI's OCUSYNC™ 2.0 technology for a maximum transmission distance of up to
5 mi (8 km).* Equipped with a DJI CRYSTALSKY™ 7.85 inch ultra-bright monitor, it displays a HD live view directly via the built-in
DJI Pilot app, providing a precise and responsive flying experience. Dual frequency* support makes the HD video downlink more
stable. In Dual Remote Controller Mode, two remote controllers control the aircraft and camera separately, even when they are up
to 656 feet (200 m) apart.*

The remote controller works with a WB37 Intelligent Battery, which can be fully charged via the charging port in about 2 hours with
the standard charger, or with the Intelligent Battery Charging Hub in about 1 hour and 11 minutes. The maximum run time of the
remote controller is approximately 4 hours without supplying power to a monitor and with Dual Remote Controller mode disabled.”

HDMI Port

USB Port

microSD Card Slot

Micro USB Port
Headphone Jack
Light-Sensitive Port

Power Button
Customizable Button (F1)
Setting Button

. Customizable Button (F2)
. Back Button

12. Battery Release Button
13. WB37 Intelligent Battery
14. Antennas

15. Monitor Mounting Bracket
16. USB Port (Reserved Port)
17. Control Sticks

18. Strap Hook

19. Focal Adjustment Knob
20. Return-to-Home (RTH) Button
21. Power Port

22. Reserve Button

23. Shutter Setting Button

24. Aperture Setting Button
25. 1SO Setting Button

26. Pause Button

27. Power Button

28. Remote Control Display
29. Camera Settings Dial

30. Customizable Button Setting Menu
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31. Customizable Buttons (BA-BH)
32. Support Rig

33. Left Lever 40. Micro USB Port

34. Left Dial (Gimbal Pitch) 41. SDI Port (for Video Output)
35. Flight Mode Switch 42. Right Lever

36. Handle Bar 43. Right Dial (Gimbal Pan)
37. USB Port 44. AF Button (Autofocus)

(for Mobile Device Connection) 45. Record Button
38. HDMI A Port (for Video Output) ~ 46. Shutter Button
39. CAN Bus Port (Extension Port) 47. Customizable Buttons (C1-C4)

* The remote controller can reach its maximum transmission distance (FCC) in an unobstructed area with no electro-magnetic interference at an altitude of
about 400 feet (120 meters). The actual maximum transmission distance may be less than the distance mentioned above due to interference in the operating
environment, and the actual value will fluctuate according to the strength of interference
To comply with local regulations, the 5.8 GHz frequency is not available in some countries and regions.

For more information about Dual Remote Controller mode, please refer to the user manual
Maximum run time is estimated in a lab environment without supplying power to a smart device or monitor, for reference only.



Using Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Downloading the DJI Pilot App
Users can access the DJI Pilot app that is built-in to the remote controller’s CrystalSky monitor. E E
Users can also search for DJI Pilot in Google Play Store or scan the QR code to download the . H
app onto your mobile device, and then connect the mobile device to the remote controller. 'tl'-"_
@I First-time activation requires your DJI account and an internet connection.
ernet DJI Pilot App
& DJI Pilot supports Android 5.0 or later.

2. Charging the Batteries

* Press the release button and open the corresponding charging port cover.
* Insert the Intelligent Flight Battery into the charging port to begin charging.
* Be sure to press the release button when removing fully charged batteries.

Power Outlet
100~240V
(50Hz/60Hz)

Using the IN2CH Charging Hub, charging time  Charging Time: Using the WCH2 Charging Hub,
is approximately 2 hours* charging time is approximately )
TB55: 2 hours and 24 min (two batleries)” 1 hour and 11 min (one battery)* Provided charger.

The battery must be fully charged before
using it for the first time.

& « When charging is complete, the LED lights on the Intelligent Flight Battery will turn off, and the LED on the Charging Hub will tum solid green.
 When charging is complete, the display on the remote controller will show 100%
« The Charging Hub will sound an alert when the battery has been fully charged. The alert can be turned on or off by toggling the switch under the hub.
Install the battery into the aircraft and power on. If a low battery temperature is detected, the battery will automatically heat up to maintain a temperature between
16°and 20° C.
o Ensure two Intelligent Flight Batteries are charged and discharged simultaneously to prolong their service life and for a better flight experience

ol

Preparing the Remote Controller

Mounting Monitor and Remote Controller Batteries

= Low
CrystalSky monitors and the Cendence S remote controller 4\ [ || i =)
use the same batteries. b

S High

Put the battery into the Battery Slot, then slide it to the end
until you hear a click.

& o Press the Battery Release Button before removing the battery.
o Press the Battery Level Button once to check the battery level

Mounting the Monitor to the Remote Controller

T
U5 f

Ensure that Part B is Lock the Mounting Use a coin or the screwdriver
unlocked. Connect Part Bracket. included to adjust the
Bto Part A. tightness of the tilt axis.



Using the Remote Controller

The Stick Mode is set to Mode 2 by default. In Mode 2, the left stick controls the aircraft’s elevation and heading, and the
right stick controls the aircraft’s forward, backward, and lateral movements. To adjust the FPV camera, press and hold the C2

Button and rotate the left dial.

Left Stick Right Stick

Forward

<
§

Backward
Left l Right

&  For more information about how to connect and use the remote controller, please refer to the user manual.
* You can change the stick mode and customize the C1-C4 and BA-BH buttons’ functions in the DJI Pilot app

FPV Camera

Preparing the Aircraft

Unfolding the D-RTK Antennas (for M210 RTK V2 only)

Unfold the D-RTK antennas and then turn the knob tightly in the direction indicated by the lock icon &) .

Unfolding the Aircraft

range of the <=> icon.

Unfold the frame arm, slide the arm lock to the end of the frame
arm, then rotate it about 90° until the silver line lies within the

-




Mounting the Propellers

Propellers without
silver rings should be

Press the propeller
down onto the mounting

installed on unmarked
motors.

plate and rotate it in the
direction indicated by the
lock icon (7@ until secure.

Propellers with
silver rings should
be installed on
motors with the
same color marks.

Check that the propellers are secure
before each flight.

Press the Gimbal Align the white and Rotate the gimbal Gimbal Connector Il Gimbal Connector |
Detachment button red dots and insert lock to the locked Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
to remove the cover.  the gimbal. position.

Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Make sure to press down the gimbal detachment button when rotating the gimbal lock to remove the gimbal and camera. The gimbal lock should be fully rotated
when removing the gimbal for the next installation

Mounting the Intelligent Flight Batteries — High
Insert a pair of batteries. = At
Press once to check the battery level | e
Press again and hold until the batteries turn on or off _ )

- @@  ow

If for any reason only one battery is available during flight, land the aircraft immediately and replace the batteries as soon as possible.
Make sure to press the Battery Removal button when removing the battery.

& ® Only use battery slot B when using one battery to supply power. In this case, the aircraft can only be powered on, but cannot take off.

.

.
® Make sure to use the included TB55 batteries. DO NOT use any other type of batteries.

Configuring the RTK Module (for M210 RTK V2 only)

The M210 RTK V2 aircraft includes D-RTK antennas. Highly accurate positioning data can be obtained when using the M210

RTK V2 with the DJI D-RTK 2 High Precision GNSS Mobile Station for Matrice Series.

1. In the Camera View in the DJI Pilot app, tap eee on the upper right corner, and then tap RTK. Enable aircraft RTK and
select a service type in settings.

2. Refer to the D-RTK 2 Mobile Station for Matrice Series user guide for information on configuration.



5. Flight

P Ready to Go (GPS)

[ & i

Before taking off, ensure that the Aircraft Status Bar in the
DJI Pilot app reads ‘Ready to Go (GPS)' or ‘Ready o Go

Toggle the Flight Power on the remote controller,  Launch the DJI !
. ) : : (Vision)'if flying indoors.
Mode switch to monitor, and aircraft. Pilot app.
P-mode, the safest
flight mode.

@ o After the monitor is powered on, wait for & pop-up window that asks for a selection of USB device use, and then select “DJI Pilot". Otherwise, the app cannot be
connected to the remote controller.
o Always set an appropriate RTH altitude before takeoff. Please refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more details.

Manual Takeoff Manual Landing

Pull left stick down
(slowly) until you touch

OR the ground.
Hold for a few seconds
&] l Iﬁ \ to stop the motors. @
Combination Stick Command to start/stop the motors Left stick up

(slowly) to take off
To stop the motors mid-flight, press the

RTH button while simultaneously pulling
the left stick to the bottom inner corner.
Stop motors mid-flight will cause the
aircraft to crash. The motor can only
be stopped mid-flight when the flight
controller detects critical error.

@ ® Rotating propellers can be dangerous. DO NOT start the motors in narrow spaces or when
there are people nearby.
 Always keep your hands on the remote controller so long as the motor is still spinning.
o After landing, power off the aircraft before turning off the remote controller

It is important to understand basic flight guidelines for the GEO Zones
safety of both you and those around you.

Refer to the Disclaimer and Safety Guidelines for more Learn more:

information. http://flysafe.dji.com/no-fly



Specifications

* Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)

Aircraft (M210 V2 /M210 RTK V2)
Dimensions

Diagonal Wheelbase
Weight

Max Takeoff Weight
Max Payload
Operating Frequency
EIRP

Hovering Accuracy (P-mode with GPS)

Hovering Accuracy (D-RTK, M210 RTK V2)
Max Angular Velocity

Max Pitch Angle (Dual Downward Gimbal/Single Upward Gimbal)

Max Pitch Angle (Single Downward Gimbal)
Max Ascent Speed
Max Descent Speed (vertical)

Max Speed (Dual Downward Gimbal/Single Upward Gimbal)

Max Speed (Single Downward Gimbal)
Max Service Ceiling Above Sea Level
Max Wind Resistance

Max Flight Time (with two TB55 batteries)

Supported DJI Gimbals
Supported Gimbal Configurations
Ingress Protection Rating

GNSS

Operating Temperature

Remote Controller (GL900A)
Operating Frequency

Max Transmitting Distance
(unobstructed, free of interference)
EIRP

Power Supply
Output Power (max)
USB Power Supply
CrystalSky Monitor

Operating Temperature

Downward Vision System

Velocity Range

Altitude Range

Operating Range

Operating Environment

Ultrasonic Sensor Operating Range
Ultrasonic Sensor Operating Environment
Forward Vision System

Obstacle Sensing Range

FOV

Operating Environment

Upward Infrared Sensing System
Obstacle Sensing Range

FOV

Operating Environment

Capacity

Voltage

Battery Type

Energy

Net Weight (Single One)
Operating Temperature
Charging Temperature
Max Charging Power
Charger (IN2C180)
Voltage

Rated Power

Charging Hub (IN2CH)
Input Voltage

Input Current

M210 V2: Unfolded, propellers and landing gears included, 883x886x398 mm
Folded, propellers and landing gears excluded, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Unfolded, propellers and landing gears included, 883x886x427 mm
Folded, propellers and landing gears excluded, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Approx. 4.8 kg (with two TB55 batteries);

M210 RTK V2: Approx. 4.91 kg (with two TB55 batteries)

6.14kg

M210 V2: 1.34 kg; M210 RTK V2: 1.23 kg

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertical: +1.64 feet (+0.5 m) or +0.33 feet (x0.1 m, Downward Vision System enabled)
Horizontal: +4.92 feet (+1.5 m) or +0.98 feet (+0.3 m, Downward Vision System enabled)
Vertical: +0.33 feet (+0.1 m); Horizontal: +0.33 feet (+0.1 m)

Pitch: 300°/s, Yaw: 120°s

S-mode: 30°; P-mode: 30° (Forward Vision System enabled: 25°); A-mode: 30°
S-mode: 35°; P-mode: 30° (Forward Vision System enabled: 25°); A-mode: 30°
16.4 fi/s (5 m/s)

9.8 ft/s (3 m/s)

S-mode/A-mode: 73.8 kph (45.9 mph); P-mode: 61.2 kph (38 mph)
S-mode/A-mode: 81 kph (50.3 mph); P-mode: 61.2 kph (38 mph)

9842 feet (3000 m, with 17608 propellers)

39.4 ft/s (12 m/s)

M210 V2: 34 min (no payload), 24 min (takeoff weight: 6.14 kg)

M210 RTK V2: 33 min (no payload), 24 min (takeoff weight: 6.14 kg)

Zenmuse X4S/X5S8/X7/XT/XT2/Z30

Single Downward Gimbal, Dual Downward Gimbals, Single Upward Gimbal
P43

M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-4°to 122° F (-20° to 50° C)

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

NCC/FCC: 5 mi (8 km); CE/MIC: 3.1 mi (5 km); SRRC: 3.1 mi (5 km)

2.4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Extended Intelligent Battery (Model: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (Without supplying power to monitor)

1A=52V(max)

DJI CrystalSky 7.85inch, Resolution: 2048x 1536;

Brightness: 2000 cd/m? Operating System: Android 5.1; Storage: ROM 128GB
-4°to 122° F (-20° to 50° C)

<32.8 ft/s (10 m/s) at the height of 6.56 feet (2 m)

<B2.8 feet (10 m)

<32.8 feet (10 m)

Surfaces with clear patterns and adequate lighting (>15 lux)

0.33-16.4 feet (0.1-5 m)

Non-absorbing material, rigid surfaces (thick indoor carpeting will adversely affect performance)

2.3-98.4 feet (0.7-30 m)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0-16.4 feet (0-5 m)
+5°

Large, diffuse, and reflective obstacles (reflectivity >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 6S

174.6 Wh

Approx. 885 g

-4°to 122° F (-20° to 50° C)
41°10 104° F (5° 10 40° C)
180 W

261V
180 W

261V
69A

Download the latest version from

http://www.dji.com/matrice-200-series-v2
# This content is subject to change without prior notice.
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M210 RTK V2 ¥{788#8%; D-RTK 2 X=8i, B& DJI D-RTK 2 SH5E GNSS BElibE LM RTK iRSS, AIkiSaBEE

HHENL .

1. 7£ DJI Pilot App 1EH5RE, M LM eee> RTK, Fi5 t4788 RTK, FniRiRSEE.
2. EEHE D-RTK 2 #ahut, £% D-RTK 2 BalibEEhRrE AR iE TR E .

BEFENGE RTK, SEMAPFMTRFRERSE.
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TEML) T, LURME kTR S.
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& * FRERRE, BEGE/W, EREN J USB RERF—MIA" BO%, WF ‘DIIPiot” , &0 App KTk SIERSERTER
® JEFRSETE DJI Pilot App 1R E: 3 BEUZSIEN. WTRSEEEMERN (REFPNZLBREES) .
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THTRRR. MU KTRETPRNE™
Eﬁ]ﬁﬂﬁ ( j&}?&%% ) EHEAT, A ERITIL LRI FLUES

ES;E?#W%‘EHE%%%E}%UZ* o
© EERIFILEEARA KT, BXMERE.
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THTRENRGTR. ARARSIHENZEREE.
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BRI

° ®f788 (M210V2/M210 RTK V2)
RT

SIFREBHIHEE
B8

BAHE
BAECES
B ES
RGN (EIRP)

5 (P-GPS)

B (D-RTK, M210RTK V2)
BADEE AR

BEAGNRE (FTEU=A/ LBERE)
BAHIRE (TESRAE)
AT TR

BROKFHTRE (FTER=E/ LERE)

BAOKFYTEE (TEEES)
BAECEREE
BARRRZNE

BA6TRYIE (TBSS)

EEE DJIl =&
ERARELN
1P FRE4
GNSS
TEREIRE

238 (GLI00A)

TR
SAESERES (KT, FiE)
RN (EIRP)

ez
I (|A)
USB BRI / B E
CrystalSky 77
TERERE

© FRERS
THTRENEDE
BENEEE
ERaEEE
EFRERE
BENSENELE
HBFER{EFRE

© BRI ST
ERSYRALEE
Fov
AR

o TREBLISMNEAIZ St
ERSYBAHEE
FOV
fEFRTE

° BWEEKITRI (TB55-7660mAh-22.8V )

=i

BE

EGES:]

(5]
it E R
THFHERE
FERINERE
BATENE

© 7 (IN2C180)
EBE

EE

o FEER (IN2CH)
BARBE
BN

M210 V2: 883 x 886 x 398 mm (&FF, BERMANMSER ), 722x 282 x 242mm (18, TRERHIHSER )
M210 RTK V2: 883 x 886 x 427 mm ( BFF, S&RMHMEELR) ,

722%282x 242 mm (i, FEERHALSELR)

643 mm

M210 V2: #94.8 kg ( &R TBS5 Bith ) ; M210 RTK V2: £94.91 kg ( SFEHR TB55 Eith )
M210V2: 1.34kg; M210RTK V2: 1.23kg

6.14kg

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm (CE/MIC) ; <20 dBm ( SRRC)

5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm ( SRRC)

EH: *05m (FUMBERFKBA: 01m); KF: £15m (FINHERSEEM: £03m)
#EH: +01m; KF: £0.1m

fi{meh: 300° /s, Ffaih: 120° /s

SiEal: 30° ; P&zl 30° (PIRXBAMIAKRGEA: 25° ) ; AfEX: 30°

SsiEal: 35° ; Pigzl: 30° (PIRXBAMIAKERGEA: 25° ) ; AfE: 30°

5m/s, 3m/s

St /A B2 73.8km/ih; PiEEL: 61.2km/h

S &zt /A 82t 81km/h; PIE: 61.2km/h

3000 m ( {#F8 17608 $2HEL )

12mfs

M210V2: 34 53¢ (%) ; 24 b (12 KEE 6.14kg)

M210RTK V2: 33349 (Z4) 5 24 Db (IBKEE 6.14kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

THERE, TEU=E, LHRE

1P43

M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

-20CZE 50T

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

NCC/FCC: 8km; CE/MIC: 5km; SRRC: 5km

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm ( CEMMIC) ; <20 dBm ( SRRC)

5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm ( SRRC)

SMEERYEI (BLS WB37-4920mAh-7.6V )

1BW (FASNREMHE )

1A=52V (|K)

7.85 ES[RE, HPIR 2048 % 1536, FfE 2000 cd/m?; Android 5.1 R4, {FfE=3E ROM 128GB
-201C Z 50

<1om/s (BE2m, *EBFRE)
<10m

<10m
FEEFBL0E,
0.1-5m
FREMR. BRE (SRR )

4FR (515 lux, EREGKTESIREIAE )

0.7-30m
KF60° , EEH 54°
FEEFELEE, HBEHTE (15 lux, ZREUTERBSIRE )

0-5m
£5°

BRE, ARY, BRETE (R >10% ) E5HY

7660 mAh
228V

LiPo 68
174.6 Wh
#8859
-20C 50T
5C Z 40T
180 W

261V
180 W

261V
69A

BSERBELII S TR R AA L.

THEREEER, BANENTRER M (BFFH)
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2

X NBIBEH, BABTEMN.

MATRICE #1 DJI 2A5#1
Copyright © 2019 A5&i
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PIBAY Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

MATRICE™ 210 V2 / Matrice 210 RTK V2 (M210 V2 / M210 RTK V2) 5§ DJI™ SGiERIRITIHIR S . TREMIREERS.
AIHMNEFER S ~ 7O FPV HESCHE, UWEMBEIIRM. ERRESEERITIN. RITEAEE DJI ArSense TligiBI BBz 2SS
LURBERITSRST S, MBEBERITBRRHESRTIE P43 (258 IEC 60529 12#) . RIRNEEREALERSNTINE
BRHEWWRER, TECEXUERRANERISR ., S TESHIRIIRAERNE, ERERERITIFHBIRTES.

BAREHK DGC2.0 HENZARK -, XELBEZAMTEEIA, TREAFERNEATRR. RESEETER, TmERRE
HIMEFEINEE, Hh, M210 RTK V2 5l DJI D-RTK™ 2 K=is, oliEZISSHREEREN . $EERFEARTRSEFEY, =S,
M210 RTK V2 1R Eith (TB55 ) MATHFR40% 33 88, M210 RTK V2 BJiE 34 94

AL M210 RTK V2 %2 DJI ZENMUSE™ Z30 #01 X5 ESRMIEI TR .

1. FPV S 15, RATERMREIETIE

2. FIRIEERR 16. D-RTK KR8 **

3. EAEER | (DGC2.0 EER ) 17. D-RTK K =

4. EQIERER || (DGC2.0 & ) 18. EIPMEIRIERER (XT30)
5. LATEHRLIZIA 19. USB &= )19k

6. B 20. USB i@t

7. BiE 21, Bosfisn / BAHERIE
8. e 22, FEFiEEE

9. B LED 15 ~IE 23. BithB LA

10. EREMKLR 24, BRERATEID

11, ESE5R 25 BhESIETIE

12. FEZAREN 26. BIRILH

13. AE 27. MRIRBRR

14, TEERAIIMRRIE R IR 28. microSD i

" EPIRE ALt &

BURHER, BRE (R HEERERRIEES) UBRRITREER,
AFAR TIRE, BUDIE HEE. M210 V2 A EETAN, TREIME GPS MATSRIIFERSRE . BREEE. TEETAMTES
TANERAE, #REREFM.
R THSS REET (SEREERNERT ) A, @#es.
DDiRERATEE AR, BRIERHETFIRE.

*TRATEREER M210 RTK V2 ifE{T7RE8, M210 V2 SR D-RTK REERTR.
5/ M210 RTK V2 B, EEUSMEEEEM AR S DJI D-RTK 2 SHFHEE GNSS BE)is Matrice if; EFEFBRES, MiTaEE
(PPK) 7.
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CENDENCE™ S J&iZ28{#F OCUSYNC™ 2.0 ®REM & EMkMT, RATMIIALRIE, FIERA 8 TAR * WRIEMN, =l
FATRREEASEMOSTRIRIEIECS . B DJI CRYSTALSKY™ 7.85 N8BS ERErER, AIEEBBNER DJI Pilot FEFZIIED
BT eEERE. SREMRRE 5.8G 1 2.4C MIBESER -, JLURRIRENTEEREIIMER. ERRTSMENR
BIREMMINGE, RAEGENEERE 200 AR ",

EfRARYNE WB37 BEEEh, FIERERSEER ((ERIR TR BN 2 /\F ) SEREEITBESR (B 1 /N 1 DiE)
EITRE. BREERRA LIERSR 4 N\,

1. HDMI &8

2. USB i#jgie

3. microSD it
4. Micro USB I8
5
6.
7
8

9. FRTEIZ

10. BT#%8H (F2)
1. REHZE

12. BitbishRinsH
13. WB37 8L
14, X8

15. BERNRRET 2L
16. USB j&E:8 (7888 )
17. %48

18. E5754i40

19. FEEEhEH

20. FREERAIREE
21, TEERER

22. JaRRIREH

23. tRPIRE

24. JeERE

.1SO :&E

29. 1ML BT

30. BrTiRHREIRE
31. B3z (BA-BH)
32. fEERTIE R

33. iR 41. SDI £238 (#R:NEHEEE )
34. 789 (ZAHM) 42. iR

35. FeATIREIRRTRD 43 5 (ZATF8)

36. 1B8F 44, BEpEIEEIREH

37. USB EEHE ( FHROERETEIEE ) 45 8RR

38. HDMI A [ (%R RS ) 46. {HRRIZSH

39. CAN Bus f7ciiea 47. BETiRE (C1-C4)

40. Micro USB iE§#ig

EBRATEOBERG, WARTEEA 120 ARKES, & FCC BETERETNENR NG . HRERRTRETEENTE, BABMEHTIIN
FIEBMEEER.
8, 0 5.8 GHz 4.

BETR.

EIRERRA T # T, TR , EftaE,




(EAIZAY Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

. F& DJI Pilot ER#ER

EREYEREESERRETNERAEN DJ Pilot AN, IFaIEiBER SR E E
QR BT i#ilZi DJI Pilot BRAENETEIRE, NEBRTEIRETERSE TR, :

DJI Pilot fEFBA23t
N oulpion RS ER 75 Android 50 RELERS.

RE

 BTRBEFEMEE, THAEERERES.
- HEBEEFBERNTEEN, BB,
© RERNE, WEREREERENEE, JHERTH.

TR
100~240 V
(50Hz/60Hz)

IN2CH RBER, §MBESERITBINTSR TEFHBOFR WCH2 REBER, #7888 WB37
BEORE 2\ " BHBOTSALEORE 1 N\
TBS5: 2 /15 24 534 * AR

A D) EERFERE, EREAIEBLTAES,

@ * BERITRIHBRIETELIMGE, BRBEREPNEFERIBER, PRFBCHM.
CERBETHUBES 100% ¥, FRAXABETM.
.

SRy 1R, TR, BEREER.

© [ERANE EREBEERT BRZE, EEERIT f&, HEER I 16 £ 20C Zf, HENEESHEREFM.
o fEF3RT, IEATIRIC. BERM 770/ B, LUESRIERE, SRITREEETHERSHIRTIEE.

. EEEESR

LR RIERRREI
S iEEREhRESHERE.
#§ WB37 BithREIBithiAE, HEEZIER [ w05 | —&.

0f00
B—=

& © IRIEBMBRIZE, RS,
o fEIE—IXBEIRE, JTEEEHESR.

ErRRRIERS L

SEIFIEIN o FRTE sl B A A T 09
HIABMIIRERRE



&R

ERSHEIENTERIRES XA [ EEF | (AFHPI ). CEREHIRTRERSR, AESEHINERIEIE. RRURES
RATAE . 121 C2 IRsAIEEN/C8BR, RIaJi=t FPV S AviaEmE.

aER 2 FPV HESEHE

@ TIR(FRE, B2 i EILUE DJI Pilot [EFIEEERSMRE, WEST C1-C4, BA-BH IZEAHIESRIE.

. EERAG
=F D-RTK X8 (fE8FH M210 RTK V2)
REIMRIRE LR, BHEHE 5 EETRE.

[RBIAIa
BT, SSBINBTEIRLBENL 00°, ERIN EMIREER
<> BEN.
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LRIRNEE

LRI HIREN
1ZhEiR R TR

AR B R
FEAMIZEERS, B

BIERN GRS %751 (B HERiE
BEE. 15, EEIRLMLE

WAL, HFERE
REWRHE.

IR AIRERIRHE
5, ZRIFBET

2=

, '
HOFSIEEREE £

BRIEZEEH HESEEEN HESEERIF EaEEI EaiEE|

fR IR, W RSB IR BEAT R RN E HE N Zenmuse XT ~ Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30

TRES. HE, THRAR &, LEEES. Zenmuse Z30  Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Elva=1

& BIREOEM, BEREREIRE, o BiERRIRIEE. ARE PARE, & . B THTFES.

REERERITEID

BEANMESD. m — =

BREBE, SEREER. [

BORY/BARA: 52H&—IX, 1E 3 WA RILTIRERY/ BRI E . i
u =

& . g;ﬁi%?mﬁ%ﬁ. Wit /BIETE B, LBFTIRORIRITES, BEX - = g

* BRARERE 1 BB IE
o BEITT R
® EfEAIE:

TRIEEIEIRE M.

& RTK ({Z@AR M210 RTK V2)

M210 RTK V2 {TE8#s%) D-RTK 2 K=si, B DJI D-RTK 2 SHEHEE GNSS BEhis Matrice IR, SIE/SSEHE BTN .
1. £ DJI Pilot FEFR2ZUEHMAN T, BB H LA eee> RTK, FIERITE RTK, WRIERIGHEEL.
2. 2% D-RTK 2 B &)k Matrice MY FsRBAIE TRLE



5. e / EE

= EBREETE (GPS)
- DJI Pilot
= fEmE
E] FERAT, BBYLEE DI Pilot FEMRIEHNETRIRIT
- MBS TMETRS [ EREHETSE (GPS) | (BEE=E
(GiSBEE [@ﬂﬁﬁi}? (IRERAL) | (ROESSE (1
BRITIE DI BENERE. BRE. 0t BEY DJI Pilot [EF R, DRERTES
BRSS! P i e

BABIERAER S,

é o BISRET AR, BEHFLY, EHEN [ A USB RGRIF—EMMAER | REh, B [DJI Piot ] , BRIFEMBE
HEIE,

o iEFESEHE DJI Pilot BAEXPREBANENENBEURLERM, B2H (REBNRLLIZEHH) PHRTRE!

FaEhemR ﬁ FaipE
EETREweYe, B
u HEARIEEAL.
PR R
N 4 N % 21, BEEEIL
SERHIRIES. BIENE/FIE LE1RE EHEEMPIR
i AR

& SPEEBESR: ANBELER, [IHE
TiRAUZRH, BB RSHRITES
T UERE AR, 7

g ) T DR R,

A

BaE— «Aniigiﬂjfim&mu

& . R, RIFEMEEA = g, WIEEAMIES AR, 2.
EIKIEME!E#’% LlBt R asEiges
B 1aD, DB AR EERZ P,
uimﬁ BSERIBAE A, EBEF?:%EES‘,

BRARARAT EElN A

ETBFAERYE (R EERRRLIEEH) .
FEESRILIT
http:/fflysate.dji.com/no-fly
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BT

© Al (M210 V2/M210 RTK V2)
R M210 V2; 883 x 886 x 398mm( &R, S IEEARCIELR ), 722 x 282 x 242mm (BB, TEBEEILER )

M210 RTK V2. 883 x 886 x 427mm ( /=R, BERMELER) ,

722 % 282 x 242mm (1R, TESEEMLRER)

HTgBIENIE 643 mm

B8 M210 V2: #7 4.8 kg ( {EFEMEE TB55 Bit)

M210 RTK V2: %7 4.91 kg ( fEFIM$ TB55 Eith )
BARREE 6.14kg
BAHE M210V2; 1.34 kg

M210 RTK V2: 1.23kg
2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm (CE/MIC) ; <20 dBm (SRRC)

5.8 GHz; <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm ( SRRC)

1SR (P-GPS) FEH: +05m (MATRRERL: £0.1m); KFE: £1.5m (ATREERK: +03m)
&R (D-RTK, M210 RTK V2) BEE. +0.1m; KF: £01m

BAEEAEE FEAPeE: 300°/s, Afdh: 120

BABDAE (TELZS SiEx: 30° ; P#R: 30° (P EREABAHRREBRAZM: 26° ) ; ARH: 30°
BAMDBE (TE StEzl; 35° ; PR 30° (P ENXBAHRRERASM: 26° ) ; AtR: 30°

BA LT FiERE 5m/s, 3m/s

BAKFRATRE (TEE SiEz /A 73.8kmh; PER: 61.2km/h

BAKFRITIEE (THREESR) Szt /A 81km/h; PEEL: 61.2km/h
RARRERSE 3,000 m ( A3 17608 $RHEHE )
BARTHEZEIE 12 m/s
BARATESR (TB5S) M210 V2. 34 934 (=8 ); 24 8 (RRER 6.14 kg)
M210 RTK V2. 33 5 (8 ); 24 £id (ERES 6.14 kg)
EAR DI EE Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30
KEZAREAR TEEZL. TE%ZA. LETZA
1P FHE5 4R P43
GNSS M210 V2. GPS+GLONASS; M210 RTK V2. GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
BERIBRE -20CZE 50C
© j&1228 (GL900A)
AR 2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
BAMRENES (ETE, EER NCC/FCC: 8 km; CEMIC: 5km; SRRC: 5km
51N (EIRP) 2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <20 dBm (CE/MIC) ; <20 dBm ( SRRC)
5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC) ; <14 dBm (CE) ; <26 dBm (SRRC)
#EHN IMEE it ( U8R WB37-4920mAh-7.6V)
WEHE (RK) 1BW (RBEREENE)
USB @R BB / BE 1A=52V(&K)
DJI CrystalSky 7.85 IWESHE, fEATAZ 2048 x 1536, 33 2,000 cd/m?; Android 5.1 B4, 777 ROM 128 GB
BERIEIRE -20CE 50C
° TRRBRS
FRATIRED AR EEE <10m/s (BE 2m, HBRE)
RERSHEE <10m
S 5 <10m
FEFEE REEEEL0E, KRIFEFRE (>15 lux, ENEBESRIES)
BRREERNEHE 0.1-5m
BN ERERE FREHE. BEIHE ([FHRE SRR )
° FIRRERS
IEHH AN 07-30m
FOV IKE 60° , HEE 54°
ERRE REBYELEE, XRIBEHRRE (>15lux, ENBIBEZRIEE)
o TEEBATAMRRAIZ M
[E R RN EBIE 0-5m
FOV +5°
fEmRE BRg, ARY, BRIE (RFE > 10%) EEH)
* WEERITE M (TB55-7660MAh-22.8V)
HE 7660 mAh
228V
BitsEn LiPo 6S
BER 174.6 Wh
EibEEEE #8859
BERIZIRE -20CE 50C
BIRGEIBE 5C £ 40T
BARBINE 180 W
* 75ERE (IN2C180)
B 26.1V
BENE 180 W
* FEER (IN2CH)
26.1V
6.9A
NEMERTEESH, BT ERERSE N (EREFM) MATRICE #0 DJI 2 AKIRRIFHIRIER,
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2 Copyright © 2019 ASERIH hiEFTH
¥ NBMEEN, BVRBTEM. FRERENEY
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) |&, fHFRKEDEREEE R E— REFR ST TELANILD/NT T7)ViET
SA TSy b TF—LTT, TRAEFE IMUERBA TWSTcdh. BADEEMERBLET, £fee AR— 751 MEEEERL, &
MEYay FOBFLEBICTEE T, BEOCY 17V —IckY. BRTORITY GNSS MERTELWBETH R/ VIO
EHBL{GE>TVET., WED AirSense (FEDZEEABH L. TMERRLE T, TOBKITHBINLIT 7 L—LA 3. RESHRD
IP43 T A—/ LR IEC 60529 (CEM L TWEY, OMMEEHE, 74 v IV —ARS YT« VI FT7HELURIIHEHDITY fefe
HHT — LR LR > TH Y B RE. 754 MERDIBH T, BEOLBELUESROREE—IVICE> T BiFE
REE L ERERE T CLREBIENET,

M210 V2/M210 RTK V2 [, DJI D DGC2.0 AT 2—I VDL EEBREDSG Y VI ERI VINVERET 1 7IVFAY >/
HELET, * 7T~ 3V ERRSZT00% DIEER— FEFATOET, M210 RTK V21, DJI D-RTK™M2 & HA. BT
D&Y ERGHESNT — 2R ELET, »* T1T7IW\v T —LBEBNEEY AT LICEY. RELRERSREBLE LERTREESE
KELET, X1 O— FHEVREET, M210 V2 ($2#/\y 71— (TB55) TRA 349, M210RTK V2 IZBA I3 HDT 51 EE T, *
TOXZaTIVTIE. Ty b7y TOREEFAT 51 LT M210 RTK V2 & ZENMUSE™ Z30 3£ U X5S Y/ VL EFALET,

1. FPV A AS 14, EHmRME T —

2. I/EYIVVRT I 15. WIER T — R AL VI lr—5—

3DIYVINIVDZRT A —v20 16 D-RTKEUHF TS5 w b+
(DGC2.0) | 17.D-RTK 7> 7+ **

4.DINTY NV DRY Z—v20 18 HEREERAR— b (XT30)
(DGC2.0) Il 19.USB E— FRA v F

5. IVINVOBRINLREZ Y 20. USB K— bk

6. JL—L7—L 2NNV RAEA VI =R —

7. E—4— 22, JEERA— K

8. 7ORS 23 Ny T U—BmUHNLRE Y

9. ESC LED 2. AVTV)IIUb - T MNYTU—

Ut
TS 10 (G T > T F
IV TAVIFT
12. ATV NVERY SHALE
13. E—21> 28. microSD A— FD 0w ~

FU—REA YV —5—
s>

Y EY 3 VBLUTRIMRRANY AT Ll ARREOKMOREEZIIEY, FMOVTE (RERBESLUREHA RSV 2HFHEW,
IVNIVE DI DAY T 7 A N THRBATEE T, M210 V2 ZERLIY Y JIVERY VVEERT 3588, HRA— b8 L TERENNE
GPS EV1—)VARETY, M3RA— b, EAYVV/NIbe FAYV/UVDFEBIC OV TR - =2 7L BB LT EEL,
BRAFRITES L IRARRY I AR TS AENTVRRUICTBECREEL, REORITRBIZBRICE>TREVET,
BEDY TIVEDRLEVWTLREWN, DR DL, FAEORRITIIEY A,
*ZDOIEE ) A MEM210RTK V2 DEDTY, FOELRAD M210 V2 ##KITIE, D-RTK 727+ BLUMIHF 757 v FEEEN TV E A,
M210 RTK V2 ZEfd %334, Matrice ff DJI D-RTK 2 BF5E GNSS £\ VAT —Y 3 VEBAT AT LT SYERGANT — 22182 ENTEET,
BEEENAIVART =2 a VDT —2EEESHBEEIE. RAMUBFRI7 vy (PPK) BiliEERT S Lab8HLET,
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Cendence S E{E14

CENDENCE™ S i%fS##($. DJI D OCUSYNC™ 2.0 Hffilc & W |k 8 km DImXEERE (BATIESkm) Z#RIBLET. * DI CRYSTALSKY™ 7.85
AV FERBBEEZ2—EH L. WEOD DI Pilot 77UENLTEES A7 HD £1—%FRL. ERTCRISEDBVRITHERERELET,
T AT IVEBE Y TR MK O THD BUEDRE LAYV ) v aRBLTWEY, 717 )VRMEHRE— RTIE. &K 200m BN foiEgh
5TH. 2EDXERTHRIKE WA SZFILICHELE Y, *

BEEBIEWB37 A7 U by TU—THEE L. 2D\ T ) —ISEERBRORBR— FTHR2BHT. 17U Iz> N\vTY
— RBNTEERATHE0 1B 11 DTRLICKRBTEEY, RMERORABRERMILH 48T, *
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71#(M210 V2 / M210 RTK V2)
3 M210 V2: EHxE, Z2da 3l g 7]0{7 28, 883x886x398mm
Hgl, m2we] gl g (017 XQlE, 722x282x242mm

M210 RTK V2: X, Z2E2| 3 2] 71017} Z3E|, 883x886x427mm
g, Z2Ee| 3l AY 7|07t XIQIE, 722x282x242mm

chzid Eufola 643mm
24 M210 V2: 2F 4.8kg(TB55 HHE{2| 27 Z &)
M210 RTK V2: 9 4.91kg(TB55 BE{2] 27 23
h 0|5 B 6.14kg
E|cH g B M210 V2: 1.34kg
M210 RTK V2: 1.23kg
=S Fks 2.4000~2.4835GHz, 5.725~5.850GHz
EIRP 2.4GHz: <26dBm(FCC/NCC), <20dBm(CE/MIC), <20dBm(SRRC)

5.8GHz: <26dBm(FCC/NCC), <14dBm(CE), <26dBm(SRRC)
SHR HEZ(P 2E, GPS AHR) 4E: +0,5m(+1.641]E) Ei= +0.1m(+0.33L|E, 315} BT A|AG &HAf5))
S £15m(+4.920|E) £ +0.3m(+0.981|E, 35} HIT AlAE 2l
1 £0.1m, £%: +0.1m
x|: 30075, 29: 120%/s

S HEE(D-RTK, M210 RTK V2)
o 2455

Z|c mR|ZH(F 1 M/ 42 48 EY) S BE:30° P RE: 30°HY HIF AIAH ZHS Al 259, A RE: 30°
Z|CH TIR|ZHAS 18 EY) S BE: 35, P BE: 307 HIF AIAH A Al 259, A BE: 30°
B RS 5m/ZE(16.4ft/s)
ol 3k2 HE(E) 3m/&(9.8ft/s)
Zof £= (R ofe He/d2 48 FY) SBE/ARE:738km/h P RE: 61.2km/h
o) SN2 513 EY) S BE/A BE: 8lkm/h P BE: 61.2km/h
Z|c 28 45 3 D=6 3000m(98421|E, 17605 T2H2 FH&t Al)
Z|ch B2 MEry 12m/%(39.4ft/s)
Z{cH B AIZHTBSS) M210 V2: 342 (Bl 58 glS), 242015 5 6.14ke)
M210 RTK V2: 332(ET] 52 818), 242(0I5 5 6.14ke)
PEDIES Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30
e RS RS 2ol ad RSt Eg Y2 e ad
PS3 1P43
GNSS M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
xE oF -20°~50°C(-4°~122°F)
* ZZ7|(GLI00A)
s Fke 2.4000~2.4835GHz, 5.725~5.850GHz
o M3 72| (oS3t 20| g AD FCC/NCC: 8km, CE/MIC: 5km, SRRC: 5km
EIRP 2.4GHz: <26dBm(FCC/NCC), <20dBm(CE/MIC), <20dBm(SRRC)
5.8GHz: <26dBM(FCC/NCC), <14dBm(CE), <26dBm(SRRC)
el 23 &% B QIHR|ME HHE{R|(2: WB37-4920mAh-7.6V)
E2 HUEH) 1BW(RLEZ M2 33 8l8)
USB Tl 33 FA| 1A =5.2V(Z|cH)
DJI CrystalSky DJI CrystalSky 7.8591], 3L 2048x1536,
847]: 2000cd/m?, 2% FIA: Android 5.1, X 37k ROM 128GB
AHE 2% -20°~50°C(-4°~122°F)
o oigtu|E AlAE
K el 2m(6.56T| E) £0/0flAf 10m/=(32.8ft/s) 0|2
15 el 10m(32.81/E) 0jgt
HE e 10m(32.81|E) 0|5t
s 8y A 7k IE0] Qi HR U HE FY(SHA £1))
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

Die DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) ist eine leistungsfahige industrietaugliche Flugplattform mit erstklassiger
Agilitat und Geschwindigkeit, extrem zuverlassigen Luftdruckmesser- und IMU-Modulen und intelligenten Flugfunktionen, mit denen komplexe
Aufnahmen mit Leichtigkeit gelingen. Die Sichtsensoren* des Fluggerates ermdglichen einen praziseren Schwebeflug sogar bei Fligen im Inneren
oder in Umgebungen ohne GNSS-Empfang. Das eingebaute AirSense-System macht Sie auf den umgebenden Luftraum aufmerksam und steigert
somit die Sicherheit. Die neue Konstruktion des Flugrahmens bietet die Schutzklasse IP43, gemaB Standard IEC 60529. Durch den mechanischen
Aufbau kann das Fluggerat — zusammen mit dem Schnellverschlusslandegestell und den angebauten Faltarmen — leicht transportiert, verstaut und
fur den Flug vorbereitet werden. Die Kollisionswarnlichter an der Ober- und Unterseite des Fluggeréats ermdglichen es, das Fluggerat bei Nacht oder
schlechten Lichtverhaltnissen einfach zu identifizieren.

Die M210 V2/M210 RTK V2 ist mit vielen DJI Gimbals mit DJI Gimbalbajonett v2.0 (DGC2.0) kompatibel und unterstitzt einen einzelnen Gimbal
auf der Oberseite oder zwei Gimbals auf der Unterseite der Drohne.* Sie verfugt tber eine Vielzahl von Erweiterungsanschlissen fur vielfaltige
Einsatzmaéglichkeiten. Die M210 RTK V2 verfugt tber ein eingebautes DJI D-RTK™ 2-Modul, dieses liefert genauere Positionsdaten.** Ein
fortschrittliches Energieverwaltungssystem sorgt in Verbindung mit zwei Akkus flr die Stromversorgung und erhéht die Flugsicherheit. Ohne
Nutzlast erreicht die M210 V2 mit Standardakkus (TB55) eine Flugzeit von bis zu 34 Minuten, wahrend die M210 RTK V2 eine Flugzeit von bis
zu 33 Minuten erreicht.”

In dieser Bedienungsanleitung dient die M210 RTK V2 mit den ZENMUSE™ Z30 und X5S Gimbals als Anschauungsbeispiel zur Verdeutlichung
des Aufbaus.

1. FPV-Kamera 15. Statusindikatoren des Fluggerates

2. Vorwarts gerichtetes Sichtsystem 16. D-RTK Halterung**

3. DJI Gimbalbajonett v2.0 (DGC2.0) | 17. D-RTK Antennen**

4. DJI Gimbalbajonett v2.0 (DGC2.0) Il 18. Zusatzstromanschluss (XT30)

5. Knopf zum Lésen des Gimbals 19. USB-Modusschalter

6. Rahmentrager 20. USB-Anschluss

7. Motoren 21. Kopplungstaste und Anzeige

8. Propeller 22. Erweiterungsanschlisse

9. ESC-LEDs 23. Akkuentnahmetaste

10. Ubertragungsantennen 24. Intelligent Flight Batteries

11. Landegestell 25. Akkuladezustandsanzeige
Zusammenklappen 12. Montageposition des nach oben 26. Ein/Aus-Taste

gerichteten Gimbals 27. Abwarts gerichtetes Sichtsystem

13. Kollisionswarnlichter
14. Aufwarts gerichteter Infrarotsensor

28. microSD-Karteneingang

* Die Sicht- und Infrarotsensoren reagieren empfindlich auf Umgebungsbedingungen. Lesen Sie den Haftungsausschluss und die Sicherheitsrichtlinien, um
mehr zu erfahren.

Gimbals kénnen separat von der offiziellen DJI-Website erworben werden. Wenn Sie mit der M210 V2 einen Gimbal auf der Oberseite verwenden, ist ein
externes GPS-Modul erforderlich, das tber einen der Erweiterungsanschliisse angeschlossen wird. Nahere Informationen zu den Erweiterungsanschliissen
sowie zu den Gimbals auf der Ober- oder Unterseite erhalten Sie im Benutzerhandbuch

Bitte beachten Sie, dass die maximale Flugzeit immer bei idealen Flugbedingungen gemessen wird. Die tatsachliche Flugzeit variiert abhangig von
unterschiedlichen Umweltbedingungen.

Bauen Sie das Fluggerategehause NICHT auseinander, da in diesem Fall die Garantie erlischt.

**Hinweis: Diese Teileliste bezieht sich auf die M210 RTK V2. Die M210 V2 ist vergleichbar, wird jedoch ohne D-RTK Antennen und zugehériger Halterung geliefert.
Mit der M210 RTK V2 kénnen genauere Positionsdaten erzielt werden, wenn Sie einen die hochprazise D-RTK 2 Mobile Station fur die Matrice-Serie
verwenden. Wenn das Datentbertragungssignal zwischen dem Fluggerat und der Mobilstation schwach sein sollte, empfehlen wir, zur nachtraglichen
Korrektur, die Speicherung der Satellitendaten als PPK (Post Processed Kinematics).
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Cendence S-Fernsteuerung

Die CENDENCE™ S-Fernsteuerung verfugt tber die OCUSYNC™ 2.0-Technologie von DJI fiir eine maximale Ubertragungsreichweite von bis
zu 8 km.* Sie ist mit einem ultra-hellen DJI CRYSTALSKY™ 7,85-Zoll-Monitor ausgestattet, der direkt tiber die integrierte DJI Pilot App eine Live-
HD-Ansicht anzeigt und ein prazises und reaktionsschnelles Flugerlebnis bietet. Aufgrund der Ubertragung auf zwei Frequenzbandern® ist die
HD-Video-Ubertragung &uBerst stabil. Im Betrieb mit zwei Fernsteuerungen werden Fluggerat und Kamera von zwei Fernsteuerungen separat
gesteuert, selbst wenn die Fernsteuerungen bis zu 200 m voneinander entfernt sind.*

Die Fernsteuerung verfugt tber eine WB37 Intelligent Battery, die Uber den Ladeanschluss mit einem Standard-Ladegerét innerhalb von
ungefahr 2 Stunden oder mit der Intelligent Battery Akkuladestation innerhalb von ungeféhr 1 Stunde und 11 Minuten vollstandig aufgeladen
werden kann. Die maximale Akkulaufzeit der Fernsteuerung betragt ca. 4 Stunden.*

HDMI-Anschluss
USB-Anschluss
microSD-Karteneingang
Micro-USB-Anschluss
Kopfhérerbuchse

Lichtsensor

Ein/Aus-Taste

Frei belegbare Taste (F1)
Einstellungstaste

10. Frei belegbare Taste (F2)
11. Zurlick-Taste

12. Akkufreigabetaste

13. WB37 Intelligent Battery

14. Antennen

15. Monitorhalterung

16. USB-Anschluss (noch nicht in Benutzung)
17. Steuerhebel

18. Gurthaken

19. Fokusjustierknauf

20. Ruckkehrtaste (RTH)

21. Stromanschluss

22. Reservierte Taste

23. Belichtungseinstellungstaste
24. Blendeneinstellungstaste
25. ISO-Einstellungstaste

26. Pausetaste

27. Ein/Aus-Taste

28. Display der Fernsteuerung
29. Kamera Einstellungsradchen
30. Einstellment fur frei belegbare Taste

PN A WN S

©

=}

@ N

® N o a

S

31. Frei belegbare Tasten (BA-BH)
. Abstandshalterung

3.

IS

33. Linker Hebel 40. Micro-USB-Anschluss
34. Linkes Radchen (Gimbal-Neigung) ~ 41. SDI-Anschluss (fur Videoausgang)
35. Flugmodusschalter 42. Rechter Hebel
36. Haltegriff 43. Rechtes Radchen
37. USB-Anschluss (Gimbal-Schwenk)
(zur Verbindung von Mobilgeraten) — 44. AF-Taste (Auto-Fokus)
38. HDMI A-Anschluss 45. Videotaste
(fur Videoausgang) 46. Fototaste
39. CAN-Bus-Anschluss 47. Frei belegbare Tasten (C1-C4)

(erweiterter Anschluss)

* Die Fernsteuerung erreicht ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC-konform) bei einer Flughéhe von ca. 120 Metern und in einer Umgebung
ohne Hindernisse und elektromagnetische Stérquellen. Die tatsachliche maximale Ubertragungsreichweite kann aufgrund von Interferenzen in der
Betriebsumgebung geringer als die oben erwahnte Entfernung sein, und der tatsachliche Wert schwankt entsprechend der Stérke der Interferenz.

Wegen gesetzlicher Bestimmungen ist die 5,8-GHz-Frequenz in einigen Landern und Regionen nicht verfugbar.
Weitere Informationen zum Betrieb mit zwei Fernsteuerungen erhalten Sie in der Bedienungsanleitung.
Die maximale Akkulaufzeit wird in einer Laborumgebung ermittelt, ohne dass ein Mobilgerat oder ein Monitor mit Strom versorgt wird
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Den Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2 verwenden

1. Downloaden der DJI Pilot App

Benutzer kénnen auf die im CrystalSky-Monitor der Fernsteuerung integrierte DJI
Pilot App zugreifen. Benutzer kénnen auch im Google Play Store nach der DJI
Pilot App suchen oder den untenstehenden QR-Code scannen, um die App auf
Ihr Mobilgerat herunterzuladen, und dann das Mobilgerat mit der Fernsteuerung
verbinden.

@ Fur die erste Aktivierung bendtigen Sie ein DJI- onto und eine Internetverbindung
Internet DJI Pilot App

@ DJI Pilot unterstiitzt Android 5.0 oder hoher.

2. Die Akkus laden

 Dricken Sie die Entriegelungstaste, und 6ffnen Sie die Abdeckung des passenden Ladeanschlusses.
* Stecken Sie die Intelligent Flight Battery in den Ladesockel, um den Ladevorgang zu starten.
* Betatigen Sie die Freigabetaste, wenn Sie den voll geladenen Akku entnehmen.

Steckdose
100 ~ 240V
(50 Hz/60 Hz)
Mit der IN2CH Akkuladestation, betragt die Ladezeit Mit der WCH2 Akkuladestation,
Ladezeit etwa 2 Stunden* betrégt die Ladezeit etwa 1 Stunde * Mitgeliefertes Ladegerat
TBS5: 2 Stunde und 24 Minuten (zwei Akkus)* und 11 Minuten (ein Akkus)* Die Akku muss vor dem ersten Gebrauch

komplett geladen sein

& « Bei voller Ladung erléschen die LEDs an der Intelligent Flight Battery und der Fernsteuerung, und die LED am Mehrfachladegerat leuchtet durchgehend griin
Bei voller Ladung wird auf dem Display der Fernsteuerung , 100%" angezeigt

An der Akkuladestation ertont ein Signal, wenn der Akku vollstindig aufgeladen ist. Das Signal kann mit dem Schalter an der Unterseite ein- oder ausgeschaltet
werden.

Setzen Sie den Akku in die Drohne ein und schalten Sie diese ein. Sollte eine niedrige Akkutemperatur festgestellt werden, erwarmt sich der Akku selbststandig
und halt die Temperatur zwischen 16 und 20 °C.

« Stellen Sie sicher, dass zwei Intelligent Flight Batteries simultan geladen und entladen werden, um die Lebensdauer der Akkus zu verlangern und ein insgesamt
besseres Flugerlebnis zu haben

3. Fernsteuerung vorbereiten

Akkus fiir den Monitor und die Fernsteuerung

S Niedrig
Der CrystalSky Monitor und die Cendence S Fernsteuerung =Y
verwenden die gleichen Akkus. Ed
Setzen Sie den Akku in den Akkusockel, und schieben Sie ihn © Hoch

nach hinten, bis Sie ein Klicken héren.

& * Betatigen Sie die Akkufreigabetaste, bevor Sie den Akku entnehmen.
« Driicken Sie die Akkuladestandstaste einmal, um den Ladestand zu prifen

Den Monitor an der Fernsteuerung montieren

Stellen Sie sicher, dass Teil Verriegeln Sie die Verwenden Sie eine Minze

B verriegelt ist. Verbinden Montageklammer. oder den mitgelieferten

Sie Teil B und Teil A. Schraubendreher, um die Festigkeit
der Neigungsachse einzustellen
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Vorbereitung der Fernsteuerung

Die Fernsteuerung befindet sich standardmaBig im Modus 2. Im Modus 2 steuern Sie mit dem linken Steuerhebel die Hohe und
Flugrichtung des Fluggeréts, und mit dem rechten Steuerhebel steuern Sie ihre Vorwérts-, Rickwérts-, Links- oder Rechtsbewegung. Um

die FPV-Kamera einzustellen, halten Sie die C2-Taste gedrtckt, und drehen Sie das linke Radchen.

Linker Hebel ! Rechter Hebel Vorwirt
Steigflug ) orvarns
I
G } i ﬁ
|
i
® | ® l
\ 4 ¥ | \ 4
Sinkflug 1
: Riickwarts
|
Q ) |
O] 2 - Ko
i
I
| | o e
Linksdrehung Rechtsdrehung | Links Rechts
i

& * Weitere Informationen zu Anschluss und Benutzung der Fernsteuerung erhalten Sie in der Bedienungsanleitung.
* Sie kénnen den Fernsteuerungsmodus und die Funktion der Tasten C1-C4 und BA-BH in der ,DJI Pilot *-App einstellen

FPV-Kamera

4. Fluggerét vorbereiten

Ausfalten der D-RTK-Antennen (nur bei der M210 RTK V2)

Falten Sie die D-RTK-Antennen aus und drehen Sie den Knopf in die durch das Schiosssymbol & angegebene Richtung.

1\ Damit das Fluggerat abheben kann, missen die D-RTK-Antennen vollstandig ausgefaltet und sicher verriegelt sein.

Das Landegestell montieren

40

Das Fluggeréat ausklappen

Klappen Sie den Rahmentrager aus, schieben Sie die Tragersperre zum
Ende des Tragers, und drehen Sie sie um ca. 90°, bis der silberne Strich
im Bereich des Symbols <<> liegt.

s

-




Die Propeller montieren

Propeller ohne
silberne Ringe sollten
an Motoren ohne
Markierung montiert
werden.

Drucken Sie den Propeller
auf die Befestigungsplatte,
und drehen Sie ihn

in die Richtung des
Verriegelungssymbols (7@,
bis er fest sitzt.

Propeller mit
silbernen Ringen
sollten bei Motoren
mit gleichfarbiger
Markierung eingesetzt
werden

& Stellen Sie vor jedem Flug sicher,
dass die Propeller fest sitzen.

Gimbal und Kamera montieren

T, )

Drucken Sie die Bringen Sie die Drehen Sie die Gimbal-Anschluss-ll Gimbal-Anschluss-I

Gimbal-Freigabetaste, weiBen und roten Gimbal-Arretierung Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30

um die Abdeckung zu Punkte in Flucht, in die verriegelte

entfernen und setzen Sie den Position Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2
Gimbal ein.

Dracken Sie die Gimbal-Freigabetaste, wenn Sie die Gimbal-Arretierung drehen, um den Gimbal und die Kamera zu entfernen. Die Gimbal-Arretierung muss
vorsichtig gedreht werden, wenn den Gimbal fur die néchste Installation entfernt wird,

|

Intelligent Flight Battery montieren

Setzen Sie ein Paar Akkus ein

Drucken Sie die Taste einmal, um den Akku-Ladezustand zu
uberprifen.

Drucken Sie sie erneut und halten Sie sie gedriickt, bis die Akkus
ein- oder ausgeschaltet werden.

> Hoch
i
Pe—g

° e

=i ED Niedrig

[N

& « Wenn Sie nur einen Akku fur die Stromversorgung nutzen, verwenden Sie das Akkufach B. In diesem Fall kann das Fluggerat lediglich eingeschaltet werden, aber
nicht abheben.
« Wenn aus irgendeinem Grund wahrend des Fluges nur ein Akku verfugbar ist, landen Sie das Fluggerat sofort und tauschen Sie die Akkus so bald wie moglich aus
« Driicken Sie die Akku-Entriegelungstaste, wenn Sie den Akku entnehmen
« Vergewissern Sie sich, dass Sie die mitgelieferten TB55-Akkus verwenden. Verwenden Sie KEINE anderen Akkutypen.

RTK-Modul konfigurieren (nur fir M210 RTK V2)

Das Fluggerat M210 RTK V2 enthéalt D-RTK-Antennen. Bei Verwendung der M210 RTK V2 mit der D-RTK 2 Mobile Station fur die Matrice-

Serie erhalten Sie sehr genaue Positionsdaten.

1. Tippen Sie in der Kameraansicht der DJI Pilot App oben rechts auf e e und dann auf RTK. Aktivieren Sie RTK direkt im Fluggerat und
wahlen Sie in den Einstellungen einen Diensttyp aus.

2. Finden Sie Informationen zur Konfiguration im Benutzerhandbuch der D-RTK 2 Mobile Station fur die Matrice-Serie.
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DJI Pilot

App Ready to Go (GPS)

[@ 1110

Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen, dass die

Stellen Sie den Schalten Sie Fluggerat, Monitor Starten Sie die Fluggerat-Statusleiste in der ,DJI Pilot*-App entweder
Flugmodusschalter und Fernsteuerung ein. DJI Pilot App Ready to Go (GPS)" oder bei Innenflugen ,Ready to Go
auf den sichersten (Vision)* anzeigt

Modus: den P-Modus.

@ « Warten Sie nach dem Einschalten des Monitors auf ein Popup-Fenster, welches Sie zur App-Auswahl fir ein eingestecktes USB-Gerat auffordert, wahlen Sie dann
.DJI Pilot". Andernfalls kann die App nicht mit der Fersteuerung kommunizieren.
« Stellen Sie immer eine groBzuigige Hohe fiir die Rickkehrfunktion ein. Im Haft und den Sicherheitsvorschriften finden Sie nahere Informationen.

Manuelles Starten Manuelles Landen

ﬁ ! Ziehen Sie den linken Hebel nach
! unten (langsam), bis das Fluggerat

den Boden berthrt

ODER : Halten Sie ihn einige Sekunden,
: : ' um die Motoren auszuschalten. &
Hebelkombination zum Ein-/Ausschalten der Linken Hebel nach oben |
Mot ichen (1 : & Um die Motoren wahrend des Fluges
otoren Ziehen (langsam), um anzuhalten, dricken Sie die RTH-Taste und

ziehen gleichzeitig den linken Steuerhebel
in die untere rechte Ecke. Wenn Sie die
Motoren wahrend des Fluges ausschalten,
stirzt das Fluggerat ab. Der Motor kann nur
: dann wahrend des Fluges gestoppt werden,
wenn der Flugregler einen kritischen Fehler
erkennt.

abzuheben

Ruckkehrfunktion (Fernsteuerung)

@ | Lange drticken, um die Riickkehr zu starten. Zum Abbrechen erneut drlicken. |
\ )/
-/

& « Die laufenden Propeller stellen eine Gefahr dar. Starten Sie die Motoren NICHT unter beengten
Platzverhaltnissen oder in der Nahe von Personen
« Legen Sie die Fernsteuerung nicht aus der Hand, solange die Motoren drehen.
« Schalten Sie nach der Landung zuerst das Fluggerét und dann die Fermsteuerung ab. :

Um Ihre eigene und die Sicherheit der in Ihrer Umgebung zu GEO-Zonen
gewshrleisten, ist es wichtig, dass Sie die nétigen Grundregeln kennen
Im Haft und den Sicherheitsvorschriften finden Sie nahere Informationen

Erfahren Sie mehr unter:
hitp:/fflysafe.dji.com/no-fly
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Technische Daten

o Fluggerat (M210 V2M210 RTK V2)
Abmessungen

Diagonaler Achsabstand
Gewicht

Max. Startgewicht

Max. Traglast
Betriebsfrequenzen
Strahlungsleistung (EIRP)

Schwebefluggenauigkeit (Modus ,P* mit GPS)

Genauigkeit beim Schwebeflug (D-RTK, M210 RTK V2)
Max. Winkelgeschwindigkeit

Max. Nickwinkel (Zwei Gimbals auf der Unterseite,

ein Gimbal auf der Oberseite der Drohne)

Max. Nickwinkel (Ein Gimbal auf der Unterseite)

Max. Steiggeschwindigkeit

Max. Sinkgeschwindigkeit (vertikal)

Max. Fluggeschwindigkeit (Zwei Gimbals auf der Unterseite,

&in Gimbal auf der Oberseite der Drohne)

Max. Fluggeschwindigkeit (Nach unten gerichteter
Einfach-Gimbal)

Dienstgipfelhshe uber N.N.

Max. Windresistenz

Max. Flugzeit (TB55)

Unterstitzte DJI-Gimbals
Unterstitzte Gimbal-Konfigurationen
Schutzart-Klassifizierung

GNSS

Betriebstemperatur

Femsteuerung (GL900A)
Betriebsfrequenzen

Max. Ubertragungsreichweite

(ohne Hindernisse und Interferenzen)
Strahlungsleistung (EIRP)

Stromversorgung
Ausgangsleistung (Max.)
USB-Stromversorgung
DJI CrystaiSky

Betriebstemperatur
Abwarts gerichtetes Sichtsystem
Geschwindigkeitsbereich

Hohenbereich

Betriebsbereich

Betriebsumgebung

Betriebsbereich des Ultraschallsensors
Betrieb: bung des L 1s0r

Vorwarts gerichtetes Sichtsystem
Hindeniserfassungsbereich

Sichtfeld

Betriebsumgebung

Nach oben gerichtete Infraroterkennung
Hinderniserfassungsbereich

Sichtfeld
Betriebsumgebung
o Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)
Kapazitat
Spannung
Akkutyp
Energie
Netlogewicht (einzeln)
Betriebstemperatur
Ladetemperatur

Max. Ladeleistung
Ladegerat (IN2C180)
Spannung

Nennleistung
Mehrfachladegerat (IN2CH)
Eingangsspannung
Eingangsstrom

M210 V2: Ausgefaltet, mit Propeller und Landegestell, 883x886x398 mm
Gefaltet, ohne Propeller und Landegestell, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Ausgefaltet, mit Propeller und Landegestell, 883x886x427 mm

Gefaltet, ohne Propeller und Landegestell, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Ca. 4,8 kg (mit zwei TB55-Akkus): M210 RTK V2: Ca. 4,91 kg (mit zwei TBE5-Akkus)
6.14kg

M210 V2: 1,34 kg; M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4000-2,4835 GHz 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCCINCC); < 20 dBm (CEMIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/INCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertikal: £0,5 m oder +0,1 m (mit aktiviertem abwaits gerichtetem Sichtsystem)

Horizontal: 1,5 m oder £0,3 m (mit ak abwarts gerichtetem )

Vertikal: £0,1m; Horizontal: £0,1m

Nickachse: 300°/s, Gierwinkel: 120°/s

Modus ,S": 30°; Modus ,P*: 30° (vorwéirts gerichtetes Sichtsystem akiviert: 25°); Modus ,A": 30°

Modus ,S": 35°; Modus ,P*: 30° (vorwarts gerichtetes Sichtsystem aktiviert: 25°); Modus ,A": 30°
5mis

3m/s

Modus ,8*/Modus ,A": 73.8 km/h; Modus ,P*: 61,2 km/h

Modus ,S"/Modus ,A": 81 km/h; Modus ,P*: 61,2 km/h

3000 m (mit 1760S-Propellern)

12mfs

M210 V2: 34 Min. (keine Traglast), 24 Min (Gewicht beim Start: 6,14 kg)
M210 RTK V2: 33 Min. (keine Traglast), 24 Min (Gewicht beim Start: 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Nach unten gerichteter Einfach-Gimbal, nach unten gerichteter Doppel-Gimbal, nach oben gerichteter Einfach-Gimbal

P43
M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20 bis 50 °C

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC/NCC: 8 km; CE/MIC: 5 km; SRRC: 5 km

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)
Erwelterte Intelligent Battery (Modell: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (ohne Stromversorgung des Monitors)

1A=52V (Max)

DJI CrystalSky 7,85", Auflosung: 2048 x 1536;

Helligkeit: 2000 cdm?; Betriebssystem: Android 5.1; Speicher: ROM 128 GB
20 bis 50°C

<10 m/s bei einer Hohe von 2 m

<10m

<10m

Oberflachen mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 lux)
01-5m

Nicht

'de Materialien, feste Of

07-30m
Horizontal: 60°; Vertikal: 54°
Oberflachen mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 lux)

0-5m
+5°
GroBe, diffuse und b

(Reflexior >10%)

7660 mAh
228V

LiPo €S
174,6 Wh
ca.8859
-20 bis 50 °C
5bis 40 °C
180W

26,1V
180W

261V
69A

(Teppichboden wirkt sich negativ aut die Leistung aus)

Die aktuelle Fassung finden Sie unter
http:/www.dji.com/matrice-200-series-v2

MATRICE und DJI sind Marken von DJI
Copyright © 2019 DJI Alle Rechte vorbehalten

3% Der Inhalt kann jederzeit unangekundigt geandert werden.

Gedruckt in China

43



Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

El MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) de DJI™ es una potente plataforma de vuelo de calidad industrial con
las maximas prestaciones en agilidad y velocidad, barémetros e IMU redundantes para una méaxima fiabilidad, y caracteristicas de vuelo
inteligente que facilitan la grabacién de tomas complejas. Los sensores visuales* de la aeronave permiten una mayor precision de vuelo
estacionario incluso al volar en interiores o en entornos sin disponibilidad de GNSS. El AirSense incorporado le permite ser consciente del
espacio aéreo circundante para garantizar la seguridad. El disefio de su bastidor le confiere un indice de proteccion IP43, en conformidad con
el estandar global IEC 60529. El disefio mecéanico, unido a sus trenes de aterrizaje de despliegue rapido y brazos plegables montados, facilita
su transporte, almacenamiento y preparacion para el vuelo. Las balizas de seguridad en la parte superior e inferior de la aeronave permiten
que esta sea visible por la noche o en condiciones de poca luz.

EIM210 V2/M210 RTK V2 es compatible con muchos de los estabilizadores de conector DGC2.0 de DJI que admiten un solo estabilizador superior o
estabilizadores inferiores duales*. Esta equipado con muchos puertos de expansion para ampliar sus aplicaciones. El M210 RTK V2 tiene un D-RTK™
2 de DJI incorporado que proporciona datos de rumbo méas precisos para el posicionamiento™. Un sistema avanzado de gestién de energia junto
con baterias duales garantiza la fuente de alimentacién y mejora la seguridad del vuelo. Sin una carga (til, el M210 V2 tiene un tiempo de vuelo de
hasta 34 minutos con baterias estandar (TB55), mientras que el M210 RTK V2 tiene hasta 33 minutos de tiempo de vuelo*.

Este manual utiliza los estabilizadores Z30 y X5S del M210 RTK V2 y el ZENMUSE™ a modo de ejemplo para mostrar como se realiza la
configuracion.

i @) .
SLEAT )
&)

1l

. Cémara FPV 15. Indicadores de estado de la

. Sistema de visién frontal aeronave

. Conector del estabilizador DJI v2.0 16. Soporte de montaje de D-RTK**
(DGC2.0) | 17. Antenas D-RTK**

. Conector del estabilizador DJI v2.0 18. Puerto de alimentacién ampliado
(DGC20) Il (XT30)

. Botén de extraccion del estabilizador ~ 19. Botén de modo USB

. Brazos del bastidor 20. Puerto USB

. Motores 21. Boton de enlace e indicador

. Hélices 22. Puertos de expansion

. LED ESC 23. Botdn de extraccion de la bateria
. Antenas de transmision 24. Baterias de Vuelo Inteligente
. Tren de aterrizaje 25. Indicadores del nivel de bateria

Plegado 12. Posicién de montaje del 26. Botdn de encendido
estabilizador hacia arriba 27. Sistema de vision inferior

13. Balizas 28. Ranura para tarjeta microSD
14. Sensor infrarrojo superior

* Los sistemas de vision y deteccion por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno. Lea la renuncia de responsabilidad y las directrices de
seguridad para obtener mas informacion
Los estabilizadores se pueden adquirir por separado en el sitio web oficial de DJI. Cuando se usa un solo estabilizador superior con el M210 V2, se requiere
un modulo GPS externo conectado a través del puerto de expansion. Consulte el manual de usuario para obtener mas informacion acerca de los puertos de
expansion, estabilizadores superiores y estabilizadores inferiores.
Tenga en cuenta que los tiempos de vuelo maximos se miden en condiciones de vuelo ideales. Los tiempos de vuelo reales pueden variar en funcién del entorno.
NO desmonte la carcasa de la aeronave, o se anularé la garantia.

**Tenga en cuenta que esta lista de elementos corresponde al M210 RTK V2. Aunque similar, la aeronave M210 V2 no incluye las antenas D-RTK y el soporte de montaje.
Cuando se utiliza el M210 RTK V2, se pueden obtener datos de posicionamiento mas precisos si se usa una estacion movil GNSS de alta precision D-RTK 2 de DJI
para Matrice. Sila sefial de transmision de datos entre la aeronave y la estacién movil es débil, se recomienda utilizar tecnologia de posprocesado cinemético (PPK).
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Control remoto Cendence S

El control remoto CENDENCE™ S de DJI cuenta con la tecnologia OCUSYNC™ 2.0 de DJI para una distancia de transmision maxima de hasta
8 km (5 mi)*. Equipado con un monitor CRYSTALSKY™ de DJI ultrabrillante de 7,85 pulgadas, muestra una vista HD en directo directamente
a través de la aplicacion DJI Pilot incorporada, lo que proporciona una experiencia de vuelo precisa y sensible. La capacidad de doble
frecuencia® aumenta la estabilidad de la transmisién de video HD. En el modo de control remoto doble, dos controles remotos, separados 200
m como maximo, permiten controlar el avién y la cdmara independientemente.*

El control remoto funciona con una Bateria Inteligente WB37 que puede cargarse completamente por el puerto de carga en aproximadamente
2 horas con un cargador estandar, o con el puerto de carga para Baterias Inteligentes en aproximadamente 1 hora y 11 minutos. El tiempo
maximo de funcionamiento del control remoto es de aproximadamente 4 horas*.

1. Puerto HDMI

2. Puerto USB

3. Ranura para tarjeta microSD

4. Puerto Micro USB

5. Toma para auriculares

6. Sensor sensible a la luz

7. Boton de encendido

8. Boton personalizable (F1)

Boton de ajuste

10. Boton personalizable (F2)

11. Boton de retroceso

12. Boton de liberacion de bateria

13. Bateria Inteligente WB37

14. Antenas

15. Soporte de montaje del monitor
16. Puerto USB (puerto reservado)
17. Palancas de control

18. Gancho de correa

19. Mando giratorio de ajuste focal
20. Boton de regreso al punto de origen (RTH)
21. Puerto de alimentacion

22. Boton reservado

283. Botén de ajuste del obturador

24. Boton de ajuste de la apertura
25. Boton de ajuste de ISO

26. Boton de pausa

27. Boton de encendido

28. Pantalla del control remoto

29. Dial de ajuste de la camara

30. Menu de configuracion de botones personalizables
31. Botones personalizables (BA-BH)
32. Estructura de apoyo

38. Palan5ca izquierda

34. Dial izquierdo (cabeceo del estabilizador)

©

35. Interruptor de modo de vuelo 40. Puerto Micro USB
36. Empunadura 41. Puerto SDI (para salida de video)
37. Puerto USB 42. Palanca derecha
(para la conexion de dispositivos 43. Dial derecho (giro del
moviles) estabilizador)
38. Puerto HDMI A (para salida de 44. Boton AF (enfoque automatico)
video) 45. Boton de grabacion
39. Puerto de bus CAN (puerto 46. Boton del obturador
ampliado) 47. Botones personalizables (C1-C4)

* El control remoto puede alcanzar su distancia méaxima de transmisién (FCC) en una zona sin obstaculos y sin interferencias electromagnéticas, y a una
altitud de unos 120 metros. La distancia maxima de transmision real puede ser menor que la distancia mencionada anteriormente debido a la interferencia
en el entorno operativo, y el valor real fluctuara segun la intensidad de la interferencia.

Para cumplir con los reglamentos locales, la frecuencia de 5,8 GHz no esta disponible en algunos paises y regiones.

Para obtener mas informacion acerca del modo de control remoto doble, consulte el manual del usuario.

El tiempo de funcionamiento méaximo se estima en un entorno de laboratorio sin suministrar alimentacién a un dispositivo inteligente o monitor, solo como
referencia.
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Uso de Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Descarga de la aplicacion DJI Pilot

Los usuarios pueden acceder a la aplicacion DJI Pilot integrada en el monitor CrystalSky del E E
control remoto. Los usuarios también pueden buscar DJI Pilot en Google Play Store o escanear .

el codigo QR a continuacion para descargar la aplicacion en su dispositivo movil y después Y

conectar el dispositivo mévil al control remoto.

[=]¢

Aplicacion DJI Pilot

@I Para la activacion inicial necesita su cuenta DJI y una conexion a Internet.

Internet

@ DJI Pilot es compatible con Android 5.0 0 posterior

2. Carga de las baterias

* Pulse el botén de liberacion y abra la tapa del puerto de carga correspondiente.
* Inserte la Bateria de Vuelo Inteligente en el puerto de carga para iniciar la carga.
* Asegurese de pulsar el botén de liberacion al extraer la bateria totalmente cargada.

Toma de
alimentacion
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Utilizando el Centro de carga IN2CH, el tiempo  Tiempo de carga. Utilizando el Centro de carga

de carga es de aproximadamente 2horas* WCH2, el tiempo de carga es de * Cargador suministrado.

TBS5S: 2 hora y 24 minutos (dos baterias) aproximadamente 1 hora y 11 La bateria debe estar completamente cargada
minutos (una bateria)* antes de usarla por primera vez.

& « Una vez finalizada la carga, las luces LED de la Bateria de Vuelo Inteligente se apagaran y el LED del Centro de Carga cambiaré a verde fijo,
« Una vez finalizada la carga, la pantalla del control remoto mostrara “100 %"
El puerto de Carga hara sonar una alarma cuando la bateria esté totalmente cargada. La alarma puede encenderse o apagarse conmutando el interruptor situado
bajo el puerto de Carga

Instale la baterfa en la aeronave y enciéndala. Si se detecta que la temperatura de la bateria es demasiado baja, ésta se calentara automaticamente para
mantenerse entre los 16 y los 20 °C

Aseglrese de que las dos baterfas de vuelo inteligente se carguen y descarguen simulténeamente para prolongar su vida dtil y conseguir una mejor experiencia
de vuelo.

3. Preparacion del control remoto

Montaje del monitor y las baterias del control remoto

SBajo
El' monitor CrystalSky Cendence Sy el control remoto utilizan las =
mismas baterias Eed
Introduzca la bateria en la ra nura y deslicela del todo hasta que o Alto

escuche un clic.

& * Pulse el boton de extraccion de la bateria antes de retirar la bateria.
* Pulse el boton de nivel de bateria una vez para comprobar el nivel de la bateria.

Montaje del monitor en el control remoto o :

Compruebe que la pieza B Bloguee el soporte de Use una moneda o el destornillador
esté desblogueada. Conecte montaje. incluido para apretar o aflojar el eje
la pieza B a la pieza A. de inclinacion.
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Uso del control remoto

El modo de palanca (Stick Mode) esté configurado en el modo 2 de forma predeterminada. En el modo 2, la palanca izquierda controla
la elevacion y el rumbo de la aeronave, mientras que la derecha controla los movimientos hacia delante, atrés y laterales. Para ajustar la
cémara FPV, mantenga pulsado el botén C2 y gire el dial izquierdo.

Palanca izquierda Palanca derecha Camara FPV

Adelante

5 @ 73
D¥ @
3 8,

>
z
S

3

o () |

Atrés
Girar izquierda Girar derecha

o) G | »

izquierda Derecha

& « Para obtener mas informacion sobre como conectar y usar el control remoto, consulte el manual del usuario.
« Puede cambiar el modo de palanca y asignar funciones personalizadas a los botones C1-C4 y BA-BH en la aplicacion DJI Pllot .

. Preparacion de la aeronave

Despliegue de las antenas D-RTK (solo para el M210 RTK V2)

Despliegue las antenas D-RTK y luego gire la rueda firmemente en la direccion indicada por el icono de blogueo &Y .

@ Para que la aeronave despegue, las antenas D-RTK deben estar completamente desplegadas y bloqueadas de forma segura.

Instalacion del tren de aterrizaje | Despliegue de la aeronave

Despliegue el brazo de la estructura, deslice el cierre del brazo hasta
el extremo del brazo del bastidor, y girelo unos 90° hasta que la linea
plateada esté dentro del rango del icono <<=>.

-
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Montaje de las hélices

Presione la hélice hacia
abajo sobre la placa de
montaje y girela en la
direccion indicada por el
icono de bloqueo (E hasta
que quede fija.

Las hélices sin anillos
plateados deben
instalarse en los
motores sin marcas.

Las hélices con anillos
plateados se deben
instalar en los motores
con marcas del mismo
color.

Compruebe que las hélices estén
seguras antes de cada vuelo

Montaje del estabilizador con camara

Q)

Pulse el bogén Alineg los puntos Gire el bloqueo del Conector del Estabilizador Il Conector del Estabilizador |

de liberacion del blanco y rojo e inserte estabilizador a la

estabilizador para el estabilizador. posicién de cierre. Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/230
retirar la cubierta. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Asegurese de pulsar el botén de liberacion del estabilizador al girar el bloqueo del estabilizador para retirar el estabilizador con camara. El bloqueo del
estabilizador debe estar totalmente girado al retirar el estabilizador para la instalacion posterior

Montaje de las Baterias de Vuelo Inteligente

Inserte un par de baterfas.

Pulse una vez para comprobar el nivel de bateria.

Pulse de nuevo y mantenga pulsado hasta que las baterias se
enciendan o apaguen.

¥

& « Utilice solamente Ia ranura de bateria B cuando use una sola bateria para la alimentacion. En este caso, la aeronave solo se puede encender, pero no puede
despegar.
« Si por alguna razén solo hay una bateria disponible durante el vuelo, aterrice la aeronave inmediatamente y reemplace las baterfas tan pronto como sea posible
« Aseglrese de pulsar el botén de extraccion de la bateria cuando vaya a retirar la bateria.
« Aseglrese de utilizar las baterias TB55 incluidas. NO utilice ningun otro tipo de baterias

Configuracion del médulo RTK (solo para el M210 RTK V2)

La aeronave M210 RTK V2 incluye antenas D-RTK. Se pueden obtener datos de posicionamiento altamente precisos al utilizar el M210 RTK V2 con la

estacion movil GNSS de alta precision D-RTK 2 de DJI para Matrice.

1. En la vista de la camara en la aplicacion DJI Pilot, toque e e @ en la esquina superior derecha, y después toque RTK. Habilite RTK en la aeronave y
seleccione un tipo de servicio en la configuracion

2. Consulte la guia del usuario de la estacion movil D-RTK 2 para Matrice para obtener informacion sobre la configuracion



5. Vuelo

I

Aplicacion

DJI Pilot

[ @ s

Coloque el Encienda el control remoto, el Inicie la aplicacion
interruptor de modo monitor y la aeronave. DJI Pilot.

de vuelo en Modo P,

el mas seguro.

Ready to Go (GPS)

Antes de despegar, asegirese de que la Barra de
Estado de la Aeronave en la aplicacién DJI Pilot indique
*Ready to Go (GPS)'", o ‘Ready to Go (Vision)" al volar en
interiores.

& * Después de encender el monitor, espere a que aparezca una ventana emergente que solicita una seleccion del uso del dispositivo USB y después seleccione

'DJI Pilot". De lo contrario, la aplicacion no se podra conectar al control remoto.

« Establezca siempre una altitud de RTH (Regreso al punto de origen) adecuada antes del despegue. Para més detalles, consulte la Renuncia de responsabilidad y

las Directrices de seguridad

0

D SRR 7

Despegue manual

Comando de combinacién de palancas para arrancar/ Palanca izquierda arriba
detener los motores (despacio) para
despegar

Regreso al punto de origen (control remoto)

/

/ \
[ @)‘) Mantenga pulsado para iniciar el procedimiento RTH. Pulse de nuevo
\ para cancelar.

&

ﬁ\ « Las hélices en rotacion pueden resultar peligrosas. NO arranque los motores en
* espacios reducidos o cuando haya personas cerca.

* Mantenga siempre las manos en el control remoto mientras el motor esté girando.

« Tras el aterrizaje, apague la aeronave antes de apagar el control remoto.

Aterrizaje manual

Empuije la palanca izquierda

hacia abajo (despacio) hasta

tocar suelo.

Mantenga unos segundos para

detener los motores. @

& Para detener los motores en pleno
vuelo, pulse el botén RTH empujando al
mismo tiempo la palanca izquierda a la
esquina inferior interna. La detencion de
los motores en pleno vuelo provocara
que la aeronave sufra una colision. Los
motores solo se pueden detener en
pleno vuelo cuando el controlador de

vuelo detecta un error critico.

Es importante conocer las directrices basicas de vuelo para su propia
seguridad y la de quienes le rodean.

Para mas informacién, consulte los apartados Renuncia de
responsabilidad y Directrices de seguridad

Zonas de exclusion aérea

Mas informacion:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Especificaciones

© Aeronave (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensiones

Distancia entre ejes diagonal
Peso

Peso méaximo en el despegue
Carga Util maxima

Frecuencia de funcionamiento

Precision de vuelo estacionario (modo P con GPS)

Precision de vuelo estacionario (D-RTK, M210 RTK V2)
Velocidad angular méxima

Angulo de inclinacion max. (estabilizador inferior dual/
estabilizador superior tinico)

Aﬂgulo de inclinaciéon méx. (estabilizador inferior tnico)
Velocidad de ascenso max.

Velocidad de descenso max. (vertical)

Velocidad méx. (estabilizador inferior dual/estabilizador
superior tnico)

Velocidad méaxima (estabilizador sélo hacia abajo)
Altitud de vuelo max. por encima del nivel del mar
Resistencia maxima al viento

Tiempo de vuelo méximo (TB55)

Estabilizadores DJI compatibles
Configuraciones de estabilizador admitidas
indice de proteccion

GNSS

Temperatura de funcionamiento

Control remoto (GL900A)

Frecuencia de funcionamiento

Alcance méaximo de transmision

(sin obstrucciones, libre de interferencias)
PIRE

Fuente de alimentacion
Potencia de salida (max.)
Fuente de alimentaciéon USB
DJI CrystalSky

Temperatura de funcionamiento
© Sistema de vision inferior
Intervalo de velocidad
Intervalo de altitud
Intervalo de funcionamiento
Entorno de funcionamiento
Rango de funcionamiento del sensor de ultrasonidos
Entorno de funcionamiento del sensor de ultrasonidos

* Sistema de vision frontal
Rango de deteccion de obstaculos
Campo de visién (FOV)
Entorno de funcionamiento
* Sistema de deteccion superior por infrarrojos
Rango de deteccion de obstaculos
Campo de vision (FOV)
Entorno de funcionamiento
© Bateria de Vuelo Inteligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacidad
Voltaje
Tipo de bateria
Energia
Peso neto (por unidad)
Temperatura de funcionamiento
Temperatura de carga

M210 V2: Desplegado, hélices y trenes de aterrizaje incluidos, 883x886x398 mm
Plegado, hélices y trenes de aterrizaje excluidos, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Desplegado, hélices y trenes de aterrizaje incluidos, 883x886x427 mm
Plegado, hélices y trenes de aterrizaje excluidos, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Aprox. 4,8 kg (Con dos baterias TB55); M210 RTK V2: Aprox. 4,91 kg (Con dos baterias TB55)
6,14 kg

M210 V2: 1,34 kg; M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC): < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertical: +0,5 m (+1,64 pies) o +0,1 m (+0,33 pies, Sistema de Vision Inferior activado)
Horizontal: +1,5 m (4,92 pies) 0 +0,3 m (+0,98 pies, Sistema de Visién Inferior activado)
Vertical:+0,1 m (+0,33 pies); Horizontal: +0,1 m (+0,33 pies)

Cabeceo: 300°/s, guifiada: 120°/s

Modo S: 30°; modo P: 30° (sistema de vision frontal activado: 25°); modo A: 30°

Modo S: 35°; modo P: 30° (sistema de vision frontal activado: 25°); modo A: 30°
5m/s (16,4 pies/s)

3m/s (9,8 pies/s)

Modo S/modo A:73,8 km/h; modo P: 61,2 km/h

Modo S/modo A: 81 km/h; modo P: 61,2 km/h

3000 m (9842 pies) con hélices 1760S

12 m/s (39,4 pies/s)

M210 V2: 34 min. (sin carga (til), 24 min. (peso al despegar: 6,14 kg)

M210 RTK V2: 33 min. (sin carga (til), 24 min. (peso al despegar: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Estabilizador sdlo hacia abajo, Dos estabilizadores hacia abajo, Estabilizador sélo hacia arriba
P43

M210 V2: GPS + GLONASS; M210 RTK V2: GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo

De -20 a 50 °C (de -4 a 122 °F)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC: 8 km; CE/MIC: 5 km; SRRC: 5 km

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Baterfa Inteligente Ampliada (Modelo: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (sin suministrar alimentacion al monitor)

1A=52V (max.)

DJI CrystalSky 7,85 pulg. Resolucion: 2048x1536;

Brillo: 2000 cd/m?. Sistema operativo: Android 5.1. Aimacenamiento: 128 GB de ROM
De -20a 50 °C (de -4 a 122 °F)

< 10 m/s (32,8 pies/s) a una altitud de 2 m (6,56 pies)

< 10m (32,8 pies)

<10 m (32,8 pies)

Superficies con un patrén claro e iluminacion adecuada (> 15 lux)

0.1-6 m (0,33-16,4 pulgadas)

Material no absorbente, superficies rigidas (las moquetas gruesas en interiores afectaran
negativamente al rendimiento).

0,7-30 m (2,3-98 4 pulgadas)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Superficies con un patrén claro e iluminacion adecuada (> 15 lux)

0-5m (0-16,4 pies)
+5°
Obstaculos largos, difusos y reflectantes (reflectividad > 10 %)

7660 mAh

Aprox. 885 g
De -20 250 °C (de -4 a 122 °F)
De 5240 °C (de 412 104 °F)

Potencia de carga max. 180 W
* Cargador (IN2C180)

Voltaje 26,1V

Potencia nominal 180W
© Centro de Carga (IN2CH)

Tensién de entrada 26,1V

Corriente de entrada 69A
Descargue la Gltima version en MATRICE y DJI son marcas comerciales de DJI.
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2 Copyright © 2019 DJI Todos los derechos reservados.
3 Este contenido puede modificarse sin notificacion previa. Disefiado por DJI. Impreso en China.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

Le DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) est une plateforme de vol puissante et de qualité industrielle, ultra
agile et ultra rapide, dotée de barométres et d'IMU redondants offrant une fiabilité optimale et de nouvelles fonctionnalités de vol intelligent
pour des prises de vues complexes en toute simplicité. Les capteurs visuels* de I'appareil améliorent la précision du vol stationnaire, méme
en intérieur ou dans des environnements sans couverture GNSS. La technologie AirSense intégrée vous permet de prendre conscience de
votre espace aérien environnant pour plus de sécurité. La conception de la plateforme aérienne lui confére un indice de protection P43,
conformément & la norme internationale CEI 60529. Grace a sa conception mécanique avec train d'atterrissage & démontage rapide et bras
pliables, il est facile a transporter, a stocker et a préparer pour le vol. Les balises de sécurité situées sur le dessus et le dessous de I'appareil
permettent d'identifier celui-ci de nuit ou par faible luminosité.

Le M210 V2 / M210 RTK V2 est compatible avec de nombreuses nacelles de connecteur DGC2.0 de DJI et prend en charge une nacelle supérieure
unique ou une double nacelle inférieure.* Il est équipé de nombreux ports d'extension pour élargir ses applications. Le M210 RTK V2 posséde un DJI
D-RTK™ 2 intégré qui lui fournit des données d'orientation plus précises pour le positionnement.** Un systéme de gestion de I'alimentation avancé
associé a deux batteries assure |'alimentation et améliore la sécurité des vols. Sans charge utile, le M210 V2 offre un temps de vol maximum de 34
minutes avec des batteries standard (TB55), tandis que le M210 RTK V2 dispose d'un temps de vol maximum de 33 minutes.*

Ce guide utilise le M210 RTK V2 et les nacelles ZENMUSE™ Z30 et X5S en exemple pour les réglages.

1. Caméra vue subjective 16. Support de fixation D-RTK**

2. Systeme optique avant 17. Antennes D-RTK**

3. Connecteur nacelle DJI v2.0 (DGC2.0) | 18. Port d'alimentation étendu

4. Connecteur nacelle DJI v2.0 (DGC2.0) Il (XT30)

5. Bouton de décrochage de la nacelle 19. Commutateur de mode USB

6. Bras de la structure 20. Port USB

7. Moteurs 21. Bouton de liaison et indicateur

8. Hélices 22. Ports d'extension

9. LED ESC 23. Bouton de déverrouillage de la

10. Antennes de transmission batterie

11. Train d'atterrissage 24, Batteries de Vol Intelligentes

12. Position de fixation de la nacelle 25. Indicateurs de niveau de
supérieure batterie

13. Balises 26. Bouton d'alimentation

14. Capteur infrarouge supérieur 27. Systéme optique inférieur

16. Indicateurs du statut de I'appareil 28. Logement de la carte microSD

* Les systeémes infrarouge et de vision sont influencés par les conditions environnantes. Pour en savoir plus, lisez attentivement la clause d'exclusion de responsabilité
et les consignes de sécurité.

Les nacelles peuvent étre achetées séparément sur le site Web officiel de DJI. Lors de |'utilisation d'une nacelle supérieure unique avec le M210 V2, un module GPS
externe connecté via le port d'extension est requis. Reportez-vous au Guide d'utilisateur pour en savoir plus sur les ports d'extension, les nacelles supérieures et les
nacelles inférieures.

Notez que les temps de vol maximum sont testés dans des conditions de vol idéales. Les temps de vol réels peuvent varier selon les conditions environnementales.
NE démontez PAS le baitier de I'appareil, sous peine de perdre le bénéfice de la garantie.

**Notez que cette liste d'éléments s'applique au M210 RTK V2. Bien que similaire, I'appareil M210 V2 n'inclut pas les antennes D-RTK et le support de fixation.
Lorsque vous utilisez le M210 RTK V2, des données de positionnement plus précises peuvent étre obtenues en utilisant une station mobile GNSS de haute précision
D-RTK 2 de DJI pour Matrice. Si le signal de transmission de données entre I'appareil et la station mobile est faible, il est recommandé d'utiliser la technologie
cinématique de post-traitement (PPK).
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Radiocommande Cendence S

La radiocommande CENDENCE™ S présente la technologie OCUSYNC™ 2.0 de DJI pour une distance de transmission maximale de 8 km
(5 mi).* Equipée d'un moniteur ultra-lumineux DJI CRYSTALSKY™ de 7,85 pouces, elle affiche une vue HD directe via I'application DJI Pilot
intégrée, offrant ainsi une expérience de vol précise et réactive. La prise en charge de la double fréquence* rend la liaison vidéo descendante
HD plus stable. En mode de fonctionnement a deux radiocommandes, deux radiocommandes contrélent I'appareil et la caméra séparément,
méme lorsqu'elles sont & 200 m (656 pieds) I'une de I'autre.*

La radiocommande fonctionne avec une batterie intelligente WB37 qui peut étre complétement chargée via le port de charge en 2 heures
environ avec un chargeur standard, ou avec la station de recharge de la batterie intelligente en 1 heure et 11 minutes environ. L'autonomie
maximale de la radiocommande est de 4 heures environ.”

Port HDMI

Port USB

Logement de la carte microSD

Port Micro USB

Prise casque

Capteur photosensible

Bouton d'alimentation

Bouton personnalisable (F1)

Bouton des paramétres

10. Bouton personnalisable (F2)

11. Bouton de retour

12. Bouton de déverrouillage de la batterie

13. Batterie Intelligente WB37

14. Antennes

15. Support de fixation d'écran

16. Port USB (port réservé)

17. Manche de controle

18. Crochet pour sangle

19. Poignée de réglage de la focale

20. Bouton RTH (Return to home, Retour au point
de départ)

21. Port d'alimentation

22. Bouton réservé

283. Bouton de réglage de I'obturateur

24. Bouton de réglage de I'ouverture

25. Bouton de réglage 1SO

26. Bouton Pause

27. Bouton d'alimentation

28. Ecran de la radiocommande

29. Molette de réglage de la caméra

30. Menu général de bouton personnalisable

31. Boutons personnalisables (BA-BH)

32. Plateforme de support

OCONO G MWD

33. Levier gauche 40. Port Micro USB
34. Molette gauche (inclinaison de la 41. Port SDI (sortie vidéo)
nacelle) 42. Levier droit
35. Commutateur de mode de vol 43. Molette droite (pan de la nacelle)
36. Poignée 44. Bouton AF (mise au point
37. Port USB automatique)
(connexion d'appareils mobiles) 45. Bouton d'enregistrement
38. Port HDMI A (sortie vidéo) 46. Obturateur
39. Port bus CAN (port étendu) 47. Boutons personnalisables (C1-C4)

* La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission maximale (FCC) dans une zone sans obstacles et sans interférences électromagnétiques a
une altitude d'environ 120 métres (400 pieds). La distance de transmission maximale réelle peut étre inférieure a la distance mentionnée ci-dessus en raison
d'interférences dans les conditions d'utilisation. La valeur réelle fluctue en fonction de l'intensité des interférences
Pour respecter les réglementations locales, la fréquence de 5,8 GHz n'est pas disponible dans certains pays et régions
Pour en savoir plus sur le mode de fonctionnement a deux radiocommandes, reportez-vous au guide de |'utilisateur.

L'autonomie maximale est estimée dans un environnement de laboratoire sans alimenter un périphérique intelligent ou un moniteur, a titre de référence
uniquement.
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Utilisation du Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Téléchargement de I'application DJI Pilot

Les utilisateurs peuvent accéder a I'application DJI Pilot intégrée au moniteur CrystalSky de E E
la radiocommande. Les utilisateurs peuvent également rechercher DJI Pilot dans Google -

Play Store ou scanner le QR Code ci-dessous pour télécharger I'application sur leur appareil =

mobile, puis connecter cet appareil mobile & la radiocommande.

@ Pour activer Iappareil pour la premire fois, vous devez fournir votre compte DJI et disposer d'une connexion Internet E H

Internet

/I 00t Piot prend en charge Android

5.0 ou version ultérieure

HT

Application DJI Pilot

Chargement des batteries

* Appuyez sur le bouton poussoir et ouvrez le cache de port de charge correspondant.
* Insérez la Batterie de Vol Intelligente dans le port de charge pour commencer la recharge.
* Appuyez bien sur le bouton poussoir au moment de retirer la batterie complétement chargée.

Avec la station de recharge IN2CH, le temps de Temps de charge

charge est de
TB55: 2 heure et 24 minutes environ (deux

A

une température entre 16° et 20

2 heures”
batteries)*

°C

Prise de
courant
100~240 V
(50 Hz/60 Hz)

Avec la station de recharge
WCH?, le temps de charge est
de 1 heure et 11 minutes environ
(une batterie)*

* Chargeur fourni
Avant sa premigre utilisation, la batterie doit
&tre entierement chargée

Ala fin du chargement, les voyants lumineux de la Batterie de Vol Intelligente s'éteignent et le voyant de la station de recharge devient vert fixe.

Une fois le chargement terminé, I'écran de la radiocommande affiche 100 %

La station de recharge émet une alerte lorsque la batterie est pleine. Activez ou désactivez I'alerte avec l'interrupteur situé sous la station.

Installez Ia batterie dans I'appareil et mettez-le sous tension. Si la température ambiante est rop basse, la batterie se réchauffe automatiquement pour maintenir

« Assurez-vous que les deux Batteries de Vol Intelligentes sont chargées et déchargées simultanément pour prolonger leur cycle de vie et améliorer 'expérience de vol.

Préparation de la radiocommande

Montage des batteries de I'écran et de la radiocommande
L'écran CrystalSky et la radiocommande Cendence S utilisent

les mémes batteries.

Insérez la batterie dans le logement de batterie, puis faites-la

glisser jusqu'a entendre un clic.

& « Appuyez sur le bouton de déverrouillage de la batterie avant de retirer

la batterie.

« Appuyez une fois sur le bouton Niveau de la batterie pour vérifier le

niveau de charge de la batterie

Fixation de I'écran sur la radi

Vérifiez que la piece B est
déverrovuillée. Connectez
la piece B a la piece A.

ocommande

= Faible
=

=

© Elevé

Verrouillez le support
de fixation.

Utilisez une piéce de monnaie
ou le tournevis fourni pour régler
le serrage de I'axe d'inclinaison.
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Utilisation de la radiocommande

Le mode de manche est configuré en mode 2 par défaut. En mode 2, le manche gauche agit sur l'altitude et I'orientation de I'appareil,
tandis que le manche droit contréle ses mouvements vers I'avant, l'arriére, la gauche et la droite. Pour régler la caméra vue subjective,

maintenez le bouton C2 enfoncé et faites pivoter la molette gauche.

Manche gauche Manche droit

DE @ i
@@»Q[)i@@»@b»

/\ * Pour plus d'informations sur la connexion et |'utilisation de la radiocommande, consultez le guide de I'utilisateur.

Cameéra vue subjective

« Vous pouvez modifier le mode de manche et personnaliser les fonctions des boutons BA-BH et C1-C4 dans I'application DJI Pilot,

4. Préparation de I'appareil

Déplier les antennes D-RTK (pour M210 RTK V2 uniquement)

Dépliez les antennes D-RTK puis tournez le bouton fermement dans la direction indiquée par l'icéne de cadenas ﬁ\ .

& Pour que 'appareil décolle, les antennes D-RTK doivent étre entiérement dépliées et verrouiliées.

Installation du train d'atterrissage Déploiement de I'appareil

54

Dépliez le bras de la structure, faites glisser le verrou du bras jusqu'a
I'extrémité du bras de la structure puis faites-le pivoter & environ 90°
jusqu'a ce que la ligne argentée se situe dans la zone de l'icone <=>.
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Fixation des hélices

Montez I'hélice sur la
plaque de fixation en
appuyant puis tournez-la
dans la direction indiquée
par l'icéne de verrouillage

A jusqu'a ce qu'elle soit
bien fixée.

Les hélices sans
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs ne
comportant aucun
repére

Les hélices avec des
anneaux argentés
doivent étre installées
sur les moteurs
comportant les mémes
repéres de couleur.

Vérifiez que les hélices sont bien
fixées avant chaque vol

Fixation de la nacelle et de la caméra

Q)

Appuyez sur le bouton  Alignez les points Mettez le dispositif Connecteur de nacelle Il Connecteur de nacelle |

de décrochage de la blancs et rouges et de verrouillage qe la Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
nacelle pour enlever insérez la nacelle. nacelle en position

le cache. verrouillée Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

& Pensez & appuyer sur le bouton de décrochage de la nacelle lorsque vous tournez le dispositif de verrouillage de la nacelle pour retirer la nacelle et la caméra. Le
dispositif de verrouillage de la nacelle doit étre entiérement tourné lorsque vous retirez la nacelle pour la prochaine installation

Fixation des Batteries de Vol Intelligentes

i ] T Elevé

Insérez deux batteries. - e
Appuyez une fois pour vérifier le niveau de la batterie. E = 2 :ﬁ)’,
Appuyez a nouveau et maintenez enfoncé jusqu'a ce ; 20 g
que les batteries s'allument ou s'éteignent. = R &=

= Faible

& * Lorsque I'appareil est alimenté par une seule batterie, utilisez uniquement le logement de batterie B. Dans ce cas, I'appareil peut uniquement étre mis sous tension
sans pouvoir décoller.
* Si, pour une raison quelconque, une seule batterie est disponible pendant le vol, faites atterrir I'appareil immédiatement et remplacez les batteries dés que
possible
« Pensez a appuyer sur le bouton de déverrouillage de la batterie lorsque vous 'enlevez.
« Veillez & utiliser les batteries TB5S fournies. N'utilisez PAS d'autres types de batteries.

Configuration du module RTK (pour M210 RTK V2 uniquement)

L'appareil M210 RTK V2 comprend des antennes D-RTK. Des données de positionnement extrémement précises peuvent étre obtenues

lorsque vous utilisez le M210 RTK V2 avec la station mobile GNSS de haute précision D-RTK 2 de DJI pour le Matrice.

1. Dans la Vue caméra dans I'application DJI Pilot, appuyez sur e e e dans le coin supérieur droit, puis sur RTK. Activez le RTK de I'appareil
et sélectionnez un type de service dans les paramétres.

2. Reportez-vous au Guide d'utilisateur de la station mobile D-RTK 2 pour le Matrice pour plus d'informations sur la configuration
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5.

Vol

Ready to Go (GPS)

Application

DJI Pilot

[@ a0

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans
I'application DJI Pilot si la mention « Ready to Go (GPS) »
ou « Ready to Go (Vision) » (pour les vols en intérieur)
s'affiche dans la barre d'état de I'appareil,

Actionnez le commutateur  Mettez la radiocommande, Lancez I'application
de mode de vol pour le moniteur et I'appareil sous  DJI Pilot.

activer le mode P (mode tension

de vol le plus s(r).

& « Une fois que le moniteur est sous tension, attendez qu'une fenétre contextuelle vous invite & sélectionner ['utlisation de 'appareil USB, puis sélectionnez « DJI Pilot ».
Sinon, Iapplication ne peut pas étre connectée  la radiocommande.
« Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Reportez-vous aux consignes de sécurité et  la clause d'exclusion de responsabilté pour en

savoir plus.

Décollage manuel Atterrissage manuel

Abaissez lentement le manche
ou gauche jusqu'a ce que I'appareil
touche le sol
l \ Maintenez la position pendant @

quelques secondes pour couper

les moteurs.
Commande de manche combinée pour démarrer/couper Manche gauche vers le
les moteurs haut (lentement) pour
décoller & Pour couper les moteurs en plein vol,
appuyez sur le bouton RTH tout en abaissant

le joystick gauche dans le coin intérieur

inférieur. L'appareil s'écrasera si vous arrétez
les moteurs en plein vol. Les moteurs peuvent
étre coupés en plein vol uniquement lorsque
le controleur de vol détecte une erreur
critique.

N

N\

]‘) Maintenez le bouton enfoncé pour lancer la procédure RTH. Appuyez a
nouveau pour annuler.

é « Les hélices en rotation peuvent s'avérer dangereuses. NE DEMARREZ PAS les moteurs dans
des espaces étroits ou lorsque des personnes se trouvent & proximité
« Gardez toujours la radiocommande en main tant que les moteurs tournent encore.
« Apres l'atterrissage, mettez 'appareil hors tension avant d'éteindre la radiocommande
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d'assurer votre sécurité et celle de votre entourage.

Reportez-vous aux consignes de sécurité et 4 la clause d'exclusion de

responsabilité pour plus d'informations. En savoir plus :
http://flysafe.dji.com/no-fly



Caractéristiques techniques

Appareil (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensions

Empattement diagonal
Poids

Poids max. au décollage
Charge utile max.

Fréquence de fonctionnement
EIRP

Précision du vol stationnaire (Mode P avec GPS)

Précision du vol stationnaire (D-RTK, M210 RTK V2)
Vitesse angulaire max.

Angle d'inclinaison verticale max.

(double nacelle inférieure / nacelle supérieure unique)
Angle d'inclinaison verticale max.

(nacelle inférieure unique)

Vitesse ascensionnelle max.

Vitesse de descente max. (verticale)

Vitesse max. (double nacelle inférieure / nacelle
supérieure unique)

Vitesse max. (Nacelle simple inférieure)

Plafond pratique max. au-dessus du niveau de la mer
Reésistance maximale au vent

Temps de vol max. (TB55)

Nacelles DJI prises en charge
Configurations de nacelle prises en charge
Indice de protection

GNSS

Température de fonctionnement
Radiocommande (GL900A)

Fréquence de fonctionnement

Distance de transmission max.

(sans obstacle ni interférence)

EIRP

Alimentation

Puissance de sortie (max.)
Alimentation USB

DJI CrystalSky

Température de fonctionnement

Systéme optique inférieur

Plage de vitesse:

Plage d'altitude

Portée

Conditions d'utilisation

Portée du capteur a ultrasons

Conditions d'utilisation du capteur a ultrasons
Systéme optique avant

Plage de détection d'obstacles

Champ de vision

Conditions d'utilisation

Systéme de détection infrarouge vers le haut
Plage de détection d'obstacles

Champ de vision

Conditions d'utilisation

Batterie de Vol Intelligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacité

Tension

Type de batterie

Energie

Poids net (une unité)

Température de fonctionnement
Température de charge

M210 V2 : Déplié, hélices et trains d'atterrissage inclus, 883x886x398 mm

Pli¢, hélices et trains d'atterrissage exclus, 722x282x242 mm

M210 RTK V2 : Déplié, hélices et trains d'atterrissage \nc\us 883x886x427 mm
Plié, hélices et trains d'atterrissage exclus, 722x282x242 m

643 mm

M210 V2 : environ 4,8 kg (avec deux batteries TB55)

M210 RTK V2 : environ 4,91 kg (avec deux batteries TB55)

6,14 kg

M210V2: 1,34 kg ; M210 RTK V2 : 1,23 kg

2,4 22,4835 GHz ; 5,725 4 5,850 GHz

2,4 GHz : < 26 dBm (FCC/NCC) ; < 20 dBm (CE/MIC) ; < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/NCC) ; < 14 dBm (CE) ; < 26 dBm (SRRC)

Verticale : 0,5 m (1,64 pied) ou 0,1 m (+0,33 pied, systéme optique inférieur activé)
Horizontale : 1,5 m (+4,92 pieds) ou +0,3 m (+0,98 pied, systéme optique inférieur activé)

Vertical: +0,1 m (+0,33 pied); Horizontal: +0,1 m (+0,33 pied)
Angle vertical : 300 °/s, lacet : 120%/s
Mode S : 30°; mode P : 30° (systeme optique avant activé : 25°) ; mode A : 30°

Mode S : 35°% mode P : 30° (systéme optique avant activé : 25°) ; mode A : 30°

5m/s (16,4 pieds/s)
3m/s (9,8 pieds/s)
Mode S/ mode A : 73,8 km/h (45,9 mph) ; mode P : 61,2 km/h (38 mph)

Mode S /mode A : 81 km/h (50,3 mph) ; mode P : 61,2 km/h (38 mph)
3000 m (9 842 pieds, avec des hélices 1760S)
12 m/s (39.4 pieds/s)

M210 V2 : 34 minutes (sans charge utile), 24 minutes (poids au décollage : 6,14 kg)
M210 RTK V2 : 33 minutes (sans charge utile), 24 minutes (poids au décollage : 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Nacelle simple inférieure, nacelle double inférieure, nacelle simple supérieure
1P43

M210 V2 : GPS+GLONASS ; M210 RTK V2 : GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20°a50°C (-4°a122°F)

2,422,4835 GHz ; 5,725 5,850 GHz
FCCINCC : 8 km (5 mi) ; CEMMIC : 5 km (3,1 mi) ; SRRC : 5 km (3,1 mi)

2,4 GHz : < 26 dBm (FCC/NCC) ; < 20 dBm (CE/MIC) ; < 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCCINCC) | < 14 dBm (CE) ; < 26 dBm (SRRC)

Batterie intelligente longue durée (modéle : WB37-4920mAh-7.6V)
13 W (sans alimenter le moniteur)

1A=52V(max.)

DJI CrystalSky 19,9 cm (7,85 pouces), résolution : 2 048 x 1536

Luminosité : 2 000 cd/m? ; systeme d'exploitation : Android 5.1 ; stockage : 128 Go de mémoire ROM

-20°a50°C (-4°a122°F)

<10 m/s (32,8 pieds/s) a 2 m (6,56 pieds) d'altitude
<10 m (32,8 pieds)

<10 m (32,8 pieds)

Surfaces réguliéres et bien éclairées (>15 lux)
0.1-5m (0,33-16,4 pieds)

Matériaux non absorbants, surface rigide (les tapis d'intérieur épais peuvent nuire a la performance)

0,7-30 m (2,3-98,4 pieds)
Horizontal : 60° ; vertical : 54°
Surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux)

0-5m (0-16,4 pieds)
+5°
Obstacles larges & réflexion diffuse de haute réflectivité (réflectivité >10 %)

7660 mAh

Eenviron 885 g
-20°a50°C (-4°a122°F)
5°240°C (41°a104 °F)

Puissance de charge max. 180W
© Chargeur (IN2C180)

Tension 26,1V

Puissance nominale 180 W
© Station de recharge (IN2CH)

Tension d'entrée 26,1V

Courant d'entrée 69A
Téléchargez la derniére verslon al'adresse MATRICE et DJI sont des marques commerciales de DJI
http/Awww.dji L 200-series-v2 Copyright © 2019 DJI. Tous droits réservés.
3% Ce contenu peut étre modifié sans préavis. Imprimé en Chine.
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Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) di DJI™ & una potente piattaforma di volo di livello industriale con eccellenti
caratteristiche di agilita e velocita, e con barometri e IMU ridondanti, per garantire la massima affidabilita e funzionalita nell'acquisizione degli
scatti pit complessi. | sensori visivi* del velivolo consentono una migliore precisione di hovering anche in spazi chiusi o in ambienti in cui il
sistema GNSS non & disponibile. L’AirSense integrato ti rende consapevole dello spazio aereo circostante per garantire la tua sicurezza. La
struttura del telaio gli fornisce un grado di protezione contro I'ingresso di liquidi IP43, in conformita allo standard globale IEC 60529. Il design
meccanico, con carrelli di atterraggio a sgancio rapido e bracci pieghevoli montati, ne facilita il trasporto, lo stoccaggio e la preparazione
per il volo. | lampeggianti posizionati sulla parte superiore e inferiore del velivolo consentono di identificarlo di notte o in condizioni di scarsa
illuminazione.

M210 V2/M210 RTK V2 & compatibile con diversi connettori gimbal DGC2.0 di DJI, con la possibilita di installare un gimbal singolo verso I'alto
o0 due verso il basso*. E dotato di numerose porte di espansione per ampliare il campo di applicazione. M210 RTK V2 presenta un sistema
D-RTK™ 2 DJI integrato, che fornisce dati di riferimento per il posizionamento piu preciso**. L'avanzato sistema di gestione dell'alimentazione,
insieme a due batterie, ne assicura I'operativita e ne migliora la sicurezza del volo. Senza payload, M210 V2 ha un’autonomia di volo di fino a
34 minuti con batterie standard (TB55), mentre M210 RTK V2 pu volare fino a 33 minuti*.

Questo manuale fa utilizza i gimbal M210 RTK V2, ZENMUSE™ Z30 e X5S a scopo esemplificativo, per illustrare la corretta configurazione del
velivolo.

1. Telecamera FPV 14. Sensore a infrarossi verso I'alto

2. Sistema visivo in avanti 15. Indicatori di stato del velivolo

3. Connettore gimbal DJI V2.0 di DJI 16. Staffa di montaggio D-RTK**
(DGC2.0) | 17. Antenne D-RTK**

4. Connettore gimbal DJI V2.0 di DJI 18. Porta di alimentazione esterna (XT30)
(DGC2.0) Il 19. Interruttore modalita USB

5. Pulsante di sgancio del gimbal 20. Porta USB

6. Bracci telaio 21. Pulsante di collegamento e indicatore

7. Motori 22. Porte di espansione

8. Eliche 23. Pulsante per la rimozione della batteria

9. LED ESC 24. Batterie di volo intelligenti

10. Antenne di trasmissione 25, Indicatori del livello di carica della

11. Carrello di atterraggio batteria

. 12. Posizione di montaggio del gimbal ~ 26. Pulsante di accensione
Ripiegato verso |'alto 27. Sistema visivo verso il basso
13. Lampeggianti 28. Slot per scheda microSD

* |l sistema visivo e il sistema di rilevamento a infrarossi vengono influenzati dalle condizioni dell'ambiente circostante. Per ulteriori informazioni leggere il paragrafo
“Limitazioni di responsabilita e direttive sulla sicurezza”
| gimbal possono essere acquistati separatamente dal sito ufficiale di DJI. Quando si utilizza un gimbal singolo verso I'alto con M210 V2, & necessario un modulo
GPS esterno collegato tramite la porta di espansione. Per ulteriori dettagli su porte di espansione, gimbal installato verso I'alto o verso il basso, fare riferimento al
manuale d'uso.
Notare che I'autonomia di volo massima & misurata in condizioni di volo ideali. L'autonomia di volo effettiva pud variare a seconda delle condizioni dell'ambiente
circostante.
NON smontare la scocca del velivolo; in caso contrario la garanzia sara invalidata.

**Questa lista di componenti si riferisce alla serie M210 RTK V2. Sebbene simile, il velivolo M210 V2 non include le antenne D-RTK e la staffa di montaggio.
Utilizzando M210 RTK V2, & possibile ottenere dati di posizionamento pili precisi se si utilizza una stazione mobile per Matrice GNSS DJI D-RTK 2 ad alta precisione.
Se il segnale di trasmissione dati tra il velivolo e la stazione mobile & debole, si consiglia di utilizzare la tecnologia cinematica post-elaborata (PPK).
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Radiocomando Cendence S

Il radiocomando CENDENCE™ S & dotato di tecnologia DJI OCUSYNC™ 2.0, per una distanza massima di trasmissione di fino a 8 km
(5 miglia).* Grazie al monitor ultra-luminoso DJI CRYSTALSKY™ da 7,85 pollici, visualizza immagini HD direttamente tramite I'app DJI Pilot
integrata, fornendo un'esperienza di volo accurata e reattiva. Il supporto a doppia frequenza* stabilizza ulteriormente il downlink video in HD.
Nella modalita doppio dispositivo di controllo remoto, due dispositivi di controllo remoto controllano il velivolo e la telecamera separatamente,
anche quando sono fino a 200 m (656 piedi) di distanza.*

Il dispositivo di controllo remoto funziona con una batteria intelligente WB37, che puo essere caricata completamente tramite porta di ricarica
in circa 2 ore con il caricatore standard o con I'hub di carica della batteria intelligente in circa 1 ora e 11 minuti. Il tempo di funzionamento
massimo del dispositivo di controllo remoto & di circa 4 ore.*

Porta HDMI

Porta USB

Slot per scheda microSD

Porta micro-USB

Jack per cuffie

Porta sensibile alla luce

Pulsante di accensione

Pulsante personalizzabile (F1)

Pulsante delle impostazioni

10. Pulsante personalizzabile (F2)

11. Pulsante di indietro

12. Pulsante di rilascio della batteria

13. Batteria intelligente WB37

14. Antenne

15. Staffa di montaggio del monitor

16. Porta USB (porta riservata)

17. Levette di comando

18. Gancio della cinghia

19. Manopola di regolazione focale

20. Pulsante di ritorno alla posizione iniziale (RTH)
21. Porta di alimentazione

22. Pulsante riservata

23. Pulsante delle impostazioni dell'otturatore
24. Pulsante delle impostazioni di apertura
25. Pulsante delle impostazioni ISO

26. Pulsante di messa in pausa

27. Pulsante di accensione

28. Display del dispositivo di controllo remoto
29. Quadrante delle impostazioni della telecamera
30. Pulsante personalizzabile menu delle impostazioni
31. Pulsanti personalizzabili (BA-BH)

32. Supporto

©COENDO A WN =

33. Leva sinistra 40. Porta micro-USB

34. Selettore sinistro (beccheggio del 41. Porta SDI (per uscita video)
gimbal) 42. Leva destra

35. Commutatore della modalita di volo 43. Selettore destro (rotazione

36. Impugnatura orizzontale del gimbal)

37. Porta USB 44. Pulsante AF (messa a fuoco
(per collegamento del dispositivo automatica)
mobile) 45. Pulsante di registrazione

38. Porta A HDMI (per uscita video) 46. Pulsante dell'otturatore

39. Porta CAN Bus (porta estesa) 47. Pulsanti personalizzabili (C1-C4)

* Il dispositivo di controllo remoto & in grado di raggiungere la sua distanza di trasmissione massima (FCC) in una vasta area priva di ostacoli e interferenze
elettromagnetiche a un‘altitudine di circa 120 metri (400 piedi). La distanza di trasmissione massima effettiva pu essere inferiore alla distanza menzionata
sopra a causa di interferenze nell'ambiente operativo e il valore reale oscillera in base alla forza dell'interferenza
Per conformarsi alle normative locali, la frequenza di 5,8 GHz non & disponibile in alcuni paesi e regioni.

Per ulteriori informazioni sulla modalita doppio dispositivo di controllo remoto, fare riferimento al Manuale utente
Il tempo di funzionamento massimo & stimato in un ambiente di laboratorio senza fornire alimentazione a un dispositivo o monitor intelligente, solo come
riferimento.
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Utilizzare Matrice 210 V2/ Matrice 210 RTK V2

1. Scaricamento dell’applicazione DJI Pilot

Gli utenti possono accedere all'app DJI Pilot integrata nel monitor CrystalSky del dispositivo di controllo

remoto. Gli utenti possono anche cercare DJI Pilot in Google Play Store o effettuare la scansione E _E
del codice QR qui di seguito per scaricare I'app sul proprio dispositivo mobile, quindi collegare il
dispositivo mobile al dispositivo di controllo remoto

@ Per la prima attivazione sono necessari un account DJI e una connessione Internet.

e App DJI Pilot

A\ a1 Piot supporta Android 5.0 0 version! successive

2. Ricarica delle batterie

* Premere il pulsante di rilascio e aprire il rispettivo coperchio della porta di ricarica.
* Per avviare il processo di carica, inserire la batteria di volo intelligente nella porta di ricarica.
* Assicuratevi di premere il pulsante di rilascio durante la rimozione della batteria completamente carica.

Presa di
alimentazione
100 - 240 V
(50 Hz/60 Hz)

Utilizzare I'ub di carica IN2CH; il tempo di  Tempo di carica: Utilizzare 'ub di carica WCH?; il
carica & di circa 20re* tempo di carica & di circa 1 ora e 3
TBSS: 2 ora e 24 min (due batterie)* 11 min (una batteria)* Carioatore in dotazione.

La batteria deve essere completamente
carica prima del primo utilizzo.

Al termine del processo di carica, e luci LED sulla batteria di volo intelligente si spengono e il LED sullhub di carica diventa verde.
Quando la carica & completa, il display sul dispositivo di controllo remoto mostra 100%

Quando la batteria & completamente carica, I'hub di carica emette un segnale acustico. £ possibile attivare o disattivare il segnale acustico commutando l'nterruttore
posizionato sotto hub.

N

« Installa la batteria sul velivolo e attivalo. In caso di temperatura eccessivamente bassa, la batteria si riscaldera autc per mantenere la temperatura tra
16° and 20° C.

« Assicurarsi che due batterie di volo intelligenti siano caricate e scaricate simultaneamente per prolungare la loro durata di utilizzo e per una migliore esperienza
di volo.

3. Preparazione del dispositivo di controllo remoto

Montaggio del monitor e delle batterie del dispositivo di
controllo remoto

= Basso
Il monitor CrystalSky e il dispositivo di controllo remoto Cendence S e
utilizzano le stesse batterie. e

o Alo

Posizionare la batteria nello slot della batteria, quindi farla scorrere
verso |'estremita fino a quando non si avverte uno scatto (clic).

& « Premere il pulsante di rilascio della batteria prima di imuovere la batteria.
« Premere una volta il pulsante del livello di carica della batteria per
controllare il livello di carica della batteria,

Montare il monitor sul dispositivo di controllo remoto

Assicurarsi che la parte B Bloccare la staffa di Utilizzare una moneta o il
sia sbloccata. Collegare la montaggio. cacciavite incluso per regolare ﬁ
parte B alla parte A. il serraggio dell'asse di

inclinazione.
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Utilizzo del dispositivo di controllo remoto

La modalita levetta & impostata sulla modalita 2 in modo predefinito. Nella modalita 2, la levetta di sinistra controlla I'altitudine e la
direzione del velivolo, mentre la levetta di destra controlla i movimenti in avanti, all'indietro, a sinistra e a destra dello stesso. Per regolare

la telecamera FPV, premere e tenere premuto il pulsante C2 e ruotare il selettore sinistro.

3 +
=CLAN )

Svoltaasinistra  Svolta a destra

Levetta di destra
Avanti

«o>

Indietro

@@»Q\

Sinistra

& * Per ulteriori informazioni su come collegare e utilizzare il dispositivo di controllo remoto, fare riferimento al Manuale utente.
« E possibile modificare la modalita levetta e personalizzare le funzioni dei pulsanti C1-C4 e BA-BH nell'app DJI Pilot

Telecamera FPV

4. Preparazione del velivolo

Apertura delle antenne D-RTK (solo per M210 RTK V2)

Aprire le antenne D-RTK e poi ruotare la manopola saldamente nella direzione indicata dall'icona di blocco £ .

& Per far decollare il velivolo, le antenne D-RTK devono essere completamente aperte e bloccate in modo sicuro

Installazione dei carrelli di atterraggio i Apertura del velivolo

Aprire il braccio del telaio, far scorrere il dispositivo di bloccaggio del

braccio fino all'estremita del braccio del telaio e ruotarlo di circa 90°
finché la linea argentata non rientra nell'icona <<>.

-
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Montaggio delle eliche

Premere I'elica verso il
basso sulla piastra di
montaggio e ruotarla nella
direzione indicata dall'icona
di blocco (7@ fino a fissarla

Le eliche senza
anelli argentati vanno
installate sui motori
senza contrassegni

Le eliche con anelli
argentati vanno
installate sui motori
con i contrassegni
dello stesso colore.

Prima di ogni volo verificare che le
eliche siano fissate correttamente.

Montaggio del gimbal e della telecamera

Premere il pulsante Allineare i puntini Ruotare il dispositivo Connettore gimbal Il Connettore gimbal |

per lo sgancio del bianchi e rossi e di b\oocq del glmbal Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
gimbal per rimuovere inserire il gimbal. nella posizione di

il coperchio. bloccaggio. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Assicurarsi di premere il pulsante per lo sgancio del gimbal quando si ruota il dispositivo di blocco del gimbal per rimuovere il gimbal e la telecamera. Il dispositivo di
blocco del gimbal deve essere ruotato completamente quando lo si rimuove per consentire la successiva installazione.

Montare le batterie di volo intelligenti

I

Inserire una coppia di batterie.

Premere una volta per verificare il livello di carica della batteria.
Premere nuovamente e tenere premuto fino a quando le batterie
non si accendono o si spengono.

m > Ato
e
° 7/:\\)2

Basso

0o0ono

Utilizzare solo lo slot batteria B quando si utilizza una batteria per Ialimentazione. In questo caso il velivolo pud solo essere acceso, ma non puo decollare.
Se per qualsiasi ragione & disponibile una sola batteria durante il volo, far atterrare immediatamente il velivolo e sostituire le batterie il pit presto possibile
Assicurarsi di premere il tasto di sgancio della batteria quando si rimuove la batteria

Utilizzare solo le batterie TB55 fornite in dotazione. NON usare altr tipi di batterie.

AN

Configurazione del modulo RTK (solo per M210 RTK V2)

I velivolo M210 RTK V2 include antenne D-RTK. Quando si utilizza M210 RTK V2 con la stazione mobile per Matrice GNSS DJI D-RTK 2 ad

alta precisione, € possibile ottenere dati di posizionamento estremamente precisi.

1. Nella Vista videocamera nell'app DJI Pilot, tocca e e e nell’angolo in alto a destra, quindi tocca RTK. Abilita RTK del velivolo e seleziona
un tipo di servizio nelle impostazioni.

2. Fare riferimento alla guida utente della stazione mobile per matrice D-RTK 2 per informazioni sulla configurazione.



5. Volo

]

Ready to Go (GPS)

[ @ i

Prima che il velivolo decolli, assicurarsi che la barra di
Portare il commutatore Accendere il dispositivo di Lanciare I'app DJI stato del velivolo nell'app DJI Pilot indichi "Ready to Go
della modalita di volo alla  controllo remoto, il monitor e il Pilot. (GPS)" 0 "Ready to Go (Vision)" per i voli al chiuso.
modalita P, la modalita  velivolo.
di volo piu sicura.

ﬁ\ * Dopo aver acceso il monitor, attendere una finestra di popup che richieda una selezione dell'uso dei dispositivi USB, quindi selezionare “DJI Pilot". Altrimenti I'app
: non puo essere collegata al dispositivo di controllo remoto.
« Impostare sempre un‘altitudine RTH adeguata prima del decollo. Per ulteriori dettagli, fare riferimento alle limitazioni di responsabilta e alle direttive sulla
sicurezza.

Atterraggio manuale

Portare la levetta di sinistra
OPPURE (lentamente) verso il basso fino
aquando il velivolo non tocca il
terreno.
% l @ \ Tenere premuto alcuni secondi @

per arrestare i motori.

Decollo manuale

Combinazione di comandi da levette per avviare/arrestare i motori Levetta di sinistra verso
I'alto (lentamente) per il
decollo

Per arrestare i motori durante il volo,
premere il pulsante RTH tirando
contemporaneamente la levetta di
sinistra verso I'angolo interno inferiore. Lo
spegnimento dei motori durante il volo
causa lo schianto del velivolo. Il motore
puo essere spento a meta volo, solo
quando il sistema di controllo di volo rilevi
un errore critico.

Premere e tenere premuto per avviare la procedura di RTH. Premere di
nuovo per annullare I'operazione.

& « Le eliche rotanti possono essere pericolose. NON awviare i motori quando vi sono persone
nelle vicinanze.
« Tenere sempre le mani sul dispositivo di controllo remoto quando il motore & ancora acceso.
« Dopo Iatterraggio, spegnere prima il velivolo, quindi il dispositivo di controllo remoto

Per la propria sicurezza e per quella delle persone che si trovano nelle vicinanze, & GEO Zone

importante comprendere le principali linee guida di volo.

Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle limitazioni della responsabilita e alle

direttive sulla sicurezza. Per saperne di piu:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Caratteristiche tecniche

 Velivolo (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensioni

Passo diagonale
Peso

Peso massimo al decollo
Carico utile massimo

Frequenza operativa
EIRP

Precisione di volo in sospensione (modalita P con GPS)

Precisione di volo in sospensione (D-RTK, M210 RTK V2)
Velocita massima angolare

Angolo massimo di beccheggio (sospensione cardanica

doppia verso il basso/sospensione cardanica singola verso lalto)
Angolo massimo di beccheggio (sospensione cardanica

singola verso il basso)

Velocita massima di risalita

Velocita massima di discesa (verticale)

Velocita massima (sospensione cardanica doppia verso il basso/
sospensione cardanica singola verso I'alto)

Velocita massima

(Gimbal singolo verso il basso)

Quota massima di funzionamento sopra il livello del mare
Resistenza massima al vento

Durata massima di volo (TBS5)

Gimbal DJI supportati

Configurazioni dei gimbal supportate

Grado di protezione contro Ingresso di liquidi

GNSS

Temperatura di funzionamento

Dispositivo di controllo remoto (GLI00A)

Frequenza operativa

Distanza di trasmissione massima (senza ostacoli e interferenze)
EIRP

Alimentazione
Potenza di uscita (max)
Alimentazione USB

DJI CrystalSky

Temperatura di funzionamento
Sistema visivo verso il basso

Intervallo di velocita

Intervallo di altitudine

Intervallo di funzionamento

Ambiente operativo

Intervallo di funzionamento del sensore a ultrasuoni
Ambiente operativo del sensore a ultrasuoni
Sistema visivo in avanti

Intervallo di rilevamento degli ostacoli

Fov

Ambiente operativo

Sistema di rilevamento a infrarossi verso I'alto
Intervallo di rilevamento degli ostacoli

Fov

Ambiente operativo

Batteria di volo intelligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacita

Tensione

Tipo di batteria

Energia

Peso netto (singola)

Temperatura di funzionamento

Temperatura di carica

Massima potenza di carica

Caricatore (IN2C180)

Tensione

Potenza nominale

Hub di carica (IN2CH)

Tensione di ingresso

Corrente di ingresso

M210 V2: Inclusi eliche e carrelli i atterraggio aperti, 883x886x398 mm
Esclusi eliche e carrelli di atterraggio chiusi, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Inclusi eliche e carrell di atierraggio aperti, 883x886x427 mm

Esclusi eliche e carrelli i atterraggio chiusi, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: circa 4,8 kg (con due batterie TBS5)

M210 RTK V2: circa 4,91 kg (con due batterie TB55)

6,14kg

M210V2: 1,34 kg

M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Verticale: +0,5 m (1,64 piedi) 0 £0,1m (0,33 piedi, sistema visivo verso il basso abilitato)
Orizontale: +1,5 m (4,92 pied) 0 £0,3 m (0,98 piedi, sistema visivo verso il basso abilitato)
Verticale: £0,1 m (0,33 piedi); orizzontale: +0,1 m (0,33 piedi)

Beccheggio: 300°/s, imbardata: 120%/s

Modalita S: 30°; modalita P: 30° (con sistema visivo frontale attivato: 25°); modalita A: 30°

Modalita S: 35°; modalita P: 30° (con sistema visivo frontale attivato: 25°); modalita A: 30°

5m/s (16,4 piedi/s)
3ms (9.8 piedi/s)
Modalita S/modalita A: 73,8 km/h (45,9 mph); modalita P: 61,2 km/h (38 mph)

Modalita S/modalita A: 81 km/h (50,3 mph); modalita P: 61,2 km/h (38 mph)

3.000 m (9.842 piedi, con eliche 1760S)

12 m/s (39,4 piediis)

M210 V2: 34 min (senza carico utile), 24 min (peso al decollo: 6,14 kg)

M210 RTK V2: 33 min (senza carico uile), 24 min (peso al decollo: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7IXT/XT21Z30

Gimbal singolo verso il basso, gimbal doppio verso il basso, gimbal singolo verso Ialto
P43

M210 V2: GPS + GLONASS; M210 RTK V2: GPS + GLONASS + Beidou + Galieo
Da-20°C a50 °C (da -4 °F a 122 °F)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC: 8 km (5 mi); CEMMIC: 5 km (3,1 mi); SRRC: 5 km (3,1 mi)

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CEMIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Batteria intelligente estesa (modello: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (senza alimentazione del monitor)

1A=52V (max)

DJI CrystalSky 7,85 poliici; risoluzione: 2048 1536;

Luminosita: 2000 cd/m?; sistema operativo: Android 5.1; archiviazione: ROM 128 GB
Da-20 °C a 50 °C (da -4 °F a 122 °F)

<10 m/s (32,8 piedis) allaltezza di 2 m (6,56 pied)

<10m (328 pied)

<10m (32,8 pledi)

Superfici con motivi chiari e iluminazione adeguata (>15 lux)

0.16m (0,33-16.4 pied)

Materiale non assorbente, superfici rigide (eventuali superfici spesse influenzano r le

0,7-30m (2,3-98,4 piedi)
Orizontale: 60°; verticale: 54°
Superfici con motivi chiari e iluminazione adeguata (> 15 1ux)

0-5m (0-16.4 piedi)
+5°
Ostacoli di grandi dimensioni, diffusi e riflettenti (riflettivita >10%)

7.660 mAh

228V

LiPo 6S

174,6 Wh

Circa 885 g

Da-20 °C a 50 °C (da -4 °F a 122 °F)
Da’5°Ca40°C (da41°Fa 104 °F)
180W

26,1V
180 W

261V
69A

Scaricare I'ultima versione da
http//www.dji ice-200-series-v2

3 Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

De DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) is een krachtig industrieel vliegplatform met wendbaarheid en
snelheid van wereldklasse, redundante barometers en IMU's voor maximale betrouwbaarheid en intelligente vliegfuncties die het maken van
complexe beelden vereenvoudigt. De zichtsensoren* van de drone zorgen voor een verbeterde zweefnauwkeurigheid, zelfs bij het vliegen in
gebouwen of in een omgeving waarin GNSS niet beschikbaar is. De ingebouwde AirSense maakt u bewust van het u omringende luchtruim om
de veiligheid te garanderen. Zijn luchtframe-ontwerp geeft hem een beschermingsgraad tegen indringen van IP43, conform de wereldwijde
norm |IEC 60529. Door zijn mechanische ontwerp, het landingsgestel met snelkoppeling en de gemonteerde inklapbare armen kan hij
gemakkelijk worden vervoerd, opgeslagen en voor de vlucht worden klaargemaakt. De veiligheidsbakens aan de boven- en onderkant van de
drone zorgen ervoor dat de drone ‘s nachts of bij weinig licht herkenbaar is.

De M210 V2/M210 RTK V2 is compatibel met een groot aantal DJI gimbals met DGC2.0-connector en ondersteunt een enkele omhooggerichte
gimbal of dubbele omlaaggerichte gimbals.* Hij is uitgerust met vele uitbreidingspoorten om zijn toepassingen te verbreden. De M210
RTK V2 heeft een ingebouwde DJI D-RTK™ 2, die meer nauwkeurige koersgegevens voor positionering biedt.** Een geavanceerd
energiebeheersysteem samen met dubbele batterijen zorgen voor de stroomvoorziening en verbeteren de vliegveiligheid. Zonder lading heeft
de M210 V2 een vliegtijd van maximaal 34 minuten met normale batterijen (TB55), terwijl de M210 RTK V2 maximaal 33 minuten vliegtijd heeft.”

In deze handleiding worden de M210 RTK V2 en ZENMUSE™ Z30 en X5S gimbals als voorbeeld gebruikt om de installatie te demonstreren.

1. FPV-camera 16. D-RTK-montagesteun™
2. Systeem zicht naar voren 17. D-RTK-antennes**
3. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) | 18. Extra voedingspoort (XT30)
4. DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0) II 19. Schakelaar USB-modus
5. Ontkoppeltoets gimbal 20. USB-poort
6. Frame-armen 21. Knop Koppelen en
7. Motoren indicatielampje
8. Propellers 22. Uitbreidingspoorten
9. ESC-leds 23. Knop verwijderen accu
10. Transmissie-antennes 24. Intelligent Flight Batteries
11. Landingsgestel 25. Indicators accuniveau
12. Montagepositie omhooggerichte gimbal 26. Aan-/uitknop
Inklappen 13. Bakens 27. Systeem zicht naar beneden
14. Omhooggerichte infraroodsensor 28. microSD-kaartsleuf

15. Statusindicatoren drone

* Het zichtsysteem en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie.
Gimbals kunnen afzonderlijk worden aangeschaft op de officiéle DJI-website. Bij gebruik van een enkele omhooggerichte gimbal met de M210 V2 is een
externe GPS-module die is aangesloten via de uitbreidingspoort vereist. Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over uitbreidingspoorten,
omhooggerichte gimbals en omlaaggerichte gimbals.

Houd er rekening mee dat de maximale viiegtijden zijn gemeten onder ideale viegomstandigheden. Werkelije viiegtiiden kunnen afhankelijk van je omgeving
variéren.
Demonteer de behuizing van de drone NIET; anders wordt deze niet meer door de garantie gedekt.

**Let op: deze lijst met items is van toepassing op de M210 RTK V2. Hoewel vergelijkbaar, beschikt de M210 V2-drone niet over D-RTK-antennes noch een
montagebeugel.

Bij gebruik van de M210 RTK V2 kunnen nauwkeurigere positiegegevens worden verkregen bij gebruik van een DJI D-RTK 2 High-Precision GNSS mobiel station
voor Matrice. Als het gegevensoverdrachtssignaal tussen de drone en het mobiele station zwak is, wordt aanbevolen om post-processed kinematische (PPK)
technologie te gebruiken.

65



Cendence S-afstandsbediening

De CENDENCE™ S-afstandsbediening bevat DJI's OCUSYNC™ 2.0-technologie voor een maximale zendafstand van 8 km (5 mijl).* Uitgerust met
een DJI CRYSTALSKY™ 7,85-inch ultraheldere monitor. Hij geeft direct een live HD-weergave via de ingebouwde DJI Pilot-app en biedt een precieze
en responsieve vliegervaring. Ondersteuning voor twee frequenties* maakt de HD-videodownlink stabieler. In de modus dubbele afstandsbediening
bedienen twee afstandsbedieningen de drone en de camera afzonderlijk, zelfs op een afstand van max. 200 meter (656 feet) van elkaar.*

De afstandsbediening werkt met een WB37 Intelligent Battery, die via de laadpoort met een normale lader in 2 uur kan worden opgeladen, of in
ongeveer 1 uur en 11 minuten met de Intelligent Battery Charging Hub. De maximale werkingstijd van de afstandsbediening bedraagt ongeveer 4
uur.”

1. HDMI-poort

2. USB-poort

3. microSD-kaartsleuf

4. Micro-USB-poort

5. Hoofdtelefoonaansluiting

6. Poort lichtgevoelig

7. Aan-/uitknop

8. Aanpasbare knop (F1)

9. Instelknop

10. Aanpasbare knop (F2)

11. Terugknop

12. Accu-ontgrendelknop

13. WB37 Intelligent Battery

14. Antennes

15. Montagesteun voor monitor
16. USB-poort (gereserveerde poort)
17. Joysticks

18. Lushaak

19. Focusregelknop

20. Knop Return-to-Home (RTH)
21. Voedingspoort

22. Gereserveerde knop

23. Knop sluiterinstellingen

24. Knop diafragma-instellingen
25. Knop ISO-instellingen

26. Pauzeknop

27. Aan-/uitknop

28. Display afstandsbediening
29. Draaiknop camera-instellingen
30. Instelmenu aanpasbare knop
31. Aanpasbare knop (BA-BH)
32. Steunopstelling

33. Linker hendel 40. Micro-USB-poort
34. Linker draaiknop (gimbal hellen) 41. SDI-poort (voor video-uitgang)
35. Vluchtmodusschakelaar 42. Rechter hendel
36. Handvat 43. Rechter draaiknop (gimbal
37. USB-poort pannen)
(voor verbinding met mobiel 44. AF-knop (Autofocus)
apparaat) 45. Opnameknop
38. HDMI A-poort (voor video-uitgang) 46. Sluiterknop
39. CAN-buspoort (uitgebreide poort) 47. Aanpasbare knop (C1-C4)

* De afstandsbediening kan zijn maximale zendafstand (FCC) bereiken in een gebied zonder obstakels en elektromagnetische interferentie, op een hoogte
van circa 120 meter (400 feet). De werkelijke maximale zendafstand kan kleiner zijn dan de hierboven genoemde afstand als gevolg van interferentie in de
werkomgeving en de werkelijke waarde zal fluctueren naar gelang de sterkte van de interferentie
Om aan lokale wetgeving te voldoen, is de frequentie 5,8 GHz in een aantal landen en regio's niet beschikbaar
Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de dubbele-afstandsbedieningsmodus.

De maximale werkingstijd wordt, alleen ter referentie, geschat in een laboratoriumomgeving zonder stroom te leveren aan een smart-apparaat of
monitor.
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Gebruik van de Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Downloaden van de DJI Pilot-app

Gebruikers hebben toegang tot de DJI Pilot-app die is ingebouwd in de CrystalSky-monitor van E E
de afstandsbediening. Gebruikers kunnen DJI Pilot ook in de Google Play Store zoeken of de -
onderstaande QR-code scannen om de app op hun mobiele apparaat te downloaden en vervolgens = ﬂ' -

het mobiele apparaat met de afstandsbediening verbinden

@ Eerste activering vereist een DJl-account en internetverbinding.

Internet

DJI Pilot-app

/AN bl Piot nderstount Ancroid 5.0 of hoger.

2. De accu's opladen

* Druk op de ontgrendelknop en open de afdekking van de corresponderende laadpoort.
* Plaats de Intelligent Flight Battery in de laadpoort om het opladen te starten.
* Zorg dat je de ontgrendelknop indrukt wanner je de volledig opgeladen accu verwijdert.

Stopcontact
100~240V
(50 Hz/60 Hz)

Met de IN2CH Charging Hub is de laadtiid circa  Oplaadtiid: Met de WCH2 Charging Hub is de

TB55: 2 uur en 24 minuten (twee accu's)” 2uur laadtid circa 1 uur en 11 minuten * Meegeleverde lader.

(één acou)® De accu moet voor het eerste gebruik
volledig zijn opgeladen

& « Zodra het opladen is voltooid, gaan de LED-lampjes op de Intelligent Flight Battery uit, terwijl de LED op de Charging Hub groen gaat branden.
« Wanneer het opladen voltooid is, geeft het display op de afstandsbediening 100% aan
« De Charging Hub produceert een akoestisch signaal wanneer de accu volledig is opgeladen. De melding kan worden in- en uitgeschakeld met de schakelaar
onder de hub.
« Plaats de accu in de drone en schakel de drone in. Als een lage batterijtemperatuur wordt gedetecteerd, wordt de batterij automatisch warm om een temperatuur
tussen 16 ° en 20 °C te behouden.
« Zorg ervoor dat twee Intelligent Flight-accu’s tegelijkertijd worden opgeladen en ontladen om hun levensduur te verlengen en voor een betere viiegervaring

3. Voorbereiding van de afstandsbediening

Monitor en accu's afstandsbediening monteren

= Laag
De CrystalSky-monitor en de Cendence S-afstandsbediening =
gebruiken dezelfde accu's. =
Plaatst de accu in het accuvak en schuif hem naar voren tot je © Hoog

een Klik hoort

@ « Druk v66r het verwideren van de accu op de onigrendelknop van de accu
« Druk eenmaal op de accuniveauknop om het laadniveau te controleren

De monitor op de afstandsbediening monteren

2 °
i 8 )

Zorg dat onderdeel B is Vergrendel de Gebruik een muntje of de °® O¢

ontgrendeld. Sluit onderdeel B montagesteun. bijgesloten schroevendraaier

aan op onderdeel A. om de strakheid van de kantelas

aan te passen.
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Gebruik van de afstandsbediening

De joystickmodus is standaard ingesteld op modus 2. In modus 2 regel je met de linker joystick de hoogte en de koers van de drone,
terwijl je met de rechterjoystick de drone vooruit, achteruit, naar links en rechts kunt bewegen. Houd knop C2 ingedrukt en draai aan de

linker draaiknop om de FPV-camera aan te passen.

Linkerjoystick

Vooruit
Omhoog

o ©
g — g |
\ 2 SN Y

Achteruit

@@»<:|»

Links Rechts

& « Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over de aansiuiting en het gebruik van de afstandsbediening

« Je kunt in de DJI Pilot-app de instelling van de joystickmodus wijzigen en de functies van de knoppen C1-C4 en BA-BH aanpassen

FPV-camera

4. Drone voorbereiden

De D-RTK-antennes uitvouwen (alleen voor M210 RTK V2)

Vouw de D-RTK-antennes uit en draai de knop vervolgens stevig in de richting die wordt aangegeven door het slotpictogram £ .

Drone uitklappen

het <<>-pictogram ligt.

Klap de frame-arm uit, schuif de armvergrendeling naar het uiteinde van
de frame-arm en draai hem ongeveer 90°, totdat de zilveren lijn binnen
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Propellers monteren

Propellers zonder
zilveren ringen zijn
bedoeld voor montage
op motoren zonder
markeringen.

Druk de propellers op de
montageplaat en draai ze in
de richting aangegeven met
het vergrendelpictogram
fﬁ totdat ze vastzitten

Propellers met zilveren
ringen zijn bedoeld
voor montage op
motoren met dezelfde
kleurmarkeringen.

Controleer voor elke viucht of de
propellers goed vastzitten

Gimbal en camera aanbrengen

Druk op de Zorg dat de witte Draai de Gimbal Connector Il Gimbal Connector |
ontkoppelingstoets lijnen gelijk liggen met gimbalvergrendeling Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
van de gimbal om de de rode punten en naar de vergrendelde

kap te verwijderen. plaats de gimbal. stand. Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Zorg dat je de ontkoppelingstoets van de gimbal indrukt voordat je aan de gimbalvergrendeling draait om de gimbal en de camera te verwijderen. Bij het
verwideren van de gimbal moet de gimbal volledig worden geroteerd voor de volgende montage.

De Intelligent Flight Batteries aanbrengen

|

Plaats een paar accu's.

Druk eenmaal op de knop om het accuniveau te controleren.
Druk nogmaals en houdt ingedrukt tot de accu's worden
ingeschakeld of uitgeschakeld

D Hoog
i
Bl

Laag

0ooo

& « Gebruik accupoort B alleen wanneer je voor de voeding gebruikmaakt van één accu. I dit geval kan de drone alleen worden ingeschakeld, maar zal niet kunnen
opstijgen.

« Als om welke reden dan ook slechts één accu beschikbaar is tiidens de viucht, land de drone dan onmiddelijk en vervang de accu's zo snel mogelijk

« Zorg dat je voor het verwiideren van de accu op de ontgrendelknop van de accu drukt

« Zorg ervoor dat u de meegeleverde TBS55-batterijen gebruikt. Gebruik GEEN ander type batterijen.

De RTK-module configureren (alleen voor M210 RTK V2)

De M210 RTK V2-drone bevat D-RTK-antennes. Er kunnen zeer nauwkeurige positiegegevens worden verkregen wanneer de M210 RTK

V2 wordt gebruikt met de DJI D-RTK 2 High-Precision GNSS Mobile Station voor Matrice.

1. Tik in de cameraweergave in de DJI Pilot-app op eee in de rechterbovenhoek en tik vervolgens op RTK. Schakel drone-RTK in en
selecteer een servicetype in de instellingen.

2. Raadpleeg dan de gebruikershandleiding van de D-RTK 2 Mobile Station voor Matrice voor informatie over de configuratie.
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5. Vlucht

- DJI Pilot

= App
Zet de vluchtmo- Zet de afstandsbediening, de Start de DJI Pilot-
dusschakelaar in de monitor en de drone aan. app op.
P-modus, de veiligste
vliegmodus.

Ready to Go (GPS)

Zorg er vé6r het opstiigen voor dat de Aircraft Status Bar
in de DJI Pilot -app ‘Ready to Go (GPS)' of ‘Ready to Go
(Vision)' aangeeft wanneer je binnen in een gebouw viiegt

& « Wacht, nadat de monitor is ingeschakeld, op een pop-upvenster waarin om een keuze voor een te gebruiken USB-apparaat wordt gevraagd en selecteer

vervolgens “DJI Pilot”. Anders kan de app niet worden verbonden met de afstandsbediening.

« Stel altijd een passende RTH-hoogte in v66r het opstijgen. Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtliinen voor meer informatie

Handmatig opstijgen

iy
%IOF&&@

Combination Stick Command voor het starten/stoppen van Linkerjoystick omhoog
de motoren (langzaam) om op te stijgen

Terug-naar-basis (afstandsbediening)

Houd deze knop ingedrukt om de RTH-procedure te starten. Druk
nogmaals hierop om te annuleren.

& « Draaiende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Start de motoren NIET in krappe ruimten of wanneer
er mensen in de buurt ziin
« Houd je handen altijd op de afstandsbediening zolang de motor nog draait
« Schakel de drone na het landen eerst uit voordat je de afstandsbediening uitschakelt

Handmatige landing

Duw de linkerjoystick
(langzaam) omlaag, totdat je
bent geland.

Wacht enkele seconden om de
motoren uit te schakelen.

Schakel de motor tijdens de vlucht
uit: Druk op de RTH-knop en trek
tegelijkertijd de linkerjoystick naar
de onderste binnenhoek en houd
deze 3 seconden vast. Schakel de
motoren alleen tijdens de vlucht uit in
noodsituaties wanneer dit de kans op
schade of letsel verkleint.

Het is belangrijk de basisvluchtrichtlijnen te begrijpen voor jouw
veiligheid en die van je medemens
Raadpleeg de disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie
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Specificaties

* Drone (M210 V2/M210 RTK V2)
Afmetingen

Diagonale wielbasis
Gewicht

Maximaal opstijggewicht
Max. belasting
Bedriffsfrequentie

EIRP

Zweefnauwkeurigheid (P-modus met GPS)

Zweefnauwkeurigheid (D-RTK, M210 RTK V2)
Maximale hoeksnelheid

Max. hellingshoek (Dubbele omlaaggerichte gimbal/
Enkele omhooggerichte gimbal)

Max. hellingshoek (Enkele omlaaggerichte gimbal)
Max. stijgsnelheid

Max. daalsnelheid (verticaal)

Max. snelheid (Dubbele omlaaggerichte gimbal/
Enkele omhooggerichte gimbal)

Max. snelheid (Enkele omlaaggerichte gimbal)
Max. servicehoogte boven zeeniveau

Maximale windbestendigheid

Max. viiegtid (TB55)

Ondersteunde DJI-gimbals

Ondersteunde gimbalconfiguraties
Beschermingsgraad tegen indringing

GNSS

Bedrijfstemperatuur

Afstandsbediening (GL900A)

Bedrijffsfrequentie

Max. zendafstand (vrij van obstakels en interferentie)
EIRP

Voeding
Uitgangsvermogen (max)
USB-voeding

DJI CrystalSky

Bedrijfstemperatuur

* Systeem zicht naar beneden
Snelheidsbereik
Hoogtebereik
Werkingsbereik
Werkingsomgeving
Bedriffsbereik ultrasoonsensor
Gebruiksomgeving ultrasoonsensor

e Systeem zicht naar voren
Bereik obstakeldetectie
Gezichtsveld
Werkingsomgeving

* Infraroodsensorsysteem
Bereik obstakeldetectie
Gezichtsveld
Werkingsomgeving

© Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)
Capaciteit
Spanning
Accutype
Vermogen
Netto gewicht (per stuk)
Bedrijfstemperatuur
Oplaadtemperatuur
Max. oplaadvermogen

© Oplader (IN2C180)
Spanning
Nominaal vermogen

* Charging Hub (IN2CH)
Ingangsspanning
Ingangsstroom

M210 V2: Uitgevouwen, propellers en landingsgestellen inbegrepen, 883x886x398 mm
Gevouwen propellers en landingsgestellen niet inbegrepen, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Uitgevouwen, propellers en landingsgestellen inbegrepen, 883x886x427 mm
Gevouwen propellers en landingsgestellen niet inbegrepen, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Ca. 4,8 kg (met twee TB55-accu's); M210 RTK V2: Ca. 4,91 kg (met twee TB55-accu's)

6,14kg
M210 V2: 1,34 kg; M210 RTK V2: 1,23 kg
2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC): < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Verticaal: +0,5 m (+1,64 feet) of +0,1 m (+0.33 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)
Horizontaal: +1,5 m (+4,92 feet) of +0,3 m (+0,98 feet, neerwaarts Vision System ingeschakeld)

Verticaal: +0,1 m (+0.33 feet); Horizontaal: +0,1
Helling: 300°/s, gier: 120°/s

m (+0.33 feet)

S-modus: 30°; P-modus: 30° (Systeem voor voorwaarts gericht zicht ingeschakeld: 25°); A-modus: 30°

S-modus: 35° P-modus: 30° (Systeem voor voorwaarts gericht zicht ingeschakeld: 25°); A-modus: 30°

5m/s (16,4 ft/s)
3m/s (9,8 ftfs)

S-modus/A-modus: 73,8 km/u (45,9 m/u) P-modus: 61,2 km/u (38 m/u)

S-modus/A-modus: 81 km/u (50,3 m/u) P-modus: 61,2 km/u (38 m/u)

3000 m (9842 feet, met 1760S-propellers)
12 m/s (39,4 ft/s)

M210 V2: 34 min. (zonder belasting), 24 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)
M210 RTK V2: 33 min. (zonder belasting), 24 min. (opstijggewicht: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Enkele omlaaggerichte gimbal, dubbele omlaaggerichte gimbal, enkele omhooggerichte gimbal

1P43

M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

-20 °C tot 50 °C (-4 °F tot 122 °F)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

FCC/NCC: 8 km (5 mijl); CE/MIC: 5 km (3,1 miil); SRRC: 5 km (3,1 mill)
2,4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC;

; < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Uitgebreide Intelligent Battery (model: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (zonder dat de monitor wordt gevoed)
1A=52V (max)
DJI CrystalSky 7,85 inch, resolutie: 2048x1536;

Helderheid: 2000 cd/m?; Besturingssysteem: Android 5.1; Opslag: ROM 128GB

-20°°C 0t 50 °C (-4 °F tot 122 °F)

<10 m/s (32,8 ft/s) bij een hoogte van 2 m (6,56 feet)

<10 m (32,8 feet)
<10 m (32,8 feet)

Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

0.1-5m (0,33-16,4 feet)

Niet-absorberend materiaal, robuuste opperviakken (dik tapijt binnen zal leiden tot slechtere prestaties)

0,7-30m (2,3-98,4 feet)
Horizontaal: 60°; Verticaal: 54°

Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (>15 lux)

0-5m (0-16,4 feet)
+5°

Grote, diffuse en reflectieve obstakels (reflectie >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 6S

174,6 Wh

Ca. 8859

-20 °C tot 50 °C (-4 °F tot 122 °F)
5°C tot 40 °C (41 °F tot 104 °F)
180W

26,1V
180 W

26,1V
69A

Download de nieuwste versie op
hitp/www.dji ot 000

i 2
ies-v2

3% Deze inhoud kan zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd.

MATRICE en DJI zijn handelsmerken van DJI
Copyright © 2019 DJI Alle rechten voorbehouden

Gedrukt in China.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

O DJI™ MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) é uma plataforma de voo de nivel industrial potente, com agilidade
e velocidade de classe mundial, barémetros redundantes e IMU para uma maxima fiabilidade e recursos de voo inteligente que facilitam
a captacdo de imagens complexas. Os sensores visuais* do drone permitem uma precisdo melhorada ao pairar, mesmo quando voa em
espacos fechados ou em ambientes onde o GNSS nao esta disponivel. O AirSense integrado da-lhe conhecimento do seu espaco aéreo
circundante para garantir a seguranca. O seu design de estrutura aérea da-lhe uma Classificacdo de Proteccéo de Entrada IP43, de acordo
com a norma |EC 60529 padrdo. O design mecanico, juntamente com os trens de aterragem de libertagao rapida e bracos dobraveis
montados, facilita o transporte, o armazenamento e a preparagdo para o voo. Os fardis rotativos de seguranca no topo e no fundo do drone
permitem que o mesmo seja identificado a noite ou em condigées de pouca luz.

O M210 V2/M210 RTK V2 é compativel com muitas das suspensdes por cardans do conetor DGC2.0 da DJI, suportando um Unico cardan
de movimento ascendente ou suspensoes por cardans duplas de movimento descendentes.* Esta equipado com varias portas de expansao
para alargar as suas aplicagées. O M210 RTK V2 tem um DJI D-RTK™ 2 incorporado, o qual fornece dados de rumo mais precisos para
o posicionamento.** Um sistema avancado de gestdo de energia, juntamente com baterias duplas, garante a alimentagao e melhora a
seguranga do voo. Sem uma carga til, o M210 V2 tem um tempo de voo de até 34 minutos com baterias padréo (TB55), enquanto o M210
RTK V2 possui até 33 minutos de tempo de voo.*

Este manual utiliza 0 M210 RTK V2 e as suspensdes por cardans ZENMUSE™ Bolras Z30 e X5S como exemplo para demonstrar a
configuragéo.

1. Camera FPV 14. Sensor de infravermelhos ascendente
2. Sistema de vis&o frontal 15. Indicadores de estado do drone
3. Conector de suspens&o por cardan 16. Suporte de montagem D-RTK**
DJI 2.0 (DGC 2.0) | 17. Antenas D-RTK**
4. Conector de suspens&o por cardan 18. Porta de alimentacéo prolongada
DJI 2.0 (DGC 2.0) Il (XT30)
5. Bot&@o de desencaixe do estabilizador  19. Interruptor do modo USB
6. Bragos da estrutura 20. Porta USB
7. Motores 21. Botao de ligagao e indicador
8. Hélices 22. Portas de expanséo
9. LEDs de ESC 23. Botdo de remogao da bateria
10. Antenas de transmissao 24. Baterias de Voo Inteligentes
11. Trem de pouso 25. Indicadores de nivel da bateria
Dobrado 12. Posigao de Montagem do 26. Bot&o liga/desliga
Estabilizador para cima 27. Sistema de visao inferior
13. Fardis rotativos 28. Slot do cartdo microSD

* Os sistemas de visao e detecao de infravermelhos séo afetados pelas condigdes circundantes. Leia a Declaragao de exoneragao de responsabilidade e as
Diretrizes de seguranga para saber mais.

As suspensées por cardan podem ser adquiridas separadamente a partir do website oficial da DJI. Quando utilizar uma Unica suspens&o por cardan com o M210 V2,
necessario um moédulo GPS externo, ligado através da porta de expansao. Consulte o manual do utilizador para obter mais detalhes sobre as portas de expanséo,
as suspensoes por cardan ascendentes e as suspensdes por cardan descendentes

Tenha em atenc&o que os tempos maximos de voo s@o medidos em condigées de voo ideais. Os tempos de voo reais podem variar consoante o seu ambiente.
NAQ desmonte o revestimento do drone, caso contrario ndo sera coberto pela garantia.

** Tenha em ateng&o que esta lista de itens se aplica ao M210 RTK V2. Embora seja semelhante, o drone M210 V2 n&o inclui as antenas D-RTK e o suporte de montagem.
Quando utilizar o M210 RTK V2, podem ser obtidos dados de posicionamento mais precisos ao usar uma Estacado Mével GNSS de Alta Precisao DJI D-RTK 2
para Matrice. Se o sinal de transmissao de dados entre a aeronave e a estagdo movel for fraco, recomenda-se a utilizagdo da tecnologia de cinética (PPK) pés-
processada.
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Telecomando Cendence S

O telecomando CEDENCE™ S inclui a tecnologia OCUSYNC™ 2.0 da DJI para uma distancia méaxima de transmisséo de até 5 mi (8 km).*
Equipado com um monitor ultra brilhante de 7,85 polegadas DJI CRYSTALSKY™, apresenta uma visualizagao HD ao vivo directamente através
da aplicacao DJI Pilot incorporada, proporcionando uma experiéncia de voo precisa e reativa. O suporte da frequéncia dupla* torna a ligagao
descendente de video HD mais estavel. No modo de telecomando Duplo, dois telecomandos controlam o drone e a camara separadamente,
mesmo que estejam a uma distancia de até 200 m (656 pés) entre si.*

O telecomando funciona com uma bateria inteligente WB37, que pode ser carregada através da porta de carregamento, durante cerca de
2 horas com um carregador padrao, ou com o terminal de carregamento de baterias inteligentes, durante cerca de 1 hora e 11 minutos. O
tempo méximo de funcionamento do telecomando ¢ de aproximadamente 4 horas.*

Entrada HDMI

Entrada USB

Slot do cartédo microSD

Porta Micro USB

Conector de fone de ouvido

Porta sensivel a luz

Botéo liga/desliga

Botao personalizavel (F1)

Botao de configuracéo

10. Botédo personalizavel (F2)

11. Botéo Volta

12. Botdo de remogao da bateria

13. Bateria Inteligente WB37

14. Antenas

15. Suporte de Montagem de Monitor
16. Porta USB (Porta Reservada)

17. Joysticks

18. Gancho da correia

19. Botdo de Ajuste do Ponto Focal
20. Bot&o Return-to-Home (RTH)

21. Entrada de alimentagéo

22. Bot&o reservada

23. Botéo de configuragéo do obturador
24. Botéo de configuragéo da abertura
25. Botéo de configuragéo do ISO

26. Botédo de pausa

27. Botéo liga/desliga

28. Display do controle remoto

29. Botéo de configuragédo da camera
30. Menu de configuracdes do botéo personalizavel
31. Botdes personalizaveis (BA-BH)
32. Plataforma de apoio

OCENOO AWM

33. Alavanca esquerda 40. Porta Micro USB

34. Botao esquerdo (inclinagdo do 41. Porta SDI (para saida de video)
estabilizador) 42. Alavanca direita

35. Interruptor do modo de voo 43. Botao direito (varrimento do

36. Alga estabilizador)

37. Entrada USB 44. Botdo AF (autofoco)

(para conexao de dispositivos moveis) ~ 45. Botdo de gravagao
38. Porta A de HDMI (para saida de video)  46. Botao do obturador
39. Porta de rede CAN (porta estendida) 47. Botdes personalizaveis (C1-C4)

* O telecomando pode alcangar a sua distancia maxima de transmissao (FCC) numa area desobstruida, sem interferéncias eletromagnéticas e a uma altitude
de cerca de 120 metros (400 pés). A distancia maxima de transmissao maxima pode ser inferior a distancia mencionada acima devido a interferéncias no
ambiente de funcionamento e o valor real flutuara de acordo com a forga da interferéncia.

Para atender as regulamentagées locais, a frequéncia de 5,8 GHz nZo esta disponivel em alguns paises e regioes.

Para mais informagdes sobre o Modo de Controle Remoto Duplo, consulte 0 manual do usudrio.

O tempo méximo de funcionamento é estimado num ambiente laboratorial, sem fornecer energia a um dispositivo inteligente ou monitor, para referéncia
apenas
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Usando o Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1.

Transferir a aplicacao DJI Pilot

Os utilizadores podem aceder a aplicagdo DJI Pilot incorporada no monitor CrystalSky do E E
telecomando. Os utilizadores também podem pesquisar a aplicagédo DJI Pilot na Google Play .
Store ou ler o cédigo QR abaixo para transferir a aplicagao para o seu dispositivo mével e, em Y

seguida, ligar o dispositivo mével ao telecomando.

@ A ativagéo pela primeira vez requer sua conta DJI e conexao com a interet

Internet

[=]¢

Aplicacéo DJI Pilot
& O DJI Pilot suporta o Android 5.0 ou posterior.

Carga das baterias

* Pressione o botdo de liberacéo e abra a tampa da entrada de carga correspondente.
* Insira a Bateria de Voo Inteligente na entrada de carga para iniciar o carregamento.
* Para remover a bateria totalmente carregada, pressione o botéo de liberagao.

Tomada elétrica
100~240 V
(50Hz/60Hz)

A
\/

Usando o Ponto de Carregamento IN2CH, o Tempo de Usando o Ponto de Carregamento
tempo de carregamento é de aproximadamente  carregamento: WCH?, o tempo de carregamento &  Canegador fornecid
TB55: 2 hora e 24 min (duas baterias)* 2 horas* de aproximadamente 1 hora e 11 min arregador fornecido

Abateria devera ser totalmente
(uma bateria)" carregada antes do primeiro uso.
& « Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de Voo Inteligente (Intelligent Flight Battery) serao desligadas, e o LED no Ponto de
Carregamento acendera na cor verde.
« Quando o carregamento estiver concluido, o display no controle remoto mostrara 100%
« O Ponto de Carregamento emitird um sinal quando a bateria estiver totaimente carregada. O alerta pode ser ativado ou desativado alternando o interruptor abaixo
do Ponto de Carregamento.
« Instale a bateria na aeronave e ligue-a. Se for detetada uma temperatura baixa da bateria, a bateria aquece automaticamente para manter uma temperatura entre
16° e 20° C.
« Certifique-se de que as duas baterias de voo inteligente sdo carregadas e em simultaneo para prolongar a sua vida util e para uma melhor
experiéncia de voo.
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Preparo do controle remoto

Montagem das baterias do monitor e do controle remoto

) i = Baixo
O monitor CrystalSky e o controle remoto Cendence S utilizam =
as mesmas baterias. F™
Cologue a bateria no slot da bateria e deslize-a até o fim até o Alo

ouvir-se um clique.

& * Pressione o botdo de remogao da bateria antes de remové-Ia.
* Pressione o botdo do nivel da bateria uma vez para verificar o nivel da
bateria

Montagem do monitor no controle remoto

Certifique-se de que a Trave o suporte de Utilize uma moeda ou a chave
pega B esta destrancada. montagem. de fendas incluida para ajustar
Ligue a Peca B a Pega A. o aperto do eixo de inclinagéo.



Uso do controle remoto

O modo do joystick esta definido para Modo 2 por padrao. No Modo 2, o joystick esquerdo controla a altitude e a direcdo da aeronave,
enquanto o joystick direito controla os movimentos para frente, para trés, para a esquerda e para a direita. Para ajustar a camera FPV,

pressione e segure o botao C2 e gire o botdo esquerdo.

Joystick esquerdo

iy
®
¥

Com) (

CIMA

o

¥

Baixo

$

N

Virar & esquerda  Virar  direita

¢'©"<:|»

Joystick direito Camera FPV

i

Para frente

oo

Para tras

Esquerda Direita

&  Para obter mais informagdes sobre como conectar e usar o controle remoto, consulte o manual do usudrio.
* Vocé pode alterar o modo do joystick e personalizar as fungoes dos botoes C1-C4 e BA-BH no aplicativo DJI Pilot

4. Preparo da aeronave

Desdobrar as antenas D-RTK (apenas para o M210 RTK V2)

Desdobre as antenas D-RTK e, em seguida, rode o botao firmemente na diregéo indicada pelo icone de bloqueio &Y .

Instalagdo do trem de pouso

Desdobrando a aeronave

Desdobre o brago da estrutura; em seguida, deslize o bloqueio até a
extremidade do brago da estrutura e gire-o cerca de 90° até que a linha
prateada fique dentro da faixa do icone <=>.
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Montagem das hélices

Hélices sem anéis
prateados devem ser
instaladas nos motores
desmarcados.

Pressione a hélice na placa
de montagem para baixo e
gire-a na direcéo indicada
pelo icone de travamento
(’a até ficar firme.

As hélices com anéis
prateados devem
ser instaladas nos
motores com marcas
da mesma cor.

Antes de cada voo, verifique se as
hélices estao bem presas.

Montagem do estabilizador e da camera

Pressione o botao Alinhe os pontos Gire a trava do Conector do estabilizador Il Conector do estabilizador |

de de;enca\xe do _brancos e ver_me\hos e estabﬂ\zador paraa Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
estabilizador para insira o estabilizador. posigao travada.

remover a tampa Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Certifique-se de pressionar o botéo de desencaixe do estabilizador ao girar sua trava para remover o estabilizador e a camera. A trava do estabilizador deve ser
girada por completo ao remover a suspens&o para a proxima instalagao.

Montagem das Baterias de Voo Inteligente

]

Insira um par de baterias.

Pressione uma vez para verificar o nivel da bateria.
Pressione novamente e mantenha pressionado até que as
baterias liguem ou desliguem

> Alo
° Eaanay

0o0oon

Utilize apenas a ranhura B da bateria quando utilizar uma bateria para fomnecer energia. Neste caso, o drone s6 pode ser ligado, mas néo pode descolar.
Se, por qualquer motivo, estiver disponivel uma bateria durante o voo, aterre o drone imediatamente e substitua as baterias o mais rapidamente possivel
Certifique-se de que prime o botéo de remogéo da bateria ao remover a bateria.

Certifique-se de que utiliza as baterias TBS5 incluidas. NAO utilize qualquer outro tipo de baterias.

A

Configurar o Médulo RTK (apenas para o M210 RTK V2)

O drone M210 RTK V2 inclui antenas D-RTK. Os dados de posicionamento altamente precisos podem ser obtidos quando se utiliza o

M210 RTK V2 com a Estagcdo Mével DJI D-RTK 2 High-Precision GNSS para o Matrice.

1. Na Vista Camara na aplicagao DJI Pilot, toque em e e e no canto superior direito e depois toque em RTK. Ativar a opgao RTK do drone
e selecionar um tipo de servigo nas definigoes.

2. Consulte a Estagao Movel D-RTK 2 para o guia do utilizador Matrice, para obter informagoes sobre a configuragéo.




Ready to Go (GPS)

- DJI Pilot

= App
Mude o seletor de Ligue o telecomando, o monitor Inicie a aplicagdo
modo de voo para o e odrone. DJI Pilot.
modo mais seguro,
P-Mode.

Antes de decolar, certifique-se de que a barra de status
da aeronave no aplicativo DJI Pilot indique “Ready to Go
(GPS)" ou “Ready 1o Go (Vision)* quando estiver pilotando
em ambientes internos.

& « Depois de o monitor estar ligado, aguarde por uma janela pop-up que pede uma selecgdo de utilizagao do dispositivo USB e, em seguida, selecione “DJI Pilot”

Caso contrério, a aplicagao ndo pode ser ligada ao telecomando,

« Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Consulte a Isencdo de Responsabilidade e as Diretrizes de Seguranca para obter mais

detalhes
Decolagem manual i
ou
Combination Stick Command para ligar/desligar os Joystick esquerdo
motores levantado (lentamente)

para decolar

Pressione e segure para iniciar o procedimento de RTH. Pressione
novamente para cancelar.

& « Quando estao girando, as hélices podem ser perigosas. NAO ligue os
motores em areas estreitas quando houver pessoas proximas.
« Mantenha sempre as maos no controle remoto enquanto o motor ainda
estiver girando.
* Apds o pouso, desligue o quadricoptero antes de desligar o controle remoto.

Pouso manual

Mova (lentamente) a haste

para baixo até tocar o chao.

Segure por alguns segundos

para parar os motores. @

f Para parar os motores a meio

*? do voo, pressione o botao RTH
enquanto puxa simultaneamente
o joystick esquerdo para o canto
interior inferior. Parar os motores a
meio do voo provocaré a queda do
drone. Os motores s6 podem ser
parados em pleno voo quando o
controlador deteta um erro critico.

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto
para a sua prote¢gdo como para a seguranga das pessoas a sua volta.
Consulte a Isencé@o de Responsabilidade e as Diretrizes de Seguranca
para obter mais informagdes.

Zonas GEO

Saiba mais:
http://flysafe.dji.com/no-fly
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Especificacoes

© Aeronave (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensoes

Distancia entre-eixos diagonal
Peso

Peso maximo de decolagem
Carga dtil maxima
Frequéncia de funcionamento
EIRP

Precisao de Planagem (P-mode com GPS)

Precisao de Planagem (D-RTK, M210 RTK V2)
Velocidade Angular Max

Angulo méaximo de inclinagao (suspensao por cardan
descendente dupla/suspensao ascendente simples)

Angulo de inclinagao méax. (Suspensao por cardan
descendente simples)

Velocidade max. de ascensao
Velocidade max. de descida (vertical)

Velocidade méaxima (suspens&o por cardan
descendente dupla/suspensao ascendente simples)

Velocidade max. (Estabilizador Unico para baixo)
Teto maximo de servigo acima do nivel do mar
Resisténcia maxima & velocidade do vento
Tempo maximo de voo (TB55)

Estabilizadores DJI compativeis
Configurages de estabilizador compativeis
Classificagao de Protegao Contra Intrus@ao
GNSS

Temperatura operacional

Controle remoto (GL900A)

Frequéncia de funcionamento

Distancia méxima de transmissao
(desobstruida, sem interferéncias)

EIRP

Fonte de alimentacao
Poténcia de saida (max)
Fonte de alimentagao USB
DJI CrystalSky

Temperatura operacional

Sistema de viséo inferior

Faixa de velocidade

Faixa de altitude

Faixa operacional

Ambiente operacional

Faixa operacional do sensor ultrassénico
Ambiente operacional do sensor ultrassonico

Sistema de viso frontal

Alcance de detecgao de obstaculos
FOV

Ambiente operacional

Sistema de Detecgao Infravermelho voltado para cima
Alcance de detecgao de obstaculos
FOV

Ambiente operacional

Bateria de Voo Inteligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacidade

Tenséo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido (Unico)

Temperatura operacional

Detecgao de temperatura

Poténcia méax. de carga

Carregador (IN2C180)

Tenséo

Poténcia nominal

Ponto de Carregamento (IN2CH)
Tenséo de entrada

Corrente de entrada

M210 V2: Desdobrado, propulsores e trens de aterragem incluidos, 883x886x398 mm
Dobrado, propulsores e trens de aterragem excluidos, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Desdobrado, propulsores e trens de aterragem incluidos, 883x886x427 mm
Dobrado, propulsores e trens de aterragem excluidos, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Aprox. 4,8 kg (com duas baterias TB55); M210 RTK V2: Aprox. 4,91 kg (com duas baterias TB55)
6,14 kg

M210 V2: 1,34 kg; M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2.4 GHz: < 26 dBm %FCC/NCC; <20dBm ECE/M\C); < 20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertical: +0,5m (+1,64 pés) ou +0,1m (0,33 pés, Sistema de visao inferior)
Horizontal: +1,5 m (+4,92 pés) ou +0,3 m (+0,98 pés, Sistema de viséo inferior ativado)

Vertical: +0,1m (+0,33 pés); Horizontal: +0,1m (+0,33 pés)
Inclinagao: 300°/s, Guinada: 120°/s
Modo S: 30°; Modo P: 30° (Sistema de visao dianteira activado: 25°); Modo A: 30°

Modo S: 35°; Modo P: 30° (Sistema de vis&o dianteira activado: 25°); Modo A: 30°

16,4 pés/s (5 m/s)
9,8 pésfs (3 m/s)
Modo S/Modo A: 73,8 km/h (45,9 mi/h); Modo P; 61,2 km/h (38 mi/h)

Modo S/Modo A: 81 km/h (50,3 mi/h); Modo P; 61,2 km/h (38 mifh)

9842 pés (3000 m, com hélices 1760S)

39,4 pés/s (12 m/s)

M210 V2: 34 min (sem carga Util), 24 min (peso de decolagem: 6,14 kg)
M210 RTK V2: 33 min (sem carga Util), 24 min (peso de decolagem 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

Estabilizador unico para baixo, Estabilizadores duplos para baixo, Estabilizador unico para cima
P43

M210 V2: GPS+GLONASS; M210 RTK V2: GPS+GLONASS +Beldou+Galileo

-4° 2 122° F (-20° a 50° C)

2,4000-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC/NCC: 8 km (5 milhas), CE/MIC: 5 km (3,1 milhas), SRRC: 5 km (3,1 milhas)

2.4 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)
5.8 GHz: < 26 dBm (FCC/NCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Extended Intelligent Battery (Modelo: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (sem fornecer energia ao monitor)

1A=52V (max)

DJI CrystalSky 7,85 pol, Resolugao: 2048x1536;

Brilho:”2000 cd/m?; Sistema operacional. Android 5.1; Armazenamento: ROM 128 GB

4° 2 122° F (-20° a50° C)

<32,8 pés/s (10 m/s) na altura de 6,56 pés (2 m)

<328 pés (10 m)

<32,8 pés (10m)

Superficies com padrées claros e com iluminagéo adequada (lux >15)
0,33-16,4 pés (0,1-5m)

Material ndo absorvente, superficies rigidas (um carpete espesso em ambiente interno ird prejudicar o
desempenho)

2,3-98,4 pés (0,7-30 m)
Horizontal: 60°: Vertical: 54°
Superficies com padréo claro e bastante iluminadas (lux >15)

0-16,4 pés (0-5 m)
+5°
Obstaculos grandes, difusos e reflexivos (refletividade >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 68

174,6 Wh

Aprox. 885 g

-4°a122°F (-20° a 50° C)
41°a104°F (5°a40° C)
180W

261V
180W

261V
69A

Baixe a versdo mais recente disponivel em
http:/www.dji.com/matrice-200-series-v2

% Este contetdo esta sujeito a alteragdes sem prévio aviso.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) da DJI™ é uma potente plataforma de drones de nivel industrial,
com agilidade e velocidade de primeira linha, barémetros redundantes, UMI para proporcionar méxima confiabilidade e recursos
de voo inteligente que facilitam a captura de imagens complexas. Os sensores* visuais da aeronave aumentam a precisdo do
Voo estacionario, mesmo voando em ambientes fechados ou quando o sistema de navegagéao global por satélite (GNSS) estiver
indisponivel. O AirSense embutido informa vocé sobre as aeronaves préximas no espago aéreo circundante para garantir a
seguranca. O design da estrutura concede o grau de protegédo contra intrusdao IP43, atendendo a norma global IEC 60529.
Seu design mecanico, juntamente com equipamentos de pouso de rapida liberagao e bragos dobraveis acoplados facilitam
seu transporte, armazenamento e preparo do voo. Osfardis de seguranga, tanto na parte superior quanto na parte inferior da
aeronave, permitem que a aeronave seja identificada a noite ou em condi¢des com baixa luminosidade

O M210 V2/M210 RTK V2 é compativel com muitos dos estabilizadores de conectores DGC2.0 da DJI, suportando um unico
estabilizador superior ou estabilizadores inferiores duplos.* Vem equipado com vérias entradas de expansao para ampliar
suas aplicagdes. O M210 RTK V2 possui um DJI D-RTK™ 2 integrado, que fornece dados de orientagdo mais precisos para
posicionamento.** Um sistema avangado de gerenciamento de poténcia e baterias duplas garantem a fonte de alimentacéo,
aumentando a seguranga do voo. Sem nenhuma carga, o M210 V2 possui um tempo de voo de até 34 minutos com baterias
padrao (TB55), enquanto o M210 RTK V2 possui até 33 minutos de tempo de voo.*

Este manual utiliza 0 M210 RTK V2 e o ZENMUSE™ Z30, bem como estabilizadores X5S, como exemplo para demonstrar a
configuragao.

1. Camera FPV 15. Indicadores de status da

2. Sistema visual frontal aeronave

3. Conector do estabilizador DJI v2.0 16. Suporte de montagem D-RTK**
(DGC2.0) | 17. Antenas D-RTK**

4. Conector do estabilizador DJI v2.0 18. Entrada de carregamento
(DGC2.0) Il estendida (XT30)

5. Botao de desencaixe do estabilizador 19. Interruptor de modo USB

6. Bragos da estrutura 20. Entrada USB

7. Motores 21. Botao de vinculagéo e indicador

8. Hélices 22. Entradas de expanséao

9. LEDs ESC 23. Botéo de remogéo da bateria

10. Antenas de transmisséo 24. Baterias de voo inteligente

11. Trens de pouso 25. Indicadores de nivel da bateria

12. Posigao de montagem do 26. Botéo liga/desliga

Dobrado estabilizador superior 27. Sistema visual inferior
13. Fartis 28. Compartimento de cartdo
14. Sensor por infravermelho superior microSD

*Os sistemas visual e de detecgao por infravermelho s&o afetados pelas condi¢des adjacentes. Leia a Isencéo de Responsabilidade e as Diretrizes de Seguranca
para saber mais.
Os estabilizadores podem ser adquiridos separadamente no site oficial da DJI. Ao usar um Unico estabilizador superior com o M210 V2, é necesséario um
modulo GPS externo conectado através da entrada de expansdo. Consulte o Manual do Usuério para obter mais detalhes sobre entradas de expanséo,

tabil superiores e Jores inferiores.

Observe que o tempo maximo de voo é medido em condigdes ideais de voo. O tempo de voo real pode variar de acordo com o ambiente
NAO desmonte a cobertura da aeronave; caso contrario, ela no sera coberta pela garantia.

**Observe que esta lista de itens se aplica ao M210 RTK V2. Embora semelhante, a aeronave M210 V2 n&o inclui as antenas D-RTK e o suporte de montagem.
Ao usar o M210 RTK V2, dados de posicionamento mais precisos podem ser obtidos utilizando a estagédo mével GNSS de alta precisao DJI D-RTK 2 para a série
Matrice. Se o sinal de transmisséo de dados entre a aeronave e a estacao mével for fraco, recomenda-se usar a tecnologia cinemética pés-processada (PPK).
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Controle remoto Cendence S

O controle remoto CENDENCE™ S conta com a tecnologia OCUSYNC™ 2.0 da DJI para uma distancia de transmissdo maxima
de até 8 km (5 milhas).* Equipado com um monitor CRYSTALSKY™ ultra brilhante de 7,85 polegadas da DJI, oferece exibigao
em HD ao vivo diretamente através do aplicativo integrado DJI Pilot, fornecendo uma experiéncia de voo precisa e responsiva.
A compatibilidade com frequéncia dupla® torna o downlink de video em HD mais estavel. No modo Controle Remoto Duplo, dois
controles remotos controlam a aeronave e a cadmera separadamente, mesmo que os dois estejam a 200 metros (656 pés) de
distancia um do outro.”

O controle remoto funciona com uma Bateria Inteligente WB37, que pode ser totalmente carregada através da entrada de
carregamento em cerca de 2 horas com o carregador padréo, ou através do Carregador com multiplas entradas para Baterias
Inteligentes em aproximadamente 1 hora e 11 minutos. O tempo de execugdo maximo do controle remoto é de aproximadamente
4 horas sem fornecimento de energia para um monitor e com o modo de Controle Remoto Duplo desativado.*

Entrada HDMI

Entrada USB

Compartimento de cartdo microSD

Entrada micro USB

Conector de fone de ouvido

Entrada sensivel a luz

Bot&o liga/desliga

Botao personalizavel (F1)

Bot&o de configuragéao

Botao personalizavel (F2)

11. Bot&o voltar

12. Botéo de liberagéo da bateria

13. Bateria Inteligente WB37

14. Antenas

15. Suporte de montagem do monitor

16. Entrada USB (entrada reservada)

17. Pinosde controle

18. Gancho da correia

19. Botéo de ajuste focal

20. Botao Retorno a Base (RTH)

21. Entrada de carregamento (ESC)

22. Botao Reservar

23. Botao de configuragdo do
obturador

24. Botdo de configuragdo da abertura

25. Botao de configuragdo do ISO

26. Botao de pausa

27. Botao liga/desliga

28. Display do controle remoto

29. Botao de rolagem de
configuragdes da camera

30. Menu de configuragdes do botao
personalizavel

31. Botdes personalizaveis (BA-BH)

32. Equipamento de suporte

©ONDGO A WN =

o

33. Pino esquerdo 40. Entrada micro USB
34. Botéo de rolagem esquerdo 41. Entrada SDI (para saida de
(Inclinagao do estabilizador) video)
35. Interruptor do modo de voo 42. Pino direito
36. Alca 43. Botao direito (giro do
37. Entrada USB estabilizador)
(para conexao de dispositivos 44, Botao AF (autofoco)
moveis) 45. Botéo de gravacao
38. Entrada A de HDMI (para saida  46. Botdo do obturador
de video) 47. Botoes personalizaveis (C1-C4)
39. Entrada CAN Bus (porta de
extensao)

* O controle remoto é capaz de atingir sua distancia maxima de transmissao (FCC) em uma &rea sem obstrugoes e sem interferéncia eletromagnética a uma
altitude de aproximadamente 120 metros. A distancia real maxima de transmisséo pode ser menor que a distancia mencionada acima devido & interferéncia no
ambiente operacional, sendo que o valor real varia de acordo com a intensidade da interferéncia.

Para atender &s regulamentagoes locais, a frequéncia de 5,8 GHz nao esté disponivel em alguns paises e regioes
Para mais informagdes sobre 0 modo de Controle Remoto Duplo, consulte o manual do usuério.
O tempo méaximo de execug&o ¢é estimado em um ambiente de laboratério sem fornecer carga a um dispositivo ou monitor inteligente, apenas para referéncia.
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Como usar o Matrice 210 V2/Matrice 210 RTK V2

1. Baixando o aplicativo DJI Pilot

Os usuérios podem acessar o aplicativo DJI Pilot, integrado no monitor CrystalSky do E E
controle remoto. Usuarios também podem procurar o DJI Pilot na Google Play ou escanear o . H
cédigo QR para baixar o aplicativo em seu dispositivo mével e depois conecta-lo ao controle

remoto.

E 2 A ativagéo pela primeira vez requer sua conta DJI e conexdo com a internet E H
Internet Aplicativo DJI Pilot

& 0 DJI Pilot ¢ compativel com Android 5.0 ou posterior.

2. Como carregar as baterias

* Pressione o botdo de liberacédo e abra a tampa da entrada de carga correspondente.
* Insira a bateria de voo inteligente na entrada de carga para iniciar o carregamento.
¢ Para remover a bateria totalmente carregada, pressione o botéo de liberagao.

Tomada elétrica
1002240V
(50H2/60Hz)

Usando o carregador com multiplas entradas  Tempo de Usando o carregador com
IN2CH, o tempo de carregamento ¢ de  carregamento: 2 miltiplas entradas WCH?, o

aproximadamente horas* tempo de carregamento é de * Carregador fornecido.

TBSS: 2 horas e 24 min (duas baterias)" aproximadamente 1 hora e 11 A bateria deve estar lotalmente carregada

min (uma baterz)- antes do primeiro uso.
@ « Quando o carregamento estiver concluido, as luzes de LED na Bateria de Voo Inteligente (Intelligent Flight Battery) serdo desligadas, e o LED no carregador com
multiplas entradas ficara verde
 Quando o carregamento estiver completo, o display no controle remoto mostrara 100%.
o O carregador com multiplas entradas emitira um sinal quando a bateria estiver totalmente carregada. O alerta pode ser ativado ou desativado alternando o interruptor
abaixo do carregador com miiltiplas entradas.
Instale a bateria na aeronave e ligue-a. Se uma temperatura baixa da bateria for detectada, a bateria sera aquecida automaticamente para manter uma temperatura
entre 16° € 20 °C.
o Cerifique-se de que duas Baterias de Voo Inteligente sejam e imultaneamente para prolongar a vida dtil e melhorar sua experiéncia de voo.

3. Como preparar o controle remoto

Montagem das baterias do monitor e do controle remoto

= Baixo
O monitor CrystalSky e o controle remoto Cendence =
utilizam as mesmas baterias. ad

© Ao

Coloque a bateria no compartimento de bateria e
deslize-a até o fim até ouvir um clique

@ ® Pressione o botao de liberagao da bateria antes de remové-la.
® Pressione o botéo de nivel da bateria uma vez para verificar o nivel
da bateria.

Montagem do monitor ao controle remoto

’/O
Verifique se a Parte B Trave o suporte de Use uma moeda ou a chave
esta destravada. Conecte montagem. de fenda incluida para ajustar
a Parte B a Parte A. o aperto do eixo de inclinagéo.
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Como utilizar o controle remoto

O modo do joystick esta definido para Modo 2 por padrdo. No Modo 2, o pino esquerdo controla a altitude e a orientagéo da
aeronave, enquanto o pino direito controla os movimentos para frente, para trés, para a esquerda e para a direita. Para ajustar
a camera FPV, pressione e segure o botao C2 e gire o botdo de rolagem esquerdo.

Pino esquerdo Pino direito Camera FPV
Para frente
Para cima

T & BV o 73
® — ®
¥ y 3 .

|
Com) ¢ )) A

Virar & esquerda Virar a direita

»

Direita

o)

Esquerda

& o Para obter mais informagdes sobre como conectar e usar o controle remoto, consulte 0 manual do usuério.
« Vocé pode alterar o modo do joystick e personalizar as funges dos botdes C1-C4 e BA-BH no aplicativo DJI Pilot.

4. Como preparar a aeronave

Como desdobrar as antenas D-RTK (somente para M210 RTK V2)

Desdobre as antenas D-RTK e gire o botéo firmemente na direg&o indicada pelo icone de trava &) .

Desdobrando a aeronave

Desdobre o brago da estrutura; em seguida, deslize o bloqueio
até a extremidade do brago da estrutura e gire-o cerca de 90° até
que a linha prateada fique dentro da faixa do icone <=>.
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Montagem das hélices

Hélices sem anéis
prateados devem
ser instaladas
nos motores
desmarcados.

Pressione a hélice
para baixo na placa de
montagem e gire na
diregao da trava (7@ até
ficar firme.

Hélices com anéis
prateados devem
ser instaladas nos
motores com marcas
da mesma cor.

Antes de cada voo, verifique se as
hélices estdo bem presas.

Montagem do estabilizador e da camera

Pressione o botao Alinhe os pontos Gire a trava do Conector do Conector do estabilizador |

de desencaixe do  brancos e estabilizador estabilizador Il

estabilizador para vermelhos e insira para a posigéo Zenmuse XT Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z230
remover a tampa. o estabilizador travada.

Zenmuse Z30 Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Certifique-se de pressionar o botdo de do 20 girar a trava do para remover o estabilizador e a camera. A trava do estabilizador
deve ser girada por completo ao remover a suspens&o para a proxima instalago.

o Al
° 7(;2

- @D  gaixo

Montagem das Baterias de Voo Inteligente

]

Insira duas baterias.

Pressione uma vez para verificar o nivel da bateria.
Pressione novamente e mantenha pressionado até
que as baterias liguem ou desliguem.

oooon

& « Apenas use o compartimento de bateria B ao usar uma bateria para fornecer carga. Neste caso, a aeronave s6 podera ser ligada, mas ndo podera decolar.
« Se, por qualquer motivo, apenas uma bateria estiver disponivel durante o voo, aterrisse a aeronave imediatamente e substitua as baterias o mais rapido possivel,
o Certifique-se de pressionar o botdo de remogzo da bateria ao remové-la.
o Certifique-se de usar as baterias TBSS incluidas. NAO use qualquer outro tipo de bateria.

Configuragédo do médulo RTK (somente para M210 RTK V2)

A aeronave M210 RTK V2 inclui antenas D-RTK. Dados de posicionamento altamente precisos podem ser obtidos ao

usar o M210 RTK V2 com a estacdo moével GNSS de alta precisdo DJI D-RTK 2 para a série Matrice.

1. Na exibicdo da camera no aplicativo DJI Pilot, clique em eee no canto superior direito e depois clique em RTK. Ative
o RTK da aeronave e selecione um tipo de servico nas configuracoes.

2. Consulte o Guia do Usuério da estagdo mével D-RTK 2 para Matrice para obter informagées sobre a configuracdo
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5. Voo

I

DJI Pilot

Aplicativo

[ i

Mude o interruptor Ligue o controle remoto, o Inicie o

do modo de voo monitor e a aeronave. aplicativo DJI
para P-mode, o Pilot.

modo de voo mais

seguro.

Ready to Go (GPS)

Antes de decolar, certifique-se de que a barra de status
da aeronave no aplicativo DJI Pilot indique "Ready to Go
(GPS)" ou "Ready to Go (Vision)’ quando estiver pilotando
em ambientes internos.

@ * Depois que o0 monitor estiver ligado, aguarde uma janela pop-up solicitar uma selecéo de dispositivos USB e selecione “DJI Pilot”. Caso contrério, o aplicativo nao

podera ser conectado ao controle remoto.

* Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Consulte a Isengao de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranca para obter mais detalhes,

Decolagem manual

ou

D SR 7

Use a combinagao do comando dos pinos para  Mova (lentamente) o pino para
ligar/desligar os motores a esquerda para decolar

Mantenha pressionado o botdo para iniciar o procedimento
RTH. Pressione novamente para cancelar.

&  Hlices em movimento podem ser perigosas. NAO ligue os motores em espagos confinados ou
quando houver pessoas proximas.
« Mantenha sempre as méos no controle remoto enquanto o motor estiver girando.
 Apés o pouso, desligue a aeronave antes de desligar o controle remoto.

Aterrissagem manual

Mova lentamente o pino
esquerdo para baixo
até tocar o solo.
Segure por alguns
segundos para parar
os motores.

Para parar os motores em pleno voo,
pressione o botdo RTH ao mesmo tempo
que puxa o pino esquerdo para o canto
intero inferior. A interrupgdo dos motores
em pleno voo causara a queda da
aeronave. O motor pode ser interrompido
em pleno voo apenas quando o controlador
de voo detecta um erro critico.

E importante que vocé compreenda as diretrizes
basicas de voo, tanto para a sua prote¢gdo como para a
seguranca das pessoas a sua volta.

Consulte a Isencao de Responsabilidade e Diretrizes de
Seguranga para obter mais informacoes.
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Especificacoes

* Aeronave (M210 V2/M210 RTK V2)
Dimensées

Distancia diagonal entre eixos
Peso

Peso max. de decolagem
Carga max.

Frequéncia de funcionamento
EIRP

Precis&o do voo estacionario (P-mode com GPS)

Precisao do voo estacionério (D-RTK, M210 RTK V2)
Velocidade angular maxima

Angulo maximo de inclinagéo (estabilizador inferior duplo/
estabilizador superior individual)

Angulo maximo de inclinagao (estabilizador inferior individual)
Velocidade méx. de ascensao

Velocidade méx. de descenséo (vertical)

il inferior duploy

max.
superior individual)
Velocidade méax. (estabilizador inferior unitario)
Altura méax. de servigo acima do nivel do mar
Resisténcia max. ao vento
Duragao méx. de voo (com duas baterias TB55)

Estabilizadores DJI suportados
Configuragées do estabilizador suportadas
Classificag&o da protegéo contra impurezas
GNss

Temperatura de funcionamento

Controle remoto (GL900A)

Frequéncia de funcionamento

Distancia maxima de transmissao

(sem obstrugdes, livre de interferéncias)
EIRP

Fonte de alimentagao
Poténcia de saida (max.)
Fonte de alimentagéo USB
Monitor CrystalSky

Temperatura de funcionamento

Sistema visual inferior

Alcance de velocidade

Faixa de altitude

Faixa de funcionamento

Ambiente operacional

Alcance de operagéo do sensor ultrassénico
Ambiente de operag&o do sensor ultrassénico

Sistema visual frontal

Alcance de detecgado de obstaculos

Fov

Ambiente operacional

Sistema de deteccao por infravermelho ascendente
Alcance de detecgao de obstaculos

Fov

Ambiente operacional

Bateria de voo inteligente (TB55-7660mAh-22.8V)
Capacidade

Tenséo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido (unitério)

Temperatura de funcionamento
Temperatura de carregamento

Poténcia max. de carregamento
Carregador (IN2C180)

Tenséo

Poténcia nominal

Carregador com miiltiplas entradas (IN2CH)
Voltagem de entrada

Corrente de entrada

M210 V2: Desdobrado, hélices e equipamentos de pouso inclusos, 883x886x398 mm
Dobrado, hélices e equipamentos de pouso excluidos, 722x282x242 mm

M210 RTK V2: Desdobrado, hélices e equipamentos de pouso inclusos, 883x886x427 mm
Dobrado, hélices e equipamentos de pouso excluidos, 722x282x242 mm

643 mm

M210 V2: Aprox. 4,8 kg (com duas baterias TB55);

M210 RTK V2: Aprox. 4,91 kg (com duas baterias TB55)

6,14 kg

M210 V2: 1,34 kg; M210 RTK V2: 1,23 kg

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Vertical: + 0,5 m (1,64 pés) ou = 0,1 m (0,33 pés, Sistema de visao inferior)
Horizontal: + 1,5 m (4,92 pés) ou + 0,3 m (0,98 pés) (Sistema visual inferior habilitado)
Vertical: + 0,1 m (0,33 pés); Horizontal: + 0,1 m (0,33 pés)

Inclinagao: 300°/s, Guinada: 120°/s

Modo S: 30°; P-mode: 30° (sistema visual dianteiro habilitado: 25°); modo A: 30°

Modo 8: 35° modo P: 30° (sistema visual dianteiro habilitado: 25°); modo A: 30°
5m/s (16,4 pés/s)
3m/s (9,8 pés/s)

Modo S/Modo A: 73,8 km/h (45,9 mph); P-mode: 61,2 km/h (38 mph)

Modo S/Modo A: 81 kph (50,3 mph); P-mode: 61,2 kph (38 mph)

3000 m (9842 pés) (com hélices 1760S)

12 m/s (39,4 pés/s)

M210 V2: 34 min. (sem cargas), 24 min. (peso de decolagem: 6,14 kg)

M210 RTK V2: 33 min. (sem cargas), 24 min. (peso de decolagem: 6,14 kg)

Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/230

Estabilizador inferior unitério, estabilizadores inferiores duplos, estabilizador superior unitario
P43

M210 V2: GPS + GLONASS; M210 RTK V2: GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo

-20a 50 °C (-4°a 122 °F)

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

NCC/FCC: 8 km (5 mi); CE/MIC: 5 km (3,1 mi); SRRC: 5 km (3,1 mi)

2,4 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 20 dBm (CE/MIC); < 20 dBm (SRRC)

5,8 GHz: < 26 dBm (NCC/FCC); < 14 dBm (CE); < 26 dBm (SRRC)

Bateria Inteligente estendida (Modelo: WB37-4920mAh-7.6V)

13 W (sem fornecer energia ao monitor)

1A=52V (max.)

DJI CrystalSky 7,85 polegadas, Resolugao: 2048x1536;

Brilho: 2000 cd/m?; Sistema operacional: Android 5.1; Armazenamento: ROM 128GB
20250 °C (-4° a 122 °F)

<10 m/s (32,8 pés/s) a uma altura de 2 m (6,56 pés)

<10 m (32,8 pés)

<10 m (32,8 pés)

Superficies com padroes claros e iluminagéo adequada (>15 Iux)

0,1a5m (0,33 a 16,4 pés)

Material n&o absorvente, superficies rigidas (carpetes grossos em ambientes fechados podem
reduzir o desempenho)

0,7ma30m (2,3 a98,4 pés)
Horizontal: 60°; Vertical: 54°
Superficies com padrées claros e iluminagéo adequada (>15 Iux)

0Oa5m(0a 16,4 pés)
+5°
Obstaculos largos, difusos e reflexivos (reflexividade >10%)

7660 mAh

228V

LiPo 6S

174,6 Wh

Aprox. 885 g

-20a 50 °C (-4°a 122 °F)
5a40°C

180 W

26,1V
180w

26,1V
69A

MATRICE e DJI sdo marcas registradas da DJI.
Copyright © 2019 DJI Todos os direitos reservados.

Baixe a versdo mais recente disponivel em
http://www.dji.com/matrice-200-series-v2

Impresso na China.
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Matrice 210 V2 / Matrice 210 RTK V2

MATRICE™ 210 V2/Matrice 210 RTK V2 (M210 V2/M210 RTK V2) ot DJI™ - 370 npombiwneHHas nonetHas nnardopma, obnagatowas
NPEBOCXOMHOM MaHEBPEHHOCTBIO 11 CKOPOCTBIO. [JONOHUTE bHbIE 6apOMETPLI 1 Moy IMU rapaHTVpyioT MaKCUManbHYlo HaneXkHOCTb, a
HOBblE UHTENNEKTyasIbHble NONETHbIE myHKLU/IM nossonsioT 6e3 ﬂposﬂEM BbINOJSIHATE CIOXKHYIO CBHEMKY. B\/IﬂeO,D.aTHVIKMX JetatesibHOro annapara
CHOCOﬁCTEyIOT MOBbILLEHHOW TOYHOCTW Noneta npu 3aBUCaHMM B BO3Ayxe B NOMELLUEHUSX WK B 30HaX, rae HefoCTyneH CurHan CnyTHUKOBbLIX
CUCTEM MO3MLMOHMPOBaHWS. BCTPOEHHBIN Moayb AirSense MHGOPMUPYET Bac 06 OKPYXatoLLem BO3/YyLUHOM NPOCTPaHCTBE A1s 06ecrnedeHuns
6esonacHocTu. MNnatdopma ApoHa obnafaeT CTeneHbio 3almTbl 060104kKn IP43, cOOTBETCTBYIOLLEN MexayHapoaHOMY cTaHaapTy |[EC 60529.
MexaHu4eckas KOHCTPYKLMS Hapsiy C BbICTPOCHEMHBIM MOCAfOYHbBIM LIACCH U PACKaAbIBAIOLLVMICS fy4amii YNPOLLAET TPaHCMOPTUPOBKY,
XpaHeH1e 1 NOArOTOBKY K MOSETy. CurHasibHbie OrHU BEPXHEN W HVXKHEN YaCTV NeTaTesIbHoro annapara rnossossioT PasrisfeTb ero HOYblo 1 B
YCIOBUSX CNaboi OCBELIEHHOCTV.

M210 V2/M210 RTK V2 coBmecTiM co MHorvimn kamepamu DJI ¢ pasbemom DGC2.0; Takke BO3MOXHO MOAK/IIOYEHNE OfHOW BEPXHE 1
[ABYX HWKHWX Kamep*. AnnapaTt 060opyfoBaH 60bWUM KOJMHYECTBOM MOPTOB PACLUMPEHNS AN PasnnyHbIX NpuMeHernin. B M210 RTK V2
ecTb BCTPoeHHbIi D-RTK™ 2 ot DJI, KoTopbit o6ecrneqnsaeTt 6onee ToUHbIE AaHHbIE MO3MLMOHMPOBaHMS ™. YCOBEPLUEHCTBOBaHHas crcTeMa
pacnpefeneHns NuTaHns 1 Asa akkyMynsTopa nosbilatoT 6e30nacHoCTb noneTos. Bpems noneta M210 V2 6e3 nonesHom Harpysku CoCcTaBnseT
[0 34 MVHYT CO CTaHAaPTHbIMY akkymynsitopamu (TB55), a M210 RTK V2 - go 33 MuHyT*.

B faHHOM pPyKOBOACTBE B Ka4eCTBE NpUMepa AEMOHCTPaLMM YCTaHOBKY cnonbayeTtes M210 RTK V2 n kamepbl ZENMUSE™ Z30 u X5S.

1. KypcoBas kamepa 17. AHTeHHbI D-RTK**

2. Cvictema nepeaHero o63opa 18. PaCLUMpeHHbIA NOPT NUTaHUs

3. Pagbem ans kamepsl DJI v2.0 (DGC2.0) | XT30

4. Pagbem ans kamepsl DJI v2.0 (DGC2.0) I 19. Mepeknoyatens pexxviva USB

5. KHonka oTcoeanHeHns ctabunmsaropa 20. Mopt USB

6. Jlyun 21. KHonka 1 nHpaukatop

7. OnekTpopsvrateni COMPSHKEHNS

8. Mponenneps! 22. MopTbl pacLLMpeHiis

9. CeeToavoaHbIe VHAVKATOPbI AIEKTPOHHBIX 23, KHOMKa 13B/eyeHns
perynsTopos xoga aKkymyisTopa

10. AHTEHHbI Nepefiain 24. Akkymynsitopel Intelligent

11. Mocapo4Hoe waccu Flight Battery

12. MecTo KpenneHus BepxHero 25. VIHavKaTopbl YpOBHS 3apsifa

cTabunnsatopa aKKymynsTopa

13. CurHasibHble orHm 26. KHorka nutaHns

14. BepxHuin vH(pakpacHbIi AaT4mk 27. Cvictema HvkHero o63opa

15. VIHOnKaTopbl COCTOSHMS ApOHa 28. Pazbem ans kapTbl namsati

16. MOHTa)KHbI KpoHLUTeH D-RTK** microSD

* Pabora cricTem 0630pa v UH(paKpacHbIX [JaTHMKOB 3aBUCUT OT YCIOBUI OKPYXKaloLLen cpefbl. [1ns nony4eHns 4oNOMHUTENBHOM NHEopMaL 03HaKOMBTECH C
3asiBsIeHVieM 06 OTKa3e OT OTBETCTBEHHOCTY 11 PYKOBOACTBOM MO TEXHVKE Ge30MacHoCTU.
Kamepbl MOXHO MPro6pecTn OTAENLHO Ha oduumansHom caiite DJI. Mpu 1cnonbsosaHni oaHoO BepxHelt kamepsl ¢ M210 V2 HeoBxoaumM BHELWHWI Moayib
GPS, noak/toHeHHbIN Yepes NopT pacLumpeHiisi. OBpaTUTECh K PYKOBOACTBY MOMb30BATENS AN MOSYHEHUS AOMONHNTENbHBIX CBEAEHWI O NOPTax PACLUMPEHUs a
TaKKE O BEPXHIX 11 HXKHUX Kamepax.
OBpaTUTE BHIMAHIE, HTO MAKCHMAIBHOE BPEMS MOMIETa UBMEPEHO NP MEATHBIX YCIIOBUSX NoNeTa. MakTHECKOE BPEMS 3aBUCHT OT YCIIOBUI Ha MecTe
BAMPELLIAETCH pasbupaTb Kopnyc netaresibHoro annapara. HesbinosHeHre 3Toro TpeboBaHus BeeT K aHHYIMPOBaHIIO rapaHTun.

**O6paTnTe BHUMaHVe, YTO 3TOT CMMCOK KOMMOHEHTOB npuMerM k M210 RTK V2. B komnnekT ¢ netatenbHbiM annapatom M210 V2 He BxoaaT aHTeHHbl D-RTK 1
MOHT&XHbIN KPOHLLTEHH.
M210 RTK V2 nossonsieT nobutsca 601ee TOUYHbIX AaHHbIX NO3VLMOHMPOBaHWS Bnarofaps MOBUIBHOM CTaHLMW 1151 BLICOKOTOYHOM CMYTHVKOBON CUCTEMbI
noauumnoHupoanus D-RTK 2 ot DJI ana Matrice. Ecnu curtan nepepayn AaHHbIX MeXAay fneTatenbHbiM annapaTtom U MOBUNLHOM cTaHuuern cnabbii,
PEKOMEHAYETCS CMOSb30BaTL KUHEMAaTUHecKVe AaHHble, NpoLueame obpaboTky (PPK)
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MynbT AucTaHUMOHHOro ynpasneHuAa Cendence S

MyneT AncTaHumoHHoro ynpasneHus CENDENCE™ S ocHaleH TexHonorvern OCUSYNC™ 2.0 ot DJI anist obecnedeHmnsi MakCyMasibHOM AanbHOCTH
nepefayn curHana: fo 8 km*. OH obopyaoBaH 7,85-A10MMOBbIM YbTpaspkiM MoHuTopoM CRYSTALSKY™ ot DJI u oTobparkaeT naobpaeHne
HD-ka4ecTBa B peaslbHOM BPEMEHN Yepes3 BCTPOeHHOe npunoxenne DJI Pilot Ans TOUHOro 1 GeICTPOro ynpasneHus nonetoM. MNoagaepxkka asyx
yacToT* obecneunBaeT 6onee CTabubHbIN HUCXOASLLMIA kaHan Buaeonepeaqn B HD-pexvive. B pexxume NoaKIoHeHrs ABYX MyNbTOB MOXHO
YNPaBSTh KAMEPON 1 NlETaTeNbHbIM annapaToM Mo OTAENBHOCTY, AaXKe EC/M OHW HAXOASTCS Ha paccTosHMM 200 M apyr oT apyra.”

MynbT AUCTAHLMOHHOIO ynpasfieHns paboTaeT Ha akkymynstope Intelligent Battery WB37, KOTOPbIi MOXET GbITb MOMHOCTBIO 3apshKEH Yepes NnopT
3apsAKI C MOMOLLBIO CTAHAAPTHOMO 3aPSIAHONO YCTPOMCTBA MPUMEPHO 3a 2 Yaca U 3apsiiHOrO KOHLIEHTpaTopa akkymyssTopa Intelligent Battery
3a 1 4ac 11 MuHYT. MakcumanbHoe Bpemst paboTbl Ny/ibTa ynpasfieHnsl COCTaBNSET OKOJIO 4 4acos™*.

MopTt HDMI

Mopt USB

Pasbem ans kapTbl namsT microSD
MopT Micro USB

Pazbem N5 HayLUHVKOB
CBETO4YYBCTBUTESBbHbI NOPT

KHonka nuTaHmns

. Hactpavsaemas kHonka (F1)

KHomka HacTpoikun

10. Hactpaunsaemas kHorka (F2)

11. KHonka Hazag

12. KHOMKa oTCoeanHeHNs akkymMynsTopa
13. Akkymynstop Intelligent Battery WB37
14. AHTEHHbI

15. KpOHLUTEH Ana MoH1Topa

16. MopT USB (MpefycMOTpeHHbIi nopT)
17. [xocTnkin

18. KpIiovok 419 KpenieHns pemHst

19. Pyuka perynmposku chokyca

20. KHonka sosspata fjomoi (RTH)

21. Pagbem nuTaHus

22. KHorka pesepsa

23. KHorka HacTpoWkK 3aTeopa

24. KHoMKa HacTponku anadparmb!

25. KHorka HacTponku ISO

26. KHorka nayabl

27. KHonka nutaHns

28. Ovcnneit nynbTa AUCTAHUMIOHHOMO YNpasneHus
29. Konecuko HaCTpoeKk kamepbl

30. MeHIo HaCTPOEK HaCTPanBAEMO KHOMKM
31. HacTtpaviBaemble kHonku (BA-BH)

32. Onopa

33. JleBbilt pbivar

34. JleBoe KONECUKO (HaKNOH cTabunmsatopa)

OCONDOVH N~

35. Mepeksioyatens PeXMMOB noseTa 41. MopT SDI (ans BbIBOAA BIAEO)

36. Pyyka pns neperoca 42. MNpaBbii pbivar

37. Mopt USB 43. Mpasoe KoNecuKo (MoBopoT
(Anst NoaKMoYeHUs MOBUNBHOO crabunuzatopa)
yCTpoiiCcTBa) 44. Krorka AF (aBTOhOKYCUPOBKa)

38. MNopT HDMI A (ans BbiBOAA BMAEO) 45. KHorka 3anucwt

39. MopT wuHbl CAN (nopT ¢ 46. KHorka crnycka 3atsopa
pacLUMpPEHHbIMN BO3MOXHOCTAMM) 47. HactpaviBaeMble kKHonku (C1-C4)

40. MopTt Micro USB

* MyNbT AUCTAHUMOHHOTO YNPABEHUs MOXET paboTaTh C MaKCUMABHOW [anbHOCTLIO nepeaadn curiana (FCC) Ha oTKPLITOM NPocTpaHcTee 6e3
ANIEKTPOMATHUTHBIX NOMEX NPV BbICOTE NofieTa 0kono 120 MeTPoB. DaKTUHecKast MaKC/MasHast AaNsHOCTb NEPEfjaUi CUrHaNA MOXET GbiTb MEHbLUE YKa3aHHOTO
BbILLE PACCTOSHIIS 13-3a MOMeX B PaGouelt cpefe, a (hakTHeckoe aHadeHe GyaeT KoneBaTbest B 3aBUCUMOCTY OT CUTIbl MOMEX.

B COOTBETCTBIM C MECTHBIMY HOPMATVIBHO-MPABOBLIMI aKTaMu pabodast 4acToTa 5,8 ML HeAOCTYMHA B HEKOTOPBIX CTPaHAX.
MoapoGHyio MHPOPMALIMIO O PeXIME PAGOTbI C ABYMSI My/IbTaMM AVICTAHLMOHHOMO YPAB/IEHNSt CM. B PYKOBOZCTBE r0/16308aTesst
MakcymansHoe Bpems paboTbl OLEHVBAETCS B NaBOPaTOPHbIX YCNOBUSIX 683 MUTaHUS MHTENNEKTYaNbHOrO YCTPOMCTBA WV MOHUTOPA, TOSIbKO AJ1S CNPaBKu.
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Ucnonb3oBaHue Matrice 210 V2/ Matrice 210 RTK V2

1

. 3arpyska npunoxxenuna DJI Pilot

MonbaosBateny MOryT NoNy4nTb JOCTYN K NpunoxeHnio DJI Pilot, BCTpOEHHOMY B MOHUTOP MysbTa E E
ynpasneHns CrystalSky. OTO NPUIOXKEHME TakxKe MOXHO 3arpyanTb Ha MOGW/ILHOE YCTPOVCTBO Yepes .
Google Play Store nnu oTckaHMpoBas npuBeAeHHbIV Hke QR-Kkof. 3aTem MOBWIbHOE YCTPOMCTBO - .m- .
HEOBXOVIMO MOAKIMIOUUTL K MyNbTY YNPaBEHS.

@) L1791 MePBILHON aKTUBALM MOTPEGYETO yweTHas 3anvcs DJI v MoaKTIoerue K cetu UkTeprer

Internet

/AN DUl Piot nozaepwrezer Android 5.0 unw Gonee rosge sepon Mpunoxerie DJI Pilot

. 3apAagka akKyMyJ/IATOpoB

® HaxKmuTe KHOMKY OTCOEAVHEHNS 1 OTKPOITE KPbILLIKY COOTBETCTBYIOLLErO NopTa As1st 3apsiakV.
* YTo6bl HAYaTb 3apsaKy, ycTaHoBuTe akkymynatop Intelligent Flight Battery B nopt ans sapsigku.
* 06s3aTeNbHO HAKMITE KHOMKY OTCOEAMHEHMS MOSTHOCTLIO 3aPSHKEHHIOrO akkyMy/ISTOpa Nepef, ero CHATHEM.

Poserka
aneKTpoceTH
100~240 B
(50 /60 )

TPV UCMONB30BaHMY 3APSIAHOTO KOHLEHTPATOPA Bpews sapsiakit MPY MCNONB30BAHAN 3aPAAHOTO

IN2CH Bpewms 3apspki COCTABNSIET MPUMEPHO 2vaca” KoHueHTpaTopa WCH2 epems

TBS5: 2 4ac 24 MAHYT (a8a akkyMynsTopa)” 3apsAKK cocTaBnseT okono 1 vaca * 3apsiaHoe YCTPOVICTEO U3 KOMIIeKTa,

11 MiHyT (O aKkMYASTOD)* TlepeA NepBbIM UCTIONbI0BaHIEM BKKYMYIIATOP

HEOBXOAVIMO BASAUT NIOTHOCTHIO.

& * MNpy 3aBepLeHUM 3aPSAKN CBETOAMOAHBIE MHAMKATOPS! Ha akkymynsTope Intelligent Flight Battery Bikniouatcs, a CBETOAMOAHBI UHANKATOP Ha 3aPAAHOM
KOHUEHTPATOPE BYAET HENPEPLIBHO FOPETb 3EMIEHBIM.

[Py 3aBEPLLIGHIY 3APAKIA AVCINEN HA NyNsTE AVCTAHLMOHHOTO YIPaBAEHIS NoKaxeT 100%.

3apsaHLIil KOHLEHTPATOP WSAACT NPeAYNPEXARIOLLM 3BYKOBON CUTHAN, KOFAa 6yaet n sapsxeH. Mpeayr

BKIIOUMT UM OTKIIOMUTE C NOMOLLSIO NEPEKSTIOHATENS N[, KOHLEHTPATOPOM.

YGTaHOBUTE akKyMyNSTOp B NleTaTenbHbI annapaT v BKIOUUTE APOH. ECAM TeMnepaTypa akKyMySISTOpa HUaKasi, OH aBTOMATUMECKM HAUHET HArpeBaThesi 40

+16°C...+20°C.

. " iire o6a opa Intelligent Flight Batteries oAHOBPeMeHHO Ans AOAOro CPOKa Gy Gbl 1 XOPOLLErO Ka4ecTea nonera.

i CUrHan MoXHo

MoproToBka nynbta AUCTaHUMOHHOIO yrnpaBJ/ieHUA K pa60Te

KpenneHve akkyMynATOPOB MOHUTOPA W NynbTa
AVNCTaHUMOHHOrO ynpasneHna

MonuTop CrystalSky u nynbT JUCTAHUMOHHOrO ynpasneHus
Cendence S 1CMonb3yloT 0AUHAKOBbIE aKKyMYISTOPbI.
MoMecTuTE akkyMynisiTop B CrieuvansHoe yriybnexue, satem
NepemMecTyTe ero Ao Wenyka.

> © Bucomn

& + OBAGATENHO HAXKMUTE KHOMKY OTCOBAMHEHIS BKKYMYIRTOPA MBPE Bro CHTVEM
o HawUTe KHOMKY Ha BKKYMYIRTOPE OfIH Pas, HTOB! MPOBEPUT YPOBEH Br0 apAAA.

YcTaHoBKa MOHUTOPA Ha Ny/NbTe AUCTAHLIMOHHOIO YrpaBfieHnA = o=

8oL 19
Y6epyTecs, YTO KOMMOHEHT B Badvikeupyiite cnonsb3yiite MOHeTY unu °® Oo
pasbnokmposaH. [oACOeANHUTE  KPOHLLITEIH. OTBEPTKY B KOMMEKTE, YTOOb! \g/
KOMMOHEHT B K KOMMOHEHTY A. OTPEry/IMpoBaTh MNIOTHOCTL

3aTSKKM OCU HaK/oHa.



YnpaeneHve nynbToM AUCTAHLUMOHHOIO ynpasieHna

Pexum 2 ABNSeTcs PeXUMOM [PKOVCTUKOB MO yMOMHaHWio. B pexxuMe 2 NeBbi [PKONCTUK UCMIONb3YeTCs AN YNPaBAeHs BbICOTON 1
MOBOPOTOM [IPOHa, MPaBkI — ANS YNPABNEHNS ABIKEHNEM Brieper, Ha3af, B/Ieso v Bpaso. [N Pery/ipoBKy KyPCOBOM Kameps! HXXMUTE 1

YAEPKMBAITE KHOMKyY C2 11 NOBEPHUTE SIBBOE KOSIECUKO.

J1eBbIN I)KONCTUK

o) (

Mosopor Haneso

MpaBbIin [KONCTUK

>

.

Mosopor Hanpaso Brpaso

¥

« TOAPOGHYIO VHBOPMALIIO O MOAKTIOHEHUN U UCTIONE30BAHAN MyToTa HHOTO YT om.s
 Bol MOXET® MGMEHYTE DXV JPKOICTUKOB 1 HACTPOMTE (hyHKuM Kromok C1-C4 v BA-BH & mpunoxerwm DI Pilot

A

Kypcosasi kamepa

nonb3osatess

4. NMoprotoBKa ApoHa

PacknappiBaHue aHTeHH D-RTK (Tonbko ana M210 RTK V2)

PaasioxiTe aHTeHHs! D-RTK, 3aTeM 3aTsHUTe Pyuky B HAMPaBEHIN, YKA3aHHOM Ha 3HauKe 3amka B .

PacknagpiBaHve apoHa

PaznoxwTe nyy, nepeasrHbTe (KCATop K KOHLY fly4a 1 3aTem MoBepH1Te
ero npumepHo Ha 90° Takum 06pa3oM, YToGbl cepebpsHas NuHNs
Haxoaunack B npefenax 3Hadka <=>.

s
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YcTaHoBka nponennepos

Mponennepbl 6e3
CepeBpCTLIX Koslel
HEOBXOAVIMO YCTaHOBITL
Ha fiBuratenv 6es
MapK1POBKIA.

YcraHoBka cTabunusaTtopa u kamepbl

T, )

HaxxmuTe Ha KHOMKy CoeanHuTte Mepeseavte ukcaTop
OTCOEAVHEHS 6enble 1 KpacHble crabunuzatopa
CTaﬁmnmsaTopa‘ TOYKM M BCTaBbTE B NONOXEeHVEe

YTOBbI CHATL crabunuaatop BGIOKNPOBKM.

KPbILLIKY.

Mpwkm1Te Nponensiep k
MOHTaXHO NNacTuHe n
NOBEPHUTE B HaNpaB/eHM,
0603HAYEHHOM 3HAUKOM
6rok1poBkY (A A0
rkcaumm.

Mponennepsbl ¢
cepebpycTbIMN
KosbLamn
HeobxoaMMo
YCTaHOBUTb Ha
[iBUraTenn ¢ MeTkamm
TaKoro e LgeTa.

Teper KaXAbIM MOETOM MPOBEpsiiTe
HBAEXHOCTS KPEN/IBHIS MPOMIEIEPOB.

Pasbem ctabunuaatopa |l Pasbem cTabunuaatopa |
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT2/Z30
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2

Zenmuse XT
Zenmuse Z30

MNPy cHsTAN duKcaTop cTabunusaropa

HaXMUTe KHOMKY OTCOBAVIHEHIR CTABMAMIATOPA, MOBOPAYMBAR ro
HEOBXORUMO MOBEPHYT A0 YTIOPE AR YTPOLLIGHYA MOCAAYIOLLH YCTAHOBKI

YcraHoska akkymynatopos Intelligent Flight Battery

BcTaBbTe 8a akkyMysisTopa.

Havkmm1Te oanH pa3 4151 NPOBEPKM YPOBHS 3apsia akkyMyNisTopa.
HapkmuTe CHOBA 11 yiEpVIBAVATE, NOKA aKKYMYJISTTOPbI HE BKIIOYATCS
WM HE BbIKITIoHaTCS.

. IS CHSITIAS)

VI Kamepe!.

|

l—

° i(;):

i

000

@

(&)

Hoaratn

Vi annapar Moxer

&  VICTION53yiiTe aKikyMyATOPHbIA OTCEK B TOMBKO €CAM AR MOAAHM MATAHIS
BKINIOMATECS, HO HE MOXET B3NIETATb.

p. B 3TOM Cryae

 ECIM N0 KaKOW-/IMBO Myt B0 BPEMS M0MeTa CTan PaoTaTs TOLKO OMMH
 OBA3ATELHO HAXKMUTE KHOMKY OTCOBAVHEHYS BKKYMYNIATOPA NEPEA Ero CHATAEM

°

nocagute i aNNapaT 1 3aMeHITE aKKyMyNSTOPS!

 VICnonkayiiTe TONLKO BXOAALLIME B KOMMIEKT akKyMYNIATOPb! TB55. HE UCrIoNbayiiTe akkyMyNTOPs! APYroro Tvna,

HacTtpoiika RTK-moayna (Tonbko ana M210 RTK V2)

B Habop ¢ netartenbHbiM annapatom M210 RTK V2 BxogsaT aHTeHHbl D-RTK. BblcokoTO4HbIE AaHHble MO3ULMOHMPOBAHUA MOTYT ObiTb
nonydeHbl Npu ucnonbdosaHn M210 RTK V2 ¢ MoBynbHOM CTaHLMeln 415t BbICOKOTOYHOM CMyTHUKOBOWM CUCTEMbI NO3WLvoHpoBaHus D-RTK

2 ot DJI gns Matrice.

1. B MeHio B1ga ¢ kamepebl (Camera View) B npunoxetiin DJI Pilot HaxXM1Te o @ @ B MpaBom BepxHeMm yrity, a 3atem Haxxmute RTK. Bknounte

RTK netatensHoro annapata v BbIGepUTe TUM Cepaurca B HaCTPOMKaX.

2. OBpatnTech K PyKOBOACTBY NOMb30BaTeNs MOGUIbHON cTaHumn D-RTK 2 ans Matrice ans nonydeHust HchopmaLmmn o HacTpomkax.



5. Monet

MpunoxeHue

DJI Pilot

[@ 1o

MepexnioqnTe BKJIOUMTE MyNbT YrpaBneHms), Banyctute
pexvm noneta B MOHWTOP 1 NIeTaTeNbHbIV annapar. npunoxexve DJI
camblit 6e30nacHbiit Pilot.

pexum P.

Ready to Go (GPS)

Tepea MoneTom yGeAuTECh, MTO UHANKATOP COCTORHIS
Apota & npunoxerun DJI Pilot nokassisaet Ready to Go
(GPS) (MoneT paspeLien (paBoTaeT CICTEMa CYTHIKOBOM
HasuraLym)) unn Ready to Go (Vision) (Monet paspetuext
(paboraeT cucTema 0630pa)) NPyt MOETe & MoMeLLeHIM.

& « Tocre BKIOUEHIS MOHITOPA AOKAVTECH MOSIBNEHISA BCMIBAIOLLErO OkHa C BbIGOPOM USB-ycTpoiicTea, 3atem BbiGepute «DJI Pilots. B npotveHom cry4ae

MIDUNOXEHUE HEBOMOXHO BYAET MOAKIIONHTS K YTy YPABGHNS:

* [Mepepq B3NETOM BCEraa yCTaHaB/MBaTe NOAXOASLLYIO BbICOTY 1S BO3BPATa AOMOWA. [Ns NONYYeHUs [AONOSHUTENbHOM NHGOPMaLMK 06paTUTech K OTKasy oT

ocT 1 110 TexHMKe

Habop BbICOTbI B py4HOM pexxume

iy
&

D SR 7

KomaHaa ynpasneHnst HECKOMbKUMU [KOMCTUKaMK A5t MnaBHO CABUHLTE NEBLIN
BK/IOHEHIS/BLIKIIOHEHIS BNEKTPOABMraTenein [IDKOICTUK BBEPX
)15 B3neTa

Bo3spaT B AOMALLHIOI0 TOYKY (C MOMOLLBIO NyNbTa
AvcTaHumoHHoro ynpaenenus) (Return-to-Home (RC))

HavkmuTe v yaepxisaiite, HTOGbI 3aryCTVTL BOSBPALLEHIE DOHA. HaxmuTe elie
pas, YTo6bl OTMEHWTS.

& * Bpatyatoumecs nponennepsi MOryT NpeacTasnsTe onacHocTs. HE Bkniouaiite
BIEKTPOABNIATE M B OrPaHUHEHHOM MPOCTPAHCTBE MW B HEMOCPEACTBEHHO 6/30cTY

OT nopen.

* He BbinyckaiTe nynbT AVCTAHUMOHHOMO YNPaBIeHNs U3 PyK, NOKa SMEKTPOABUraTeni
paborator.

* Mocne nocapkn cHavana BbiKAYNTE AOPOH, a 3atemMm NynbT AUCTaHUMOHHOro
yrpaBneHns.

[ins obecneveHusi cBoei 6e30MacHOCTN 1 6e30MacHOCTI OKPYKAIOLLMX
BaKHO MOHUMATb OCHOBHbIE MPVIHLWATbI rosTeTa.

[ns nony-eHns AONONHUTENLHON MHOPMaLWM 06paTUTECh K OTKady OT
OTBETCTBEHHOCTM 1 PYKOBOACTBY MO TEXHVKE 6e30MacHoCTM

Mocapka B py4HOM pexxume

CwmelLLiaiTe NeBblii KONCTUK

BHU3 (NNaBHO), NOKa APOH He

KOCHETCS! MOBEPXHOCTA.

[N BbIKMIOYEHVS ABVraTenei

YAEPXVBANTE [PKONCTUK B

TEHEHINE HECKOMBKIX CEKYHL @

[ns BbIKNOYEHUs fBuraTeneil BO Bpems

*)  noneta HaXXMTE KHOMKY BO3BPaTa AOMOi
(RTH), onHoBpemeHHO NepemMelias
NEBbIV [DKOVCTUK B HVXKHUIA BHYTPEHHWIA
yron. Beikniouyexne asuratenenn Bo
BpEMs fofeTa MoXeT MPUBecTH K
KPYWEHVIO JIeTaTesbHoro annapara. 1o
MOXHO CAENaTb TONBKO €C/M NONETHbIA
KOHTPOSIE OBHAPYXKMBAET KPUTAHECKYIO
OLLMBKY.

e030HbI

MoppoGHee:
http:/fflysafe.dji.com/no-fly
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TexHu4yeckue XapaKTepucTtuku

.

TetatensHyii annapat (M210 V2M210 RTK V2)
Paawmeps!

[varoransHsii pasmep
Macca

MaxcymansHas BaneTHas Macca

Maxkc. nonesHas Harpyaka

[ManasoH paBosix YacTor

MoOLLHOGTE NepefaT ika

TOUHOGTL NOSULYOHMPOBaHVS! (pexiM P ¢ GPS)

TouHoCTs nosuLyoHmMposarye (D-RTK, M210 RTK V2)
Makc. yrnosasi CKopocTb

MaKc. yron HakioHa (1Be HIDKHIX KaMepbifomHa
BOpXHSS Kamepa)

MaKc. Yron HakioHa (OfiHa HIDKHSis Kamepa)
MaxciMankHasi CKopoCTs HABoPa BLICOTS!
MaKCManHasi CKOPOGT GHKEHIS: (11O BepTUKaNM)
MaKc. GKOPOGTS (71B& H/DKHIX Kanepbl/oiHa BepxHSs
Kanepa)

MaKcManbHas CKOPOGTb (ORMHOMHBIVE HIDKHIV
crabunuzarop)

MakcymansHasi BeiCoTa rosieTa Hajy ypoBHemM Mopst
MaKc. ConpoTVBeH/e BETDY
Maxc. pems noneta (TBS5)

Moanepxvieaemble cTadunmaarops DJI
MOAAEPVIBaEMbIE KOH(UTYPALMN CTAGNM3ATOPOB
CreneHb 3aLLWTbI 060M104KN

CryTHKOBbIE GUCTEMI MOSMLMOHYPOBAHIS
[anasoH paGoix Temreparyp

MynbT ANCTAHUMOHHOTO yrpaenenuA (GLI00A)
[ManasoH paBosix YacTor

MaKc. BAneHOCTS Nepepa“it curHana
(oW OTCYTCTBYM MPEMATCTRMI 1 MoMeEX)

MoLLHOCTb nepepaT1ka
VicTosHMK nuTarins
BbIXOHES MOLLHOCTb (MaKe.)
VicTouHuk nutanns USB

DJI CrystalSky

[vanasoH pabounx Temneparyp

CucTema HKHero o63opa

Maxe. ckopocTs

[vanasoH BbICOTs!

PaBouwii AvanasoH

Pabouas cpepa

PaBoMi AManasoH YNbTPasByKOBOrO AATHMAKA
PaGodan cpefa ysTPasByKoBOrO AT KA

CucTema nepefHero 063opa

[lvanasoH oBHapyKeHVs MpensTCTBIA

Yron o6sopa

PaGodas cpepa

CuCTeMa BEPXHYX UHIDPAKPACHBIX AATYNKOB

M210 V2: B passepHyToM B1ae, BKITI04as MPOMeNieps! 1 Wacci, 833x886x398 M

B CTIOKEHHOM BUAE, VICKTIO|as MpOrlennepbi 1 Luacc 722x282x242 M

M210 RTK V2: B passepHyTOM B1Ae, BKII0Has MPOMenieps! 1 wacci, 833x886x427 M
B CIIOKEHHOM B, VICKIIO|as MpOrlennephi 1 Lacc 722x282x242 M

643 it

M210 V2; npyibin. 4.8 kr (co aeyws arymynsmopama TB55); M210 RTK V2: mpubn. 491 kr (c ABywA akkymynatopav TB55)

614k
M210 V2: 1,34 kr; M210 RTK V2: 1,23 kr

2,4000-2,4835 Ty

2,41Tuy: < 26 M (FCCINCC); < 20 M (CE); < 20 M (SRRC)

Mo sepTvikany: £0.5 M (+1,64 yra) w1 £0,1 M (£0,33 (hyTa, CHCTEMA HIDKHENO OB30Pa BKTIOHEHa)

10 ropuaoHTany: +1.5 v (4,92 chyra) W 0,3 M (0,98 hyTa, CHICTEMa HIKHEro 0630pa BKIToveHa)

Mo sepvkan: =0,1 m (+0,33 dhyTa); no ropusortan: +0,1 m (+0,33 dyra)
OTHocuTeNbHO MonepeqHoit ocv: 300°/c, nosopoT: 150°/c
Pexuim S: 30°; Pexuiv P: 30° (cvicTema nepeHero 063opa ekitiovera: 25°); Pexviv A: 30°

Pexuiv S: 35° Pexin P: 30° (cyicTema nepepiHero 06aopa Briodera: 25°); Pexim A: 30°
5w (16,4 yralc)

3mlc (9.8 chyralc)

Pexui S / pexin A: 73,8 ks pexum P: 61,2 ki

Pexvm S / pexim A: 81 kij4; pexim P: 61,2 kmfy

3000 (9842 chyra ¢ nponeniepam 1760S)

12 mic (39.4 chyralc)

M210 V2: 34 M (623 HArPy3Ku), 24 MuH (BaneTras Macca: 6,14 k)
M210 RTK V2: 33 My (Gea Harpyakv), 24 Mk (BaneTHast Macca: 6,14 kr)
Zenmuse X4S/X5S/X7/XT/XT2/Z30

OpMHONHbIA HKHUIA CTRBUMSATOP; ABOAHOM HIDKHIA i1 BOPXHUA
P43
M210 V2: GPS + [TIOHACC; M210 RTK V2: GPS + IMIOHACC + BeiDou + Fanmneo

o720 20 50° C (o7 -4 0 122°F)

2,4000-2,4835 My
FCC/NCC: 8 km; CE/MMIC: 5 km; SRRC: 5 kv

2,4 Ty < 26 aBum (FCCINCC); < 20 4B (CE); < 20 aBM (SRRC)

AxiymyrsTop Intelligent Battery ysenyerHoih emkocT (Mopens: WB37-4920mAn-7.6V)
13 BT (6e3 NoRa“Y NVTaHYA Ha MOHUTOP)

1A=52B (Makc)

DJI CrystalSky 7,85 moiiua, pagpetuiesiie: 2048x1536;

SpKOCTb: 2000 KM OnepaLioHHas! cvcTenma: Android 5.1; nawsms: 13Y 128 [6aitT
o120 40 50° C (0T -4 o 122° F)

<10 /e (32,8 chyralc) Ha BbicoTe 2 M (6,56 chyra)

<10 M (328 dyra)

<10 M (328 dyra)

TIOBEPXHOCTS C BWMOI TEKCTYPOM, YPOBEHS OCBELIBHHOCTH (> 15 TI0KC)
0.1-5 M (0,33-16.4 oyra)
M |, He nor’
pacoTy AaTMKoB)

38YK, TBEP/BIE

0,7-30 M (2,3-98.4 chyra)
10 ropu3oHTanM: 60°; 110 BepTVKaM: 54°
TIOBEPXHOCTb G BAVIMO TEKCTYPO, YPOBEHS OCBELLIEHHOCTH > 15 7K

[ManasoH oBHapyKeHV NpensITCTauiA 0-5m(0-16,4 chyTa)
Vron o6aopa +5°

Pa6ouas cpepa Borbuime, andipyaHo- " e
AxkymynaTop Intelligent Flight Battery (TB55-7660mAh-22.8V)

EmrocTe 7660 MA4

Hanpsokerite 2288

Tun akkymynsopa SWTWi-nOMEpHYI 63

Emkocts 174,6 Bry

Macca HeTTo (OfyH aKKyMynsTop) Mpu6n. 885

[Ivanasor paGox TemrepaTyp o7 20 30 50° C (o7 -4 f10 122° F)

[vianasoH Temneparyp 3apsiku
MaKciMansHas MOLHOCTb 3apsakin
3apaaHoe ycTpoiicTso (IN2C180)
Hanpsoxerine

HoMyHarsHas! MOLLHOGTb.
BapAnHbI KoHUEHTpaTop (IN2CH)
BXOHOE HarpsKeH/e

Cwna Toka Ha Bxoge

07571040 °C (07 41 10 104 °F)
180 Br

2618
180 Br

26,1B
69A

>10%)

(TONCTOR KOBPOBOE NOKPBLITUE B NOMELLEHVN HEraTUBHO BAMSET Ha

AKTYasIbHYI0 PefiakLvio [OKYMEHTa MOXHO 3arpyauTb C BeG-caiTa:
dii ice-200-seri

p: .dj ies-v2

3 OTa OTMETKa 03HaYaEeT, YTO COLEPIKAHUE MOXET GbiTb N3MEHEHO
6e3 NPeaBapVTENbHOMO YBEAOMIEHMS.
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