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Disclaimer

Thank you for purchasing the TAKYON™ Z415-M / Z425-M Electronic
Speed Controller (hereinafter referred to as “product”). Read this
disclaimer carefully before using the product. By using this product, you
hereby agree to this disclaimer and signify that you have read it fully.
Please use this product in strict accordance with this document. SZ
DJI TECHNOLOGY CO., LTD. and its affiliated companies assume no
liability for damage(s) or injuries incurred directly or indirectly from using
or refitting this product improperly.

DJI™ is a trademark of SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abbreviated
as “DJI") and its affiliated companies. Names of products, brands, etc.,
appearing in this document are trademarks or registered trademarks
of their respective owner companies. This product and document are
copyrighted by DJI with all rights reserved. No part of this product or
document shall be reproduced in any form without prior written consent
of or authorization from DJI.

This disclaimer is produced in various languages. In the event of
variance among different versions, the Simplified Chinese version shall
prevail when the product in question is purchased in China, and the
English version shall prevail when the product in question is purchased
in any other region.

Warning

1. Always attempt to fly your aircraft in areas free of people, animals,
power lines, and other obstacles.

2. DO NOT approach or touch the motors or propellers when the unit is
powered on.
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Be sure to use the product in strict accordance with the specifications
(voltage, current, temperature, etc.) listed in this document. Failure to
do so may result in permanent damage to the product.

The input throttle signal mode (regular or OneShot125) cannot be
changed while the product is in use. Set the input throttle signal mode

>

on your flight controller. Restart the electronic speed controller to
apply the new mode.

Ensure that there are no open circuits or short circuits when soldering
the power cables.

Before takeoff, ensure that the propellers and motors are installed correctly.
Ensure that all parts of the aircraft are in good condition. DO NOT fly
with worn or damaged parts.

Ensure that all parts are firmly in place and all screws are tight before
each flight.
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Introduction

The Takyon Z415-M / Z425-M Electronic Speed Controller (ESC) is
designed for racing drones. It uses a 32-bit motor driver integrated
circuit developed by DJI with a maximum main frequency of 100 MHz,
and its maximum output PWM frequency can reach 48 kHz. When using
the Takyon Z415-M / Z425-M ESC, the ripple voltage of the power supply
is 40% lower than when using an ESC of the same volume to effectively
avoid abnormal power supply to other devices. The Takyon Z425-M ESC
also uses a high-precision crystal oscillator to achieve more precise and
responsive control, and to skip throttle range calibration.



Features

3D Mode

Active Braking Function

Excellent Motor Compatibility

Adjustable Output PWM Frequency

Motor Rotation Direction Quick Settings

Maximum Continuous Current: 15 A (Z415-M) or 25 A (Z425-M)
Two Throttle Signal Modes

*Regular throttle signal: 30 Hz to 500 Hz PWM signal

* OneShot125 signal: 30 Hz to 650 Hz

High Rotational Speed Motors

+ 40,000 rpm (7 pole pairs) + 280,000 rpm (1 pole pair)
PC Assistant Software

« Timing settings « Active braking settings

« Startup tone settings « Motor rotation direction settings
« Acceleration settings + Motor rotation direction testing
« Throttle range settings « Firmware upgrade

Complete Electromagnetic Compatibility Test

+ Radiated emission « Electrostatic discharge immunity
+ Radiated RF electromagnetic field immunity

Typical Application

+ Racing drones



Active Braking: The motor actively provides a reverse torque when
decelerating. Normal braking mainly relies on air resistance.

& DO NOT use a direct-current power supply for testing to avoid
damage to the ESC and power supply when active braking is
enabled.

Connection

Tools Required: Power distribution board (PDB), electric soldering iron

and soldering tin.

1. Connect the cables as shown below.

2. Test the motors and ensure that the rotation direction of each motor
is correct. You can reverse the rotation direction by swapping the
positions of any two cables. Refer to the User Manual for more details
on setting the motor rotation direction.

Signal Cabile (to flight controller)

Power Cables Motor

Be sure to solder the cables to the pads according to
PDB the specifications of your PDB.

The PDB in the figure uses its outer pads for the black
cables, and the inner pads for the red cables. Cut the
cables to length. The cables should not be so long as
to bunch up near the solder point.




System Status Beep Codes
The system status is indicated by a series of beeps emitted from the motor.

Normal
Startup Tone J'

Abnormal

Rapid Beeping

Slow Beeping
Alternating Double
and Triple Beeps
Three Beeps

Description

System ready.

Description

Starting input signal is not at minimum.

Check the settings of your flight controller, receiver
and remote controller.

No signal input.

Using the remote controller for configuration®

Enter motor rotation direction quick settings*

* Refer to the User Manual for more details on these settings.

Specifications

Parameters Z415-M Z425-M Unit
Max Allowable Voltage 17.4 17.4 v
Max Allowable Current** (Continuous) 15 25 A
Max Peak Current (< 3 sec) 20 30 A
Max OneShot125 Signal Frequency 650 650 Hz
Max Regular Signal Frequency 500 500 Hz
Defaulted Output PWM Frequency 16 ‘ 16 ‘ kHz
Weight (With Cables) 63 | 75 | g
Battery 2S - 4S LiPo

Operating Temperature -10° to 40° C (14° to 104° F)

** Data measured in a ventilated environment and at a temperature of 25°C.
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Download and read the User Manual carefully or get the latest version of this
Quick Start Guide from
http://www.dji.com/product/takyon-z425-m-and-z415-m

This content is subject to change.

For details on our after-sales policy, visit: http://www.dji.com/service. If you are
unable to view the webpage or would like to request a hard copy of our policy,
please contact your local DJI branch office or authorized dealer.

TAKYON™ is a trademark of DJI
Copyright © 2016 DJI Al Rights Reserved.
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Haftungsausschluss

Vielen Dank fur den Kauf des elektrischen Drehzahireglers TAKYON™ Z415-M/
Z425-M (nachfolgend als das ,Produkt* bezeichnet). Lesen Sie sich diesen
Haftungsausschluss aufmerksam durch, bevor Sie das Produkt verwenden.
Mit der Verwendung dieses Produkts bestatigen Sie, dass Sie diesen
Haftungsausschluss vollstandig gelesen haben und diesem zustimmen. Bitte
verwenden Sie dieses Produkt unter strikter Einhaltung der Anweisungen in
diesem Dokument. SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD und seine verbundenen
Unternehmen tbernehmen keine Haftung fir Schaden oder Verletzungen, die
direkt oder indirekt aus unsachgemé&Ber Nutzung oder Neumontage dieses
Produkts entstehen.

DJI™ ist eine Marke der SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (kurz DJI) und
seiner verbundenen Unternehmen. Namen von Produkten, Marken, usw., die
in diesem Dokument enthalten sind, sind Warenzeichen oder eingetragene
Warenzeichen der jeweiligen Besitzer. Dieses Produkt und dieses Dokument
sind urheberrechtlich geschutztes Eigentum von DJI und alle Rechte sind
vorbehalten. Kein Teil dieses Produkts oder dieses Dokuments darf in
irgendeiner Form ohne vorherige schriftliche Zustimmung oder Genehmigung
von DJI reproduziert werden.

Dieser Haftungsausschluss existiert in verschiedenen Sprachen. Im Falle von
Abweichungen zwischen den verschiedenen Versionen ist die chinesische
Version maBgeblich, wenn das fragliche Produkt in China erworben wurde,
bzw. die englische Version, wenn das fragliche Produkt in anderen Regionen
erworben wurde.

Warnung

1. Verwenden Sie Ihr Fluggerat stets in Bereichen, die frei von Menschen,
Tieren, Stromleitungen und andere Hindernissen sind.

2. Sie sollten sich den Motoren oder den Propeller NICHT n&hern oder sie
bertihren, wenn das Gerét eingeschaltet ist
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. Stellen Sie sicher, dass Sie das Produkt in strikter Ubereinstimmung mit den
in diesem Dokument aufgeflihrten Spezifikationen (Spannungs-/Stromstarke,
Temperatur, usw.) verwenden. Andernfalls kann es zu permanenten
Schaden am Produkt kommen.

. Der Gassignaleingangs-Modus (normal oder OneShot125) kann nicht
geandert werden, wahrend das Produkt verwendet wird. Stellen Sie den
Gassignaleingangs-Modus an |hrem Flugcontroller ein. Starten Sie den
elektronischen Drehzahlregler neu, um den neuen Modus zu verwenden.

. Stellen Sie sicher, dass keine Schaltkreisunterbrechungen oder Kurzschliisse
vorhanden sind, wenn Sie die Stromkabel I6ten.

. Stellen Sie vor dem Start sicher, dass die Propeller und Motoren richtig
montiert sind.

. Stellen Sie sicher, dass alle Teile des Fluggerats in gutem Zustand sind.
Fliegen Sie NICHT mit abgenutzten oder beschéadigten Teilen

. Stellen Sie vor jedem Flug sicher, dass alle Teile gut befestigt und alle
Schrauben fest angezogen sind.

IS

o

=

~

®

Legende
& Wichtig Querverweis

Einleitung

Der elektronische Drehzahlregler Takyon Z415-M / Z425-M ist fir Renndrohnen
ausgelegt. In ihm kommt ein 32-Bit-Motorantriebskreis von DJI mit einer
Maximalfrequenz von 100 MHz zum Einsatz. Die maximale Ausgangs-
PWM-Frequenz kann 48 kHz erreichen. Bei Verwendung des elektronischen
Drehzahlreglers Takyon Z415-M / Z425-M ist die Restwelligkeit der
Spannungsversorgung 40 % niedriger als bei elektronischen Drehzahlreglern
mit gleichem Volumen. Damit wird eine abnormale Spannungsversorgung
anderer Gerate vermieden. Der Takyon Z425-M verfligt auBerdem uber
einen hochprazisen Quarzoszillator fur eine prazisere Steuerung und zum
Uberspringen der Kalibrierung des Beschleunigungsbereichs.
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Eigenschaften

3D-Modus

Aktive Bremsfunktion

Hervorragende Motorkompatibilitat

Anpassbare Ausgangs-PWM-Frequenz

Schnelle Einstellung der Motordrehrichtung

Maximaler Dauerstrom: 15 A (Z415-M) oder 25 A (Z425-M)
Zwei Beschleunigungssignalmodi

- Standard-Beschleunigungssignal: 30 Hz bis 500 Hz PWM-Signal
+ OneShot125-Signal: 30 Hz bis 650 Hz

Motoren mit hohen Drehzahlen

*+40.000 U/min (7 Polpaare) + 280.000 U/min (1 Polpaar)

PC Assistant Software

« Timing-Einstellungen - Einstellung der aktiven Bremsfunktion
« Einstellung des Starttons « Einstellung der Motordrehrichtung

+ Beschleunigungseinstellungen « Testen der Motordrehrichtung

- Einstellung des « Firmware-Upgrade

Beschleunigungsbereichs
Umfassende Priifung der elektromagnetischen Kompatibilitat
- Stérabstrahlung « Immunitat gegen elektrostatische Entladung
- Immunitat gegen elektromagnetische Felder (abgestrahlte Frequenz)
Typische Anwendung
« Renndrohnen
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Aktive Bremsfunktion: Der Motor wendet beim Verlangsamen aktiv ein
gegenlaufiges Drehmoment an. Bei normalen Bremsvorgangen wird
hauptséachlich der Luftwiderstand genutzt.

Verwenden Sie beim Testen KEINE Gleichstromspannungsversorgung,
um zu verhindern, dass der elektronische Drehzahlregler oder die
Spannungsversorgung Schaden nimmt, wenn die aktive Bremsfunktion
aktiviert ist.

AnschlieBen

Benotigte Werkzeuge: Stromkreisverteiler, Lotkolben und Létzinn

. Verbinden Sie die Kabel wie in der Abbildung unten gezeigt.

Testen Sie die Motoren, und stellen Sie sicher, dass die Drehrichtung
aller Motoren korrekt ist. Sie kénnen die Drehrichtung durch Tauschen
der beiden Kabel umkehren. Nahere Informationen zum Einstellen der
Motordrehrichtung finden Sie in der Bedienungsanleitung

[N

Signalkabel (zum Flugcontroller)

Loten Sie die Kabel gemaB den Spezifikationen Ihres
Stromkreisverteiler | Stromkreisverteilers an den Platten an
Beim Stromkreisverteiler in der Abbildung werden die
auBeren Platten fir die schwarzen Kabel und die inneren
Platten fiir die roten Kabel verwendet. Schneiden Sie die
Kabel zurecht. Die Kabel sollten nicht so lang sein, dass
sie sich nahe des Lotpunktes krauseln.
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Piepcodes fiir den Systemstatus

Der Systemstatus wird durch eine Reihe von Piepténen kommuniziert, die vom

Motor ausgelost werden.

Normal Beschreibung
Startton &' System bereit
Abnormal Beschreibung
Das Starteingangssignal ist nicht beim Minimum.
Schnelles Piepen Uberpriifen Sie die Einstellungen lhres Flugcontrollers,
Ihres Receivers und Ihrer Fernbedienung.
Langsames Piepen Kein Eingangssignal
ﬁ:m}zi‘;z:;zzjfs Fernbedienung fiir die Konfigurierung verwenden*
Drei Pieptone Schnelle Einstellungen der Motordrehrichtung eingeben*

*Genauere Informationen zu diesen Einstellungen finden Sie in der Bedienungsanleitung.

Technische Daten

Parameter

Max. zuldssige Spannung

Max. zulassiger Strom** (Dauerstrom)
Max. Spitzenstrom (< 3 Sekunden)
Max. OneShot125-Signalfrequenz
Max. Standard-Signalfrequenz
Standard-Ausgangs-PWM-Frequenz
Gewicht (mit Kabel)

Akku

Betriebstemperatur

Z415-M
17,4
15
20
650
500
16
6,3

Z425-M

17,4
25
30
650
500
16
7.5
2S - 4S8 LiPo
-10° bis 40° C

Einheit

**Die Daten wurden in einer beltfteten Umgebung bei einer Temperatur von 25 °C

gemessen.
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Laden Sie sich die Bedienungsanleitung herunter, und lesen Sie sich aufmerksam
durch, oder besorgen Sie sich die neueste Version dieser Kurzanleitung auf
http://www.dji.com/product/takyon-z425-m-and-z415-m

Anderungen vorbehalten.

Nahere Informationen zu unseren Kundendienstrichtlinien finden Sie unter:
http://www.dji.com/service. Wenn Ihnen diese Webseite nicht angezeigt wird
oder Sie eine gedruckte Version unserer Richtlinien anfordern méchten, wenden
Sie sich bitte an Ihre DJI-Niederlassung oder Ihren autorisierten Handler vor Ort.

TAKYON™ ist eine Marke von DJI.
Copyright © 2016 DJI Alle Rechte vorbehalten.



Renuncia de responsabilidad

Gracias por adquirir el controlador electrénico de velocidad TAKYON™
Z415-M [ Z425-M (en lo sucesivo denominado el “producto”). Lea esta
renuncia de responsabilidad detenidamente antes de usar este producto. Al
utilizar este producto, manifiesta su conformidad con esta clausula de renuncia de
responsabilidad y confirma que la ha leido completamente. Utilice este producto
siguiendo estrictamente lo indicado en este documento. SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. y sus empresas filiales no asumen ninguna responsabilidad por dafios o
lesiones causados directa o indirectamente por un uso o una instalacion deficiente
del producto.

DJI™ es una marca registrada de SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abreviada
como “DJI”) y sus empresas afiliadas. Los nombres de productos, marcas,
etc., que aparecen en este documento son marcas comerciales o marcas
comerciales registradas de sus respectivas empresas propietarias. Este
producto y el documento estan protegidos por los derechos de autor de DJI
con todos los derechos reservados. No se permite la reproduccion total ni
parcial de este documento o producto en forma alguna sin el consentimiento
previo por escrito o la autorizacion de DJI.

Esta renuncia se proporciona en diversos idiomas. En el caso de que haya
variaciones entre las diferentes versiones, prevalecera la versiéon en chino
simplificado si el producto en cuestion se ha comprado en China. La version
inglesa prevalecera si el producto en cuestion se ha adquirido en cualquier otra
region.

Advertencia

1. Intente siempre volar su aeronave en zonas libres de personas, animales,
cables eléctricos y otros obstaculos.
2. NO se acerque ni toque los motores o las hélices con la unidad en
funcionamiento.
. Asegurese de utilizar el producto en conformidad con las especificaciones
(tension, corriente, temperatura, etc.) del presente documento. Si no lo

w
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hace, podria provocar dafios permanentes en el producto.

. El modo de senal de aceleracién de entrada (regular o OneShot125) no se
puede modificar mientras la unidad esta en uso. Defina el modo de sefial de
aceleracion de entrada en su controlador de vuelo. Reinicie el controlador
para aplicar el nuevo modo.

. Asegurese de que no hay circuitos abiertos o cortocircuitos cuando suelde
los cables de alimentacion.

. Antes del despegue, asegurese de que las hélices y motores estan
instalados correctamente.

. Asegurese de que todas las piezas de la aeronave estan en buen estado.
NO vuele la aeronave con piezas desgastadas o dafiadas

. Aseglrese de que todas las piezas estan instaladas correctamente y que
los tornillos estan apretados adecuadamente antes de cada vuelo.

IN

o

[}

~

®

Leyenda
A Importante Referencia

Introduccién

El controlador electronico de vuelo Takyon Z415-M / Z425-M (ESC) se ha
disefiado para su uso en carreras de drones. Usa un circuito integrado con
driver de 32 bits para motores desarrollado por DJI y tiene una frecuencia
principal de 100 MHz con una salida méxima PWM de hasta 48 kHz. Al usar
el Takyon Z415-M / Z425-M ESC, el voltaje de ondulacion de la fuente de
alimentacion es un 40 % inferior que al usar un ESC del mismo volumen para
evitar eficazmente una alimentacion anormal a otros dispositivos. El Takyon
Z425-M ESC también usa un oscilador de cristal de alta precisiéon para lograr
un control mas preciso y con mejor capacidad de respuesta, y para evitar la
calibracion del rango del acelerador.
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Caracteristicas

Modo 3D

Funcién de freno activo

Excelente compatibilidad de motores

Frecuencia ajustable de salida PWM

Ajustes rapidos de sentido de rotacion del motor

Corriente maxima continua: 15 A (Z415-M) o 25 A (Z425-M)
Dos modos de sefial de acelerador

« Senal de acelerador normal: de 30 Hz a 500 Hz PWM
« Sefal OneShot125: de 30 Hz a 650 Hz

Motores de alta velocidad de rotacion
+ 40 000 rpm (7 pares de polos)  + 280 000 rpm (1 par de polos)
Software PC Assistant

« Ajustes de tiempo - Ajustes de freno activo
« Ajustes de tono de inicio « Ajustes de sentido de rotacién del motor
« Ajustes de aceleracion « Prueba de sentido de rotacién del motor

« Ajustes de rango de acelerador + Actualizacion de firmware

Prueba completa de compatibilidad electromagnética

« Emisiones radiadas « Inmunidad de descarga electrostética
« Inmunidad de campo electromagnético de RF radiado

Aplicacion tipica

« Carrera de drones
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Freno activo: EI motor genera activamente un par de motor invertido
al decelerar. El frenado normal sé6lo depende de la resistencia
aerodinamica.

NO use una alimentacién de corriente directa para probar la unidad;
puede provocar dafios en el ESC y en la fuente de alimentacion si el
freno activo esta activado.

Conexion

Herramientas necesarias: Placa de distribucién de alimentacién (PDB),

soldador eléctrico y estafo.

. Conecte los cables como se muestra a continuacion.

. Pruebe los motores y aseglrese de que el sentido de rotacién de cada
motor es el correcto. Puede invertir el sentido de rotacién cambiando la
posicién de los dos cables. Consulte el Manual de usuario para obtener mas
detalles sobre el ajuste del sentido de rotacion del motor.

oo

Cable de sefial (hacia el controlador de vuelo)

Asegurese de soldar los cables a las patillas de acuerdo
PDB con las especificaciones de su PDB.
La PDB de la ilustracién usa las patillas exteriores para
los cables negros, y las interiores para los rojos. Corte
los cables a la longitud correcta. Los cables no deben
ser tan largos como para que se enreden cerca del
punto de soldadura.
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Cédigos de bip de estado del sistema

El estado del sistema se indica mediante una serie de bip que emite el motor.

Normal
Tono de inicio !
Anormal

Bip rapido

Bip lento
Bip alterno doble y triple

Tres bip

Descripcién

Sistema preparado.

Descripcion

La sefal de entrada de inicio no tiene el minimo.
Compruebe los ajustes del controlador de vuelo,
del receptor y del control remoto.

Sin entrada de sefal.

Uso del control remoto para configuracion*

Introduccion de los ajustes rapidos de sentido
de giro del motor*

* Consulte el Manual de usuario para obtener mas informacion sobre estos ajustes.

Especificaciones

Parémetros Z415-M | Z425-M | Unidad
Tension méxima admisible 17,4 17,4 \
Corriente maxima admisible** (Continua) 15 25 A
Corriente pico maxima (< 3 seg.) 20 30 A
Frecuencia méxima de sefial OneShot125 650 650 Hz
Frecuencia de sefal regular méxima 500 500 Hz
Frecuencia predeterminada de salida PWM 16 ‘ 16 ‘ kHz
Peso (con cables) 6,3 ‘ 75 ‘ g
Bateria 2S - 48 LiPo
Temperatura de funcionamiento De-10"a40°C (de 14°a 104 "F)

** Datos medidos en un entorno ventilado a una temperatura de 25 °C.
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Descargue y lea con atencion la Ultima version de esta Guia de inicio rapido en
http://www.dji.com/product/takyon-z425-m-and-z415-m

Contenidos sujetos a cambios.

Si desea mas informacién sobre nuestra politica de posventa, visite:
http://www.dji.com/service. Si no puede ver la pagina web o desea solicitar
una copia impresa de nuestra politica, péngase en contacto con la oficina local
de DJI o con un distribuidor oficial.

TAKYON™ es una marca comercial de DJI
Copyright © 2016 DJI Todos los derechos reservados



Clause d'exclusion de responsabilité

Merci d'avoir acheté le régulateur électronique de vitesse TAKYON™ Z415-M / Z425-M
(ci-aprés dénommé le « produit »). Lisez attentivement la présente clause
d'exclusion de responsabilité avant d'utiliser le produit. En utilisant ce produit,
vous acceptez la présente clause d'exclusion de responsabilité et confirmez
I'avoir lue dans son intégralité. Veuillez utiliser ce produit conformément au
présent document. SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. et ses sociétés affiliées
déclinent toute responsabilité en cas de dommage ou de blessure causé(e)
directement ou indirectement par I'utilisation ou le remontage incorrect de ce
produit.

DJI™ est une marque commerciale de SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
(abrégée en « DJI ») et de ses sociétés affiliées. Les noms de produits, de
marques, etc., apparaissant dans le présent document sont des marques
commerciales ou des marques déposées de leurs détendeurs respectifs. Ce
produit et le présent document sont la propriété de DJI, tous droits réservés.
Aucune partie de ce produit ou du présent document ne peut étre reproduite
sous quelque forme que ce soit sans |'autorisation ou le consentement écrit
préalable de DJI.

La présente clause d'exclusion de responsabilité est traduite dans plusieurs
langues. En cas de divergence entre les différentes versions, la version
chinoise prévaudra si le produit concerné a été acheté en Chine et la version
anglaise prévaudra si le produit concerné a été acheté dans toute autre région.

Avertissement

. Dans la mesure du possible, utilisez votre appareil a I'écart des personnes,
des animaux, des lignes électriques et des obstacles potentiels.

Vous ne devez EN AUCUN CAS approcher ou toucher les moteurs ou les
hélices lorsque I'appareil est sous tension.

Lorsque vous utilisez le produit, respectez strictement les spécifications du
présent document (voltage, tension, température, etc.). En ne respectant pas les
spécifications, vous risquez d'endommager le produit de maniére permanente.

n~

@
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. Vous ne pouvez pas modifier le mode de signal de la manette des gaz
(ordinaire ou OneShot125) lorsque le produit est en cours d'utilisation.
Réglez le mode de signal de la manette des gaz sur votre contrleur de
vol, puis redémarrez le régulateur électronique de vitesse pour appliquer le
nouveau mode.

. Vérifiez qu'il n'y a ni circuit ouvert, ni court-circuit lorsque vous soudez les
cébles d'alimentation.

. Avant chaque vol, vérifiez que les hélices et les moteurs sont installés
correctement

. Vérifiez que toutes les parties de I'appareil sont en bon état. Vous ne devez
EN AUCUN CAS voler si certaines parties sont usées ou endommagées.

. Avant chaque vol, vérifiez que toutes les parties sont bien en place et que
toutes les vis sont bien serrées.

o

[}

~

®

Légende

A Important Références

Introduction

Le régulateur électronique de vitesse (ESC) Takyon Z415-M / Z425-M est congu
pour les drones de course. Cet appareil est équipé d'un circuit intégré a un
pilote moteur de 32 bits développé par DJI. I fonctionne sur une fréquence
principale maximale de 100 MHz et sa fréquence de sortie PWM peut atteindre
48 kHz. L'ESC Takyon Z415-M / Z425-M offre une tension d'ondulation de
I'alimentation de 40 % inférieure a celle d'un ESC du méme volume afin
de prévenir toute anomalie dans I'alimentation des autres appareils. L'ESC
Takyon Z425-M dispose également d'un oscillateur a quartz trés précis afin de
permettre un controle plus précis et plus réactif et de passer le calibrage de la
plage d'accélération.
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Fonctionnalités

Mode 3D

Fonction de freinage actif

Excellente compatibilité du moteur

Fréquence de sortie PWM réglable

Paramétres rapides du sens de rotation du moteur

Courant continu maximal : 15 A (pour le modéle Z415-M) ou 25 A (pour le
modéle Z425-M)

Deux modes de signal de I'accélérateur

- Signal ordinaire de I'accélérateur : Signal PWM de 30 Hz a 500 Hz

« Signal OneShot125 : 30 Hz & 650 Hz

Moteurs a haute vitesse de rotation

+ 40 000 tr/min (7 paires de poles) + 280 000 tr/min (1 paire de poles)
Assistant PC

« Paramétres de chronométrage ~ + Paramétres de freinage actif

+ Parametres de tonalité de + Parametres de sens de rotation du moteur
démarrage

« Parametres d'accélération « Test du sens de rotation du moteur

« Paramétres de plage + Mise a niveau du micrologiciel

d'accélération
Test complet de compatibilité électromagnétique
« Emission de radiation + Immunité aux décharges électrostatiques

< Immunité au champ électromagnétique de radiation, aux radiofréquences et
au rayonnement

Application type
« Drones de course
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Freinage actif : Le moteur fournit activement un couple inverse lors
de la décélération. Le freinage normal repose principalement sur la
résistance a l'air.

Vous ne devez EN AUCUN CAS utiliser une alimentation directe pour
les tests, afin d'éviter d'endommager I'ESC et I'alimentation lorsque
que le freinage actif est activé.

Connexion

Outils nécessaires : Carte de distribution d'alimentation, fer a souder électrique
et étain a souder.

o o

Cable signal (pour le contrdleur de vol)

. Connectez les cables comme illustré ci-dessous.
. Testez les moteurs et vérifiez que le sens de rotation de chaque moteur

est correct. Vous pouvez inverser le sens de rotation en échangeant les
positions de deux des cables. Consultez le Manuel de I'utilisateur pour en
savoir plus sur la configuration du sens de rotation du moteur.

Moteur

Assurez-vous de souder les cables aux patins,
conformément aux spécifications de votre carte de
distribution d'alimentation.

Dans le schéma, la carte de distribution d'alimentation
montre des patins extérieurs pour les cables noirs et
les patins intérieurs pour les cables rouges. Coupez les
cables a la longueur appropriée. Les cables ne doivent
pas étre trop longs et doivent étre regroupés pres du
point de soudure.

Carte de
distribution
d'alimentation
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Codes des bips émis sur I'état du systéme

L'état du systéme est indiqué par une série de bips émis par le moteur.

Normal Description
Tonalité de Systeme prét
démarraged® ¥ pret.
Anormal Description

Le signal d'entrée de démarrage n'est pas au minimum.
Bips rapides Vérifiez les paramétres de votre contréleur de vol, de
votre récepteur et de votre radiocommande.
Bips lents Aucun signal d'entrée.
Alternance d.e bips Utilisation de la radiocommande pour la configuration*
doubles et triples
Saisissez les parametres rapides du sens de rotation du

Trois bips moteur*

* Consultez le Manuel de |'utilisateur pour en savoir plus sur ces parametres.

Caractéristiques techniques

Parametres Z415-M Z425-M Unité
Tension max. autorisée 17,4 17,4 \%
Courant max. autorisé** (continu) 15 A
Courant de créte max. (< 3 s) 20 ‘ 30 ‘ A
Fréquence de signal OneShot125 max. 650 ‘ 650 ‘ Hz
Fréquence de signal ordinaire max. 500 ‘ 500 ‘ Hz
Fréquence de sortie PWM par défaut 16 ‘ 16 ‘ kHz
Poids (avec cables) 6,3 ‘ 7,5 ‘ g
Batterie 2S - 4S LiPo
Température de fonctionnement -10240 °C (14° a 104° F)

** Données mesurées dans un environnement ventilé et & une température de 25 °C.
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Téléchargez et lisez attentivement le Manuel de ['utilisateur ou consultez la derniére
version de ce guide de démarrage rapide :
http://www.dji.com/product/takyon-z425-m-and-z415-m

Contenu sujet & modifications.

Pour en savoir plus sur notre politique de service aprés-vente :
http://www.dji.com/service. Si vous ne parvenez pas a accéder a la page Web
ou si vous souhaitez une version imprimée de notre politique, contactez votre
succursale DJI locale ou votre revendeur agréé.

TAKYON™ est une marque commerciale de DJI.
Copyright © 2016 DJI Tous droits réservés.



Limitazioni di responsabilita

Grazie per aver acquistato il dispositivo elettronico di controllo della velocita
TAKYON™ Z415-M / Z425-M (di seguito denominato "prodotto’). Leggere
attentamente le presenti limitazioni di responsabilita prima di utilizzare il
prodotto. Utilizzando il prodotto, I'utente accetta le presenti limitazioni di
responsabilita e dichiara di averle lette per intero. Utilizzare il prodotto
attenendosi strettamente a questo documento. SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. e le sue societa affiliate declinano ogni responsabilita per danni o lesioni
direttamente o indirettamente imputabili all'utilizzo e alla riparazione impropri
del prodotto.

DJI™ & un marchio di SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abbreviato come "DJI")
e sue societa affiliate. | nomi di prodotti, marchi, ecc. che compaiono nel
presente documento sono marchi o marchi registrati delle rispettive societa
proprietarie. Il presente prodotto e il relativo documento sono protetti da
copyright di proprieta di DJI. Tutti i diritti riservati. Nessuna parte di questo
prodotto o del relativo documento potra essere riprodotta in qualsiasi forma
senza previa autorizzazione o consenso scritto da parte di DJI

Le presenti limitazioni di responsabilita sono fornite in varie lingue. In caso di
difformita tra le diverse versioni, prevarra la versione in cinese semplificato
qualora il prodotto in questione venga acquistato sul territorio della Cina e la
versione in inglese qualora il prodotto venga acquistato in qualunque altra
regione.

Avvertimento

. Cercare sempre di far volare il velivolo in aree dove non siano presenti
persone, animali, linee elettriche e altri ostacoli.

. NON avvicinarsi ai motori 0 ai propulsori e non toccarli quando I'unita &

accesa.

Accertarsi di utilizzare il prodotto in piena conformita alle specifiche (tensione,

corrente, temperatura, ecc.) elencate nel presente documento. La mancata

osservanza di tali requisti potrebbe causare danni permanenti al prodotto.

N
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. La modalita segnale di ingresso del regolatore (regolare o OneShot125)
non puo essere modificata durante I'uso del prodotto. Impostare la modalita
segnale di ingresso del regolatore sulla centralina di volo. Riavviare il
regolatore elettronico di velocita per applicare la nuova modalita.

. Durante la saldatura dei cavi di alimentazione, assicurarsi che non siano
presenti circuiti interrotti o cortocircuiti.

. Prima del decollo verificare che i propulsori e i motori siano installati
correttamente.

. Assicurarsi che tutti i componenti del velivolo siano in buone condizioni
NON iniziare alcun volo in caso di componenti usurati o danneggiati.

. Verificare che tutti i componenti siano saldamente fissati e che tutte le viti
siano serrate correttamente prima di ogni volo.

o

o

~
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Legenda
A Importante Riferimento

Introduzione

Il dispositivo elettronico di controllo della velocita (ESC) Takyon Z415-M / Z425-M
€ progettato per i droni da competizione. Esso utilizza un circuito integrato
nel driver del motore a 32 bit sviluppato da DJI con una frequenza principale
massima di 100 MHz e una frequenza PWM di uscita massima che pud
raggiungere 48 kHz. Quando si utilizza 'ESC Takyon Z415-M / Z425-M, la
tensione di ripple dell'alimentazione & del 40% inferiore rispetto a quando
si utilizza un ESC di pari volume per evitare efficacemente I'alimentazione
anomala di altri dispositivi. L'ESC Takyon Z425-M utilizza anche un oscillatore al
cristallo ad alta precisione per ottenere un controllo pill preciso e reattivo e per
evitare la taratura della risposta dell'acceleratore.
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Caratteristiche

Modalita 3D

Funzione di frenatura attiva

Eccellente compatibilita del motore

Frequenza PWM di uscita regolabile

Impostazioni rapide della direzione di rotazione motore

Corrente continua massima: 15 A (Z415-M) o 25 A (Z425-M)

Due modalita di segnale dell'acceleratore

+ Segnale acceleratore regolare: segnale PWM da 30 Hz a 500 Hz
+ Segnale OneShot125: da 30 Hz a 650 Hz

Motori a elevata velocita di rotazione

+40.000 giri/min (7 coppie polari) +280.000 giri/min (1 coppia polare)
Software PC Assistant

- Impostazioni di temporizzazione + Impostazioni di frenatura attiva

« Impostazioni risposta - Impostazioni direzione di rotazione del
acceleratore motore

« Impostazioni di accelerazione  + Test direzione di rotazione del motore

+ Impostazioni tono di avvio « Aggiornamento del firmware

Completare il test di compatibilita elettromagnetica

+ Emissioni irradiate « Immunita a scarica elettrostatica
+ Immunita a campi elettromagnetici di RF irradiate

Applicazione tipica

« Droni da competizione
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Frenatura attiva: il motore fornisce attivamente una coppia inversa
quando si decelera. La frenatura normale si basa principalmente
sulla resistenza dell'aria.

NON utilizzare un'alimentazione a corrente diretta per il test per
evitare danni all'ESC e all'alimentatore quando ¢ abilitata la frenatura
attiva.

Collegamento

Attrezzi richiesti: scheda di distribuzione alimentazione (PDB), saldatore

elettrico e stagno per saldatura.

. Collegare i cavi come mostrato di seguito.

. Eseguire il test dei motori e accertarsi che la direzione di rotazione di
ciascun motore sia corretta. E possibile invertire la direzione di rotazione
scambiando le posizioni di due cavi. Fare riferimento al Manuale utente per
ulteriori informazioni su come impostare la direzione di rotazione del motore.

[

Cavo di segnale (sul dispositivo di controllo del volo)

Motore

Assicurarsi di saldare i cavi sui punti di saldatura secondo
PDB le specifiche del proprio PDB.
Il PDB nella figura utilizza punti di saldatura esterni per
i cavi neri e interni per i cavi rossi. Tagliare i cavi alla
lunghezza necessaria. | cavi non dovrebbero essere cosi
lunghi da aggrovigliarsi vicino al punto di saldatura.
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Codici segnali acustici stato del sistema

Lo stato del sistema & indicato da una serie di segnali acustici emessi dal motore.

Normale Descrizione
Segnale di awio J* Sistema pronto.
Anomalo Descrizione

Il segnale di ingresso iniziale non & al minimo.
Controllare le impostazioni del proprio dispositivo di
controllo del volo, ricevitore e unita di controllo remoto.

Segnale acustico
rapido

Segnale acustico lento  Nessun segnale di ingresso.

Segnali acustici doppi

> ; Utilizzo del telecomando per la configurazione*
e tripli alternati

Immettere le impostazioni rapide per la direzione di

Tre segnali acustici N "
e9 rotazione del motore

* Fare riferimento al Manuale utente per ulteriori informazioni su queste impostazioni.

Caratteristiche tecniche

Parametri Z415-M Z425-M Unita
Massima tensione consentita 17,4 17,4 \
Massima corrente consentita™ (continua) 15 25 A
Massima corrente di picco (< 3 sec.) 20 30 A
Massima frequenza di segnale OneShot125 650 650 Hz
Massima frequenza di segnale regolare 50 | 500 | Hz
Frequenza PWM di uscita di default ® | 16 | Kz
Peso (con cavi) 6,3 ‘ 7,5 ‘ g
Batteria 28 - 4S LiPo
Temperatura di esercizio Da-10°Ca40°C(da 14 °Fa 104 °F)

** Dati misurati in un ambiente ventilato e a una temperatura di 25 °C.
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Scaricare e leggere attentamente il Manuale utente oppure scaricare la Guida di awio
rapido dal sito Web
http://www.dji.com/product/takyon-z425-m-and-z415-m

Il presente contenuto & soggetto a modifiche.

Per conoscere i dettagli della nostra politica post-vendita, visitare il sito:
http://www.dji.com/service. Se non fosse possibile visualizzare la pagina Web o
se si desidera richiedere una copia cartacea della nostra politica, rivolgersi all'ufficio
della filiale DJI di zona o a un concessionario autorizzato.

TAKYON™ & un marchio di DJI
Copyright © 2016 DJI Tutti i dirtt riservati.



Disclaimer

Dank u voor uw aankoop van de elektronische snelheidsregelaar
TAKYON™ Z415-M / Z425-M (hierna 'product’ genoemd). Lees deze
disclaimer zorgvuldig door voordat u het product gaat gebruiken. Door
dit product te gebruiken, geeft u aan dat u instemt met deze disclaimer
en geeft u aan dat u deze hebt gelezen. Gebruik dit product in
overeenstemming met dit document. SZ DJI TECHNOLOGY CO., Ltd. en
haar dochterondernemingen aanvaarden geen enkele aansprakelijkheid
voor schade of letsel die direct of indirect voortvloeit uit het onjuiste
gebruik of de onjuiste montage van dit product.

DJI™ is een handelsmerk van SZ DJI TECHNOLOGY CO. LTD. (Afgekort
als “DJI") en haar dochterondernemingen. Namen van producten,
merken, enz., in dit document zijn handelsmerken of gedeponeerde
handelsmerken van hun respectieve eigenaren. Het copyright voor dit
product en dit document rust bij DJI met alle rechten voorbehouden.
Geen enkel onderdeel van dit product of document mag worden
gereproduceerd in welke vorm dan ook zonder voorafgaande
schriftelijke toestemming van DJI

Deze disclaimer is geproduceerd in verschillende talen. In geval van
tegenspraak tussen verschillende versies heeft de Chinese versie
voorrang indien het product in kwestie is gekocht in China en heeft de
Engelstalige versie voorrang indien het product in kwestie in een andere
regio is gekocht.

Waarschuwing

. Probeer met uw vliegtuig altijd in gebieden te vliegen die vrij zijn van
mensen, dieren, elektriciteitsleidingen en andere obstakels.

. Begeef u NIET in de buurt van de motoren of propellers wanneer het

toestel wordt ingeschakeld en raak deze NIET aan.

Gebruik het product in overeenstemming met de specificaties

(spanning, stroom, temperatuur, enz.) die in dit document worden

N
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beschreven. Als u dit niet doet, kan dit leiden tot blijvende schade
aan het product.

De invoersignaalmodus (regulier of OneShot125) kan niet worden
gewijzigd als het product wordt gebruikt. Stel de invoersignaalmodus
op uw vluchtcontroller in. Start de elektronische snelheidsregelaar
opnieuw om de nieuwe modus te activeren.

Controleer dat er geen kortsluitingen of open elektrische circuits zijn
bij soldeerwerkzaamheden aan de stroomkabels.

Voordat u opstijgt, moet u ervoor zorgen dat de propellers en motoren
correct zijn gemonteerd

Zorg ervoor dat alle onderdelen van het vliegtuig in goede staat zijn.
Vlieg NIET met versleten of beschadigde onderdelen

Zorg ervoor dat alle onderdelen stevig op hun plaats zitten en draai
alle schroeven vé6r elke viucht stevig vast.

&
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Legenda
A Belangrijk Referentie

Inleiding

De elektronische snelheidsregelaar (ESC) Takyon Z415-M / Z425-M is
ontworpen voor racedrones. Hij maakt gebruik van een 32-bits circuit
dat in de motoraandrijving is ingebouwd en is ontwikkeld door DJI. Deze
heeft een maximale hoofdfrequentie van 100 MHz, en zijn maximale
pulsbreedtemodulatie-uitvoerfrequentie kan 48 kHz bereiken. Wanneer je
de Takyon Z415-M / Z425-M ESC gebruikt, is de rimpelspanning van de
voeding 40% lager dan wanneer een ESC met hetzelfde volume wordt
gebruikt om een abnormale voeding naar andere apparaten effectief te
voorkomen. De Takyon Z425-M ESC is voor een nog nauwkeurigere en
responsievere regeling voorzien van een zeer nauwkeurige kristaloscillator.
Hierdoor kan de kalibratie van de gasregeling worden overgeslagen.
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Eigenschappen

3D-modus

Functie actief remmen

Uitstekende motorcompatibiliteit

Aanpasbare pulsbreedtemodulatie-uitvoerfrequentie

Snelle instellingen draairichting motor

Maximale continue stroom: 15 A (Z415-M) of 25 A (Z425-M)
Twee gasklepsignaalmodi

+ Regulier gasklepsignaal: Pulsbreedtemodulatiesignaal 30 Hz tot 500 Hz
+ OneShot125-signaal: 30 Hz tot 650 Hz

Hoog toerental motoren
+ 40.000 tpm (7 poolparen) + 280.000 tpm (1 poolpaar)
PC Assistant-software

« Instellingen timing « Instellingen actief remmen
« Instellingen opstarttoon « Instellingen draairichting motor
« Instellingen versnelling « Testen draairichting motor

« Instellingen gasregeling  * Firmware-upgrade

Complete elektromagnetische-compatibiliteitstest

« Stralingsemissie « Immuniteit elektrostatische ontlading
+ Immuniteit elektromagnetisch veld RF-uitstraling

Typische toepassing

« Racedrones
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Actief remmen: Bij vertragen levert de motor actief een
tegenkoppel. Bij normaal remmen wordt vooral gebruik
gemaakt van luchtweerstand.

/\  GEBRUIK GEEN DC-voedingsbron voor het testen om schade
aan de ESC en de voeding te voorkomen terwijl actief remmen
is ingeschakeld.

Aansluiten

Vereiste hulpmiddelen: Stroomverdeler (PDB), elektrische soldeerbout

en soldeertin

1. Sluit de kabels aan zoals hieronder is weergegeven.

2. Test de motoren en zorg ervoor dat de draairichting van elke motor
correct is. De draairichting kan worden omgekeerd door de positie
van twee kabels om te draaien. Raadpleeg de gebruikershandleiding
voor het instellen van de draairichting van de motor.

Signaalkabel (naar viuchtcontroller)

Zorg ervoor dat je de kabels volgens de specificaties van
Stroomverdeler je stroomverdeler op de pads soldeert.
Bij de stroomverdeler in de afbeelding worden de
buitenste pads gebruikt voor de zwarte kabels en de
binnenste pads voor de rode kabels. Knip de kabels op
lengte. De kabels mogen niet zo lang zijn dat ze bij zich
ophopen bij het soldeerpunt.
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Signaalcodes systeemstatus

De systeemstatus wordt aangegeven door middel van een aantal
geluidssignalen dat afkomstig is van de motor.

Normaal Beschriving
Starttoon J* Systeem gereed.
Abnormaal Beschrijving

Invoersignaal bij starten heeft niet de minimumwaarde.
Snelle geluidssignalen  Controleer de instellingen van je vluchtcontroller,
ontvanger en afstandsbediening.

gD Geen signaalinvoer.

geluidssignalen :

Afwisselende dubbele

en drievoudige Afstandsbediening gebruiken voor configuratie™

geluidssignalen

Drie geluidssignalen Invoeren snelle instellingen voor draairichting motor*

*Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie over deze instellingen

Specificaties

Parameters Z415-M Z425-M Eenheid
Maximale toegestane spanning 17.4 17.4 \%
Maximale toegestane stroom™* (continu) i15] ‘ 25 ‘ A
Max. piekstroom (< 3 s) 20 ‘ 30 ‘ A
Max. signaalfrequentie OneShot125 650 ‘ 650 ‘ Hz
Max. reguliere signaalfrequentie 500 ‘ 500 ‘ Hz
Standaard pulsbreedtemodulatie-

uitvoerfrequpentie 1 ‘ 1 ‘ Khz
Gewicht (met kabels) 63 | 75 | g
Accu 2S - 4S LiPo
Bedrijfstemperatuur -10° tot 40°C (14° tot 104°F)

** Gegevens gemeten in een geventileerde omgeving bij een temperatuur van 25°C.
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Download en lees de gebruikershandleiding zorgvuldig of raadpleeg de nieuwste versie
van deze snelstartgids op
http://www.dji.com/product/takyon-z425-m-and-z415-m

Deze inhoud is aan verandering onderhevig.

Ga voor meer informatie over ons after sales-beleid naar:
http://www.dji.com/service. Als u niet in staat bent om de webpagina te bekiken
of als u een exemplaar van ons beleid wilt aanvragen, neemt u contact op met uw
plaatselijke DJI-filiaal of geautoriseerde dealer.

TAKYON™ is een trademark van DJI.
Copyright © 2016 DJI Alle rechten voorbehouden.



Exoneracao de responsabilidade

Agradecemos a aquisi¢ao do variador eletrénico de velocidade TAKYON™
Z415-M/Z425-M (a seguir designado como "produto”). Leia atentamente a
presente exoneracédo de responsabilidade antes de utilizar o produto. Ao
utilizar este produto, aceita a presente exoneracdo de responsabilidade e
confirma que leu o documento na integra. Utilize este produto respeitando
rigorosamente este documento. A SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. e
respetivas empresas afiliadas ndo assumem qualquer responsabilidade relativa
a dano(s) ou ferimentos direta ou indiretamente resultantes da utilizagao ou do
reequipamento deste produto de modo inadequado.

DJI™ & uma marca comercial da SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abreviada
como "DJI") e suas empresas afiliadas. Todos os nomes de produtos, marcas,
etc. incluidos no presente documento s@o marcas comerciais ou marcas
comerciais registadas das respetivas empresas detentoras. Este produto e
este documento estdo protegidos por direitos de autor pela DJI, com todos
os direitos reservados. Nenhuma parte deste produto ou documento devera
ser reproduzida, seja de que forma for, sem o consentimento ou autorizagao
prévios, por escrito, da DJI.

Esta exoneragao de responsabilidade est4 disponivel em diversos idiomas.
Em caso de discrepancias entre as diferentes versoes, a versdo em chinés
simplificado prevalece quando o produto em questao for adquirido na China, e
a versao em inglés prevalece quando o produto em quest&o for adquirido em
qualquer outra regido.

Aviso

1. Tente sempre utilizar a aeronave em zonas onde ndo existam pessoas,
animais, cabos elétricos e outros obstaculos.

2. Quando a unidade estiver ligada, NAO se aproxime dos motores ou das
hélices, nem toque nos mesmos.
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. Certifique-se de que utiliza o produto respeitando rigorosamente as
especificacdes (tensao, corrente, temperatura, etc.) indicadas no presente
documento. Caso contrario, podera provocar danos permanentes no
produto.

. O modo de sinal de entrada de aceleragdo (normal ou OneShot125) nao
pode ser alterado enquanto o produto estiver a ser utilizado. Configure o
modo de sinal de entrada de acelerag&o no controlador de voo. Reinicie o
variador eletrénico de velocidade para aplicar o novo modo.

. Quando soldar os cabos de alimentacao, certifique-se de que néo existem
circuitos abertos ou curto-circuitos.

. Antes da descolagem, certifique-se de que as hélices e os motores se
encontram corretamente instalados.

. Certifique-se de que todas as pegas da aeronave se encontram em bom
estado. NAO utilize o produto se este contiver pegas desgastadas ou
danificadas.

. Antes de utilizar o produto, certifique-se de que todas as pegas estdo bem
fixas e que todos os parafusos se encontram bem apertados.
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Legenda
& Importante Referéncia

Introducao

O variador eletréonico de velocidade (ESC) Takyon Z415-M/Z425-M foi
concebido para drones de competi¢do. Equipado com um circuito integrado
de controlo dos motores de 32 bits desenvolvido pela DJI com uma frequéncia
principal maxima de 100 MHz; a frequéncia de PWM de saida maxima pode
alcangar os 48 kHz. Com o ESC Takyon Z415-M/Z425-M, a flutuagao da tensao
da fonte de alimentacéo € 40% inferior & de ESC do mesmo volume, resultando
na prevengao eficaz de um fornecimento de alimentagéo invulgar para outros
dispositivos. O ESC Takyon Z425-M também utiliza um oscilador de cristal
de alta precisao para obter um controlo mais preciso e reativo e para evitar a
calibragéo do intervalo de aceleragéo.
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Caracteristicas

Modo 3D

Fung&o de travagem ativa

Excelente compatibilidade de motor

Frequéncia de PWM de saida ajustavel

Definigdes rapidas de dire¢do da rotagdo do motor

Corrente continua maxima: 15 A (Z415-M) ou 25 A (Z425-M)
Dois modos de sinal de aceleragéo

- Sinal de aceleragéo normal: Sinal de PWM de 30 Hz a 500 Hz
« Sinal OneShot125: 30 Hz a 650 Hz

Motores de elevada velocidade rotacional

+ 40 000 rpm (7 pares de polos)+ 280 000 rpm (1 par de polo)

Software PC Assistant

- DefinicGes de temporizagdo -« Definicdes de travagem ativa

« DefinicGes de tom de arranque « Definigoes de diregao da rotagao do motor
« Definicdes de aceleragcao « Teste da direcao de rotagao do motor

- Definicdes do intervalo de - Atualizac&o do firmware
aceleracao

Teste de compatibilidade eletromagnética completo

« Emissbes radiadas « Imunidade a descarga eletrostatica
« Imunidade a campo eletromagnético de RF radiada

Aplicagao tipica

- Drones de competi¢ao
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Travagem ativa O motor proporciona, ativamente, um binario inverso
durante a desaceleragéo. A travagem normal baseia-se maioritariamente
na resisténcia do ar.

NAO utilize uma fonte de alimentag&o de corrente direta para realizar
os testes; deste modo, evita danificar o ESC e a fonte de alimentagao
quando a travagem ativa esta ligada.

Ligacao

Ferramentas necessarias: Placa de distribuicao energia (PDB), ferro de soldar

elétrico e solda de estanho.

. Ligue os cabos conforme indicado abaixo.

. Teste os motores e certifique-se de que o sentido de rotagao de cada motor esta
correto. Pode inverter a diregéo de rotagéo através da alteragdo das posicdes de
quaisquer dois cabos. Consulte o manual do utilizador para obter informagtes
mais detalhadas sobre a configuracao da dire¢éo de rotagdo do motor.

o o

Cabo de sinal (para o controlador de voo)

Motor

Certifique-se de que solda os cabos aos blocos em
PDB conformidade com as especificagdes da sua PDB.
A PDB representada na figura utiliza os blocos exteriores
para os cabos pretos e os blocos interiores para os
cabos vermelhos. Corte os cabos até ao comprimento
relevante. Os cabos nao devem ser tdo compridos que
se dobrem junto do ponto de solda.
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Cédigos de sinais sonoros de estado do sistema

O estado do sistema ¢ indicado por uma série de sinais sonoros emitidos pelo motor.

Normal
Tom de arranque J'

Com anomalia
Sinal sonoro rapido

Sinal sonoro lento

Sinais sonoros duplos e
triplos alternados

Trés sinais sonoros

Descrigao
Sistema pronto.
Descrigao

O sinal de entrada inicial n&o esta no minimo.
Verifique as definigdes do controlador de voo, do
recetor e do telecomando.

Sem entrada de sinal.
Utilizar o telecomando para configuragao*

Aceder as definicdes rapidas da diregao de rotagdo
do motor*

*Consulte o0 manual do utilizador para obter informagées mais detalhadas sobre

estas definicoes.

Especificacoes

Parametros Z415-M | 7425-M | Unidade
Tensdo méx. permitida 174 | 174V
Corrente méx. permitida** (continua) 15 ‘ 25 ‘ A
Corrente de pico méax. (< 3 seg.) 20 30 A
Frequéncia de sinal OneShot125 méax. 650 650 Hz
Frequéncia de sinal normal max. 500 500 Hz
Frequéncia de PWM de saida predefinida 16 16 kHz
Peso (com cabos) 6.3 7.5 g
Bateria 2S - 48 LiPo
Temperatura de funcionamento -10°a40°C (14 °a 104 °F)

**Dados medidos em ambiente ventilado e a uma temperatura de 25 °C.
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Transfira e leia atentamente o manual do utilizador ou obtenha a verséo mais recente
deste guia de inicio rapido em
http://www.dji.com/product/takyon-z425-m-and-z415-m

Este contetido esta sujeito a alterages.

Para obter mais informacdes sobre a nossa politica de pés-venda, visite:
http://www.dji.com/service. Se ndo consegue visualizar a pagina Web ou se
pretende solicitar uma copia impressa da nossa politica, contacte a sucursal local
da DJI ou um revendedor autorizado.

TAKYON™ & uma marca comercial da DJI.
Copyright © 2016 DJI Todos os direitos reservados.



OTKa3 OT OTBETCTBEHHOCTU

Bnaropapum Bac 3a NpuobpeTeHne 3NeKTPOHHOrO PerynsiTopa CKopocTu
TAKYON™ Z415-M / Z425-M (B panbHewem "MpoaykT"). MpounTaiiTe 3TOT OTKas
OT OTBETCTBEHHOCTW Nepef, 1CMO/b30BaHNeM NpoayKTa. VIcnonb3ays AaHHbIA
NPOAYKT, Bbl BbIP@XKAETE COracue ¢ 3TUM OTKA30M OT OTBETCTBEHHOCTU 1
NOATBEPX/AETE, UTO NPOYUTA/IN €r0 MOMHOCTLIO. VICNONB3YyiiTe 3TOT NPOAYKT B
CTPOroM COOTBETCTBUM C 3TUM AoKyMeHToM. SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. n
[I04EPHIIE KOMNaHWM HE HECYT HUKAKOM OTBETCTBEHHOCTU 3a YLIEPE UM TPaBMbI,
MOHECEHHbIE HANPSIMYIO UM KOCBEHHO 13-3a HEHAAIeXALLEro UCNo/b30BaHNst
N HEKOPPEKTHON YCTaHOBKIA [JaHHOMO NPOAYKTA.

DJI™ aBnsieTcs ToBapHbIM 3HakoM komnaHuu SZ DJI Technology Co., Ltd.
(cokpaterHo "DJI") n ee Ao4epHUX KoMMaHui. HadBaHus NPOAYKTOB, TOProOBbIX
MapoK W T.A., COAEPXALLMECS B AaHHOM [JOKYMEHTe, SB/ISIOTCS TOBapHbIMI
3HaKaM1 1M 3aPErvCTPUPOBaHHBIMU TOBAPHBIMY 3HAKAMU COOTBETCTBYIOLLIMX
BnagenbLeB KomnaHuuit. OToT NPOAYyKT u AokymeHT DJI oxpaHsaioTcsa
aBTOPCKMM NpaBoM. Bce Npasa samiLieHs!. Hukakas 4acTb AaHHOrO NpoaykTa
MNN AOKYMeHTa He MoxeT BbiTb BocnpousBefeHa B fitoborn popme 6es
NPefBapUTENbHOrO MMCLMEHHOrO COrnacyist v paspetleHist DJI.

OTOT OTKa3 OT OTBETCTBEHHOCTU AOCTYNEH Ha HECKOJIbKUX A3bIKax. Ecnn Bepcun
OAaHHOro IOKYMEeHTa pasninyaroTcd, Bepcus Ha KUTaCKOM $i3blKe Gyp,eT nMeTb
NPeVIMyLLEECTBEHHYIO CUIY, €C/IN [aHHbI NPoayKT 6bin npuobpeteH B Kutae.
Bepcust Ha aHrNMACKOM $i3bIke VMEET NPeUMYLLIECTBEHHYIO CUITY, €CNN NPOAYKT
6bin NproBpeTeH B IOGOM APYrOM per1oHe.

Mepbl NPefoCTOPOXKHOCTHU

. BeinonHsnte nonetsl B paiioHax, CBOBOAHbLIX OT NPensTCTBUN (noaen,
SKNBOTHbIX, JIMHWIA eKTponepeaay v T.4.).

. He noaxogute K anekTpoasuratensM v nponensepam u He KacanTech WX,
KOrAa YCTPONCTBO BKIIOHEHO.

. icnonb3yiTe AaHHbIA MPOAYKT B CTPOrOM COOTBETCTBUM C TPEGOBaHUSMMU,
(HanpsxkeHve, Tok, TemnepaTtypa W T.4.), NePeYUCIeHHbIMU B AaHHOM

N

w
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[IOKyMeHTe. HapylieHne n3noxeHHbIx TpeboBaHnii MOXeT NpuBecT K
NOBPEXAEHWIO NPOIYKTa.

4. BxopHow curHan Tarv (06bi4HbIn uin OneShot125) He MOXeT BbiTb M3MeHeH
BO BPEMS VCMOMb30BaHWS YCTPONCTBA. 3afaiTe PexuM BXOQHOMO curHana
TAMW Ha BaleM My/bTe ynpasneHus. NepesanycTuTe 3MeKTPOHHbI perynstop
CKOPOCTU AN15 NPUMEHEHUA HOBOIO peXxuma.

5. yﬁe,ElI/ITer B OTCYTCTBUW paspbiBa Lenu 1M KOPOTKOro 3amMblikaHusa npun naike
Kabens NUTaHus.

6. Mepepn B3neTom ybeaunTechb, YTO NPONensiepbl U 3NeKTpoABUraTenu
YCTaHOB/1EHbI NPaBUIbHO.

7. yﬁe/ﬂ.MTer, YTO BCE AeTan NnetaTtesibHoro annapara HaxoAaTcs B Xopolem
cocTosHn, He COBepLIJaVITe noneTos, ecnv Kakune-nméo Aetann N3HOLWWEHbI
nnNn NoBpeXXaeHbl.

8. MMepen KaxkabiM NONETOM yOeamnTech, HTO BCE AETaNN HAAEXHO 3aKpeneHs!
Ha MecTe 1 BCe Nponessiepb! 3aTsaHyTbl.

OGo3HaueHus

& BaxHo Cobinka

BBepeHue

ONeKTPOHHbIN perynatop ckopoctu (ESC) Takyon Z415-M / Z425-M
npegHasHavYeH ans roHoOYHbIX B6EeCnUNOTHBIX NeTaTeNbHbIX annapartos. B Hem
MCMoNb3yeTcs 32-paspsiaHasi UHTerpasibHas cxema fpalisepa d/1eKTpoasmraTens
OT KoMMaH1 DJI ¢ MakcmanibHOM OCHOBHOM YacToTorn 100 MY, 1 MakcMaibHOM
BbIXOAHOM YacToToin PWM fo 48 klu. Mpu ncnonsaosaHn ESC Takyon Z4156-M
/ Z425-M nynbcauust HaNpPsKeHVst UCTOYHMKA NuTaHus Ha 40% Huke, Yem npu
vcnonb3oBaHun ESC Toi »e MOLHOCTW, Ans adheKTUBHOro NpeaoTBpaLleHns
HEKOPPEKTHON NoAayun NuTaHus Ha apyrve yctporictea. B Takyon Z425-M ESC
TaKKe NCNOSb3YeTCs BHICOKOTOUHBIN KBAPLEBbIV FEHEPATOP ANt [JOCTVKEHIS
6onee TOYHOro 1 BbICTPOro ynpasneHus 6e3 Heo6XoAMMOCTU KannbpoBKu
[ManasoHa 3HaueHUA TAru.
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DyHKUNN

Pexum 3D

DYHKLMS 8KTUBHOMO TOPMOXEHUS!

OT/IN4Hasi COBMECTUMOCTb C ABUrATESNEM

Perynupyemas yactota PWM Ha Bbixofe

BbiCTpas HacTpOiiKa HanpaBeHs! BPALLEHUs! 3NeKTPOABUraTens
MakcumarnbHbI NOCTOsIHHbIA ToK: 15 A (Z415-M) nnmn 25 A (Z425-M)
[lBa pexxma curHana Tarm

+ OBbl4HbIA curHan Tarv: PWM ot 30 Iy go 500 Iy,
« CurHan OneShot125: Ot 30 'y o 650 My

YacToTa BpalLEHIsi BbICOKOOBOPOTHbIX ABUraTene
+ 40 000 06/MVH (7 nap Nontocos) + 280 06/MUH (1 napa nontocos)
MporpammHoe obecneverne ansa MK

* HacTpoiikvt CUHXpoHU3aumm * HacTpoiikn akTVBHOrO TOPMOXXEHUS

« [poBepka HanpasfeHVs BpaLLeHWst * HaCTPONK Hanpas/ieHns BpalLeHust
anekTpoasraTens anekTpoagMraTens

« HacTpoiikv curHana sanycka * HacTpoiiku yckopeHus

+ O6HOB/EHME MPOLLMBKI * HacTpoiikv grnanasoHa 3Ha4eHnin Tarv

MonHas NpoBepKa 3N1eKTPOMArHUTHOM COBMECTUMOCTU

« V13nyyenne « 3awmTa OT 3MeKTPOCTATUHECKOrO paspsiaa
. 3aU.LMTa OT U3NYyYeHVs SNEKTPOMArHUTHOrO NoJis BbICOKOYACTOTHOrO AnanasoHa
TUNNYHBINA CNyYait NPUMeHeHNs

« [OHOYHbIE APOHBI
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AKTUBHOE TOPMOXKEHME: 3IEKTPOABUMATE b aKTVBHO
obecneqnBaeT KpyTALLMIA MOMEHT 3aAHero xoaa npu
3amenieHnu. MNpu 06bIYHOM TOPMOXKEHMM annapar, B OCHOBHOM,
nonaraeTcs Ha CONPOTUBIIEHVE BO3AyXa.

A HE ncnonb3yiTe UCTOYHWMK MUTAHUS NOCTOSIHHOrO TOKa ANs
TECTUPOBaHUS BO nabexarune nospexaeHist ESC 1 UCTO4HVKa nuTaHus
NPV BKIKOYEHHOM aKTUBHOM TOPMOXXEHN.

MopkntoyeHune

Heobxopumble MHCTPYMeHThI: nnata pacnpepenexdus nutanusa (PDB),

QNEKTPUHECKUI NASbHUK 11 ONOBAHHBIA MPUMONA.

. MNopcoeauHMTe NPOBO/AA, Kak MOKa3aHO Ha PUCYHKE HIKE.

2. MpoBepbTe dNeKTpoABUraTenn n yGeanTech, YTO HanpaseHue BpalleHus
K&XK[0ro 13 HUX MpasisieHoe. Bbl MOXETE M3MEHUTL Hanpas/ieHve BpaLlgHns
nyTem nepectaHoBKU NiobbIx ABYX MpoBofoB. O6paTnTech K PYKOBOACTBY
nonb3oBaTens AN NonyyYeHns 6onee NoApoGHON MHHOPMaLMKN O HACTPOVKE
HanpaB/eHVst BPALLIEHVS 3NEKTPOABMraTeNs.

CurHabHbI NPOBOA, (419 KOHTPONepa noneta)

OnekTpopsurarens

Mpynasiite Kabenm K MOHTaXKHBIM NNOLLAAKaM B COOTBETCTBIAN

C XapaKTepVCTUKaMI BaLLIEN NNaTbl PACNPEAEIEHMS NUTaHMS.

PDB Ha pucyHke nokasaHa nnata pacnpeneneHns nuTaHus
C HapyXHbIMW NNoUWAAKaMN ANS YePHbIX NPOBOMOB U
BHYTPEHHUMU NNOLAAKaMN ANS KPaCHbIX NPOBOAOB.
OTpexbTe NpoBOA HEOBXOANMON ANMHLI. [NHa Nposoaa
DoMKHa GbiTb Takow, YTOGbI He JONYCTUTL COGMPaHIS BUTKOB
NPOBOAA BO3/NE TOUKM Naiikin
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Ta6nuua 3ByKOBbIX CUrHaNoB

[ng oTcnexunsaHys COCTOAHNS CUCTEMbl UCMNOMbL3YIOTCA Cepun 3BYKOBbIX
CUrHasoB aneKTpoaBuUraTens.

HopmankHoe cocTosHve OnwvcaHmne
Curtan sanycka CuicTema rotosa k pa6oTe.
HevcnpasHoe cocToskie Onvcanie
CTapTOBbIN BXO[HOM CUrHa HE Ha MUHUMYME.
BbiCTpbI 3BYKOBOWM cUrHan MNpoBepbTe HACTPOWKY BALLIEro KOHTPOJIIepa noneta,

MPVIEMHYIK 1 My/IbTa AVICTAHUWIOHHOTO yripaB/eHust.
MenneHHbiii 38yKoBOiA curHan  OTCYTCTBYET BXOAHOM CUrHan.

MepemeHHbI ABOHOM 1 Bocnonb3yiTech NyNsTOM AUCTAHLWMOHHOMO
TPOIHOW 3BYKOBO CUrHan YNpaBeHns NS HACTPOKN®

BapaiiTe GbICTPbIE HACTPOIIKI HANPABNEHIS BPALLEHNS

Tpw 3ByKOBbIX CHHana aneKTpoRBUTaTeNs®

* OBpatnTech K PyKOBOACTBY MOMb30BaTENA 418 NoMy4eHns Gonee noapobHoi
VHopMaLmn 06 3THX HACTPOVKaX.

TexHuyeckue XapakTepucTtuku

MapameTpsi 2415:M ‘ Z425M ‘ Mfﬂggghﬁq
Makc. AonycTMoe HanpshkeHne 17,4 ‘ 17,4 ‘ B
Makc. AonyCT MBI TOK™ (HeNPepbIBHLIN) 15 A
MakcumanbHoe NMKOBOoE 3Ha4eHue Toka (< 3 cek.) 20 30 A
Makc. yacToTa curHana OneShot125 650 650 y
Makc. yacToTa 06bI4HOro curHana 500 ‘ 500 ‘ My
Yactora PWM Ha Bbixofe No yMON4aHio 16 ‘ 16 ‘ Ky
Bec (c nposoaamm) 6,3 ‘ 75 ‘ r
AKKyMynsiTop 2S - 4S nuTveBo-nonuMepHas
[vanasoH pabounx TeMnepatyp OT -10 10 40 °C (o1 14 po 104 °F)

** [laHHbIe MONy|eHs! B MPOBETPMBAEMON CPefie My TemneparType 25 °C
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SEFDVSMTS W BHUMATESIbHO NU3y4uTe PYKOBOACTBO NOMb30BATESNS UM NONyYUTe
MOCNIEAHIOIO BEPCHIO 3TOMO KPATKOTO PYKOBOACTBA M0 8Apecy
http:// dii P yon-z425. d-z415-m

KomnaHmus BrpaBe BHOCWTL M3MEHEHMS B COfiep>KaHmie IaHHOrO JOKyMeHTa.

Jns nonyyeHust NogpobHoI MHOpMauumn o Hallei NOSUTVIKE NOCIeNPOAaXKHOrO
oben nocetute: http:// dji.com/service. Eciv Bam He yaaetcs
MPOCMOTPETL BEG-CTPAHNLLY WM Bbl XOTE/N Gbl MOMYYMTE KOMMIO HaLLIe
MOMTVKA, MOXaNyCTa, OGPATUTECH B Balle MECTHOE MPeACTaBUTENbCTBO DJI
WM K YMOSHOMOYEHHOMY AUNEpy.

TAKYON™ SIBNSIETCA TOBaPHIM 3HAKOM KOMaHiMM DU
Copyright © 2016 DJI Boe npasa 3alLviuerbi.



Compliance Information

FCC Warning

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a
Class A digital device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits
are designed to provide reasonable protection against harmful interference
when the equipment is operated in a commercial environment. This
equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if
not installed and used in accordance with the instruction manual, may cause
harmful interference to radio communications. Operation of this equipment
in a residential area is likely to cause harmful interference in which case the
user will be required to correct the interference at his own expense.

CE Warning

This is a Class A product. In a domestic environment this product may cause
radio interference in which case the user may be required to take adequate
measures.

EU Compliance Statement: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. hereby
declares that this device is in compliance with the essential requirements
and other relevant provisions of the EMC Directive.

A copy of the EU Declaration of Conformity is available online at
www.dji.com/euro-compliance

CeEX

EU contact address: DJI GmbH, Industrie Strasse. 12, 97618, Niederlauer, Germany
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DJI Support

DJI A

DJI £24#73788

DI R— b

DJI X2

DJI Support

Asistencia técnica de DJI
Assistance DJI
Assistenza DJI
DJl-ondersteuning
Suporte DJI
TexHuyeckas nogaepxka DJI

www.dji.com/support

If you have any questions about this document,
please contact DJI by sending a message to
DocSupport@dji.com.

NREREBEEHAREINZIY, EETLAFBFH5E
BXZF(): DocSupport@dji.com.



